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CD Automation srl MULTIDRIVE-3PH von 25A bis 850A Bediener Handbuch

1 Wichtige Sicherheitshinweise

Dieser Abschnitt beinhaltet wichtige Sicherheitshinweise. Die Nichtbeachtung dieser Hinweise kann zu
gefahrlichen Personenschdden oder zum Tode flihren, wie auch schwere Schaden am Thyristorsteller und
Komponenten der Anlage.

Die Installation darf nur von qualifiziertem und geschultem Personal durchgefiihrt werden.

Der Thyristorsteller ist integraler Teil einer industriellen Anlage. Wenn die
Versorgungsspannung eingeschaltet ist, sind im/am Gerat geféhrliche Spannungen.

e Entfernen Sie dann niemals die Kunststoffabdeckung.

e Verwenden Sie dieses Gerat nicht in Luft- und Raumfahrt, sowie in nuklearen Anlagen.

Der Nennstrom ist fiir eine Temperatur von 45°C angegeben

e  Der Thyristorsteller muss immer vertikal montiert werden. Oben und Unten dlirfen
keine Abdeckungen montiert werden um eine geeignete Kiihlung zu garantieren.
Die heiBe Abluft sollte oberhalb liegende Gerate nicht beeinflussen.
Bei Dicht an Dicht Montage muss ein Seitenabstand von 15mm eingehalten werden.

Eine geeignete Komponente muss sicherstellen, dass der Thyristorsteller sicher elektrisch
vom Netz getrennt werden kann, um ein sicheres Arbeiten am Gerat von qualifiziertem
Personal zu erméglichen.

Schutzart (Protection, Protezione)
Dieses Gerat entspricht dem internationalen IP20 Standard. Beachten Sie das bei der Wahl
und Ausfiihrung der Installation.

Erdung (Terre, Messa a terra)

Far elektrische Sicherheit muss der isolierte Kiihlkérper des Thyristorstellers mit
Erdpotential verbunden werden. Die Erdungsimpedanz muss den lokalen Richtlinien
entsprechen. Die Uberpriifung der Impedanz muss regelméBig erfolgen.

Hilfsversorgung (Alimentation électronique, Alimentazione elettronica

Die Steuerelektronik des Thyristorstellers muss von einer zur Versorgung von
elektronischen Schaltungen geeigheten Spannung versorgt werden und darf nicht parallel
zu Schiitzspulen, Ventilen oder éhnlichen Geraten geschaltet werden. Wir empfehlen die
Verwendung eins geschirmten Steuertransformators.

Gefahr von elektrischem Schock (Risque de choque électrique, Rischi di scosse
elettriche)

Wenn der Thyristorsteller an die Versorgung anschlossen war und ausgeschaltet ist,
Uberprifen Sie dass das Gerat vollstandig vom Netz getrennt ist und warten Sie mindestens
eine Minute damit sich interne Kondensatoren entladen kénnen, bevor sie am Gerat
hantieren.

Beachte Sie weiterhin dass:

e Arbeiten am Gerat nur von autorisiertem und geschultem Personal erfolgt.

e Autorisiertes Personal vor dem hantieren diese Bedienungsanleitung gelesen hat.

o Nicht autorisiertes Personal nicht an diesem Gerat hantiert und darauf Zugriff hat.

> P PP PEPRED
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Wichtige Warnhinweise (Attention, Avvertenze importanti

Wadhrend des Betrieb an Spannung miissen lokale Vorschriften in Bezug auf elektrische
Vorschriften strikt eingehallten werden:

Bestehende Sicherheitsvorschriften beachten.

Komponenten nicht verbiegen oder modifizieren um die Isolationsabstande zu erhalten.
Schitze das Gerat vor hohen Temperaturen, Feuchtigkeit und Vibrationen.

Keine Komponenten beriihren um Beschadigung durch statische Entladung zu verhindern.
Stellen Sie sicher, dass das Gerat flr Lastspannung und Laststrom richtig ausgewahlt wurde.
Bei Messungen am Gerat nehmen Sie Ringe, Schmuck und Ketten von Fingern und Hand.
Autorisiertes Personal muss bei Arbeiten am Gerat unter Spannung, auf Isolierplatten stehen.

Diese Liste enthalt nicht die komplette Auflistung aller Sicherheitsvorschriften, beachten Sie
zusatzlich alle lokalen und internationalen Vorschriften

EMC Elektromagnetische Vertraglichkeit

(Compatibilita électromagnétique, Compatibilita elettromagnetica)

Unsere Gerate besitzen eine hohe Immunitat gegen elektromagnetische Stérungen, wenn
die im Handbuch beschriebenen Anweisungen eingehalten werden. Trotzdem empfehlen wir
fir induktive Lasten wie z.B. Schitzspulen, parallele Filter anzuwenden.

Alle mit Thyristor gesteuerten Leistungsstellglieder emittieren ein gewisses Mal3 an
hochfrequenter Energie wegen der hohen Schaltgeschwindigkeiten der Halbleiter. Unsere
Gerate entsprechen den geltenden EMC Normen und CE Richtlinien. In den haufigsten
Anwendungsfallen wird an in der Ndhe montieren elektronischen Geraten keine Stérung
wirksam sein. Bei sehr empfindlichen Messgerdten und Empfangern flir niedere Frequenzen
kann es moglich sein, dass spezielle Vorkehrungen, wie die Montage von Filtern oder
Schirmung von Leitungen, getroffen werden missen.

Achtung!

WARNUNG: Dieses Symbol zeigt bei allen beschriebenen Vorgangen an, dass eine
Fehlbedienung zu Personenschaden oder Tod fihren kann.

ACHTUNG: Dieses Symbol zeigt bei allen beschriebenen Vorgangen an, dass eine
Fehlbedienung oder falsche Handhabung den Thyristorsteller beschadigen kann.

>p P P

CD Automation behélt sich das Recht vor, Anderungen am Produkt und an diesem

Handbuch ohne vorherige Ankiindigungen durchzufiihren.

LISTED
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2 Einfuhrung

Ein Thyristorsteller ist ein elektronisches Gerat, welches wie ein Schalter/Schiitz funktioniert, der aus zwei
antiparallelen Thyristoren besteht. Um den Wechselstrom einzuschalten, wird das Steuersignal angelegt. Der
Thyristorsteller schalte im nachsten Stromnulldurchgang aus, nachdem das Steuersignal nicht mehr anliegt. Die
Vorteile des Thyristorstellers gegenliber dem elektromechanischem Schiitz sind vielfaltig: keine beweglichen Teile,
wenig Wartung, hohe Schaltfrequenz. Thyristorsteller sind die einzige L6sung um einen Transformator und
nichtlineare Heizungen - welche den Widerstand mit Temperatur und Alter verandern - zu steuern.

2.1 Vorteile gegeniiber analogen Thyristorstellern

MULTIDRIVE ist ein universeller Thyristorsteller fir die Steuerung von induktiven Lasten mit 3-phasen
Transformatoren. Die Steuerelektronik ist komplett digital aufgebaut und basiert auf einem
leistungsfahigem Mikroprozessor welcher folgende Funktionen ermdglicht:

. Einzelzyklusbetrieb

. Pulspakete

e Verzogerter Trigger

. Phasenanschnitt

Unterschiedliche Rickfiihrungen sind wahlbar und bestimmen den Regelmodus:

. Spannung

o Strom

. Leistung VxI

. Extern 0+10Vdc

Unterschiedliche Eingangssignale sind wahlbar:

. 4-20mA

. 0+10Vdc

. Potentiometer 10KQ
. SSR

Eine RS485 Schnittstelle ist beim MULTIDRIVE standardmaBig integriert und erlaubt den Zugriff auf
vielfdltige Daten: Spannung, Strom, Leistung, Laststatus, alle Diagnose- und Konfigurationsparameter.
Der groBte Vorteil des digitalen Systems ist seine Flexibilitat und die Implementierung spezieller
Verhalten ohne Tausch der Hardware. Viele unterschiedliche Funktionen sind enthalten und kénnen Uber
einfache Anderungen von Parametern aktiviert werden.

Mit dem CD-KP, haben sie weiters auch Zugriff auf die Konfigurationsparameter ohne den Schaltschrank
zu 6ffnen und dadurch mit gefahrlichen Spannungen in Berithrung zu kommen oder die Anlage
abschalten zu missen.

CD THYRISTOR UNIT
INSIDE CABINET

CD-KP
ON FRONT DOOR PC FOR CONFIGURATION

RS-485 MobpBUS

I

RS-232

ﬁ'
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2.2 CD-KP externes Bedienfeld (Option)

Das CD-KP kann an alle CD3000 Automation Steller mit RS485 angeschlossen werden. Man kann
dariber alle Arbeitsparameter anzeigen wie: Strom, Spannung, Leistung, Referenz, Alarme, u.s.w.

Eine dieser Variablen kann ausgewahlt werden und Uber einen isolierten Ausgang (4..20mA/0..10V)
ausgegeben werden. Alle Menis (ausgenommen das Bedienermeni) kdnnen Passwortgeschitzt werden
um Anderungen der Parameter und Konfiguration durch nicht autorisiertes Personal zu verhindern.
Frontseitig befindet sich noch ein RS485 Stecker flir den Anschluss eines PCs, ohne die
Schaltschranktire 6ffnen zu miussen.

Technische Daten:

e Hand/Automatik Umschaltung
. Sollwertrampe RAUF/RUNTER
e  Wahlliste fir:
- Sollwert
- Aktive Leistung
- Strom
- Spannung
e  Spezialanzeige fir:
- Heizleiterbruch Alarm
- Thyristorkurzschluss
e Kennwortverriegelung fiur Parameter und
Konfiguration
. Frontstecker fir Programmiergerat/PC
e Isolierter Ausgang (4-20mA/0-10Vdc) fir entweder:
Leistung, Strom, Spannung.
e Abmessung 48x96x92mm (BxHXT [mm])
o Entspricht EMC und CE (marked)

2.3 CD-EASY Schnellkopiereinheit (Option)

CD-EASY ist ein Speichermodul fiir Wartungspersonal, welches nicht mit PC arbeitet.

Mit dem CD-EASY ist es mdglich die Konfiguration in wenigen Sekunden zu speichern und auf ein
anderes Gerat oder einen PC zu Ubertragen.

CD-EASY kann auch fir Wartungszwecke mit der aktuellen Konfiguration geladen werden und bei der
Geratedokumentation abgelegt werden. Im Fehlerfall, kann dann die Konfiguration einfach ohne
Programmieraufwand vom Wartungspersonal wieder hergestellt werden.

THYRISTOR UNIT 1 THYRISTOR UNIT 2

8\ OPERATE
W "READ"
PUSH
BUTTON

OPERATE
“WRITE™
PUSH
BUTTON
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2.4 Software Konfigurator

= Conflgurator mEm | Die Software ist kostenlos und von unserer
q S;mple!!_ Testz/nir On-line Manuais | Std Configurations Homepage WWW'CdaUtomatlon 'at Oder
’§ [ woorve ‘ = wwvy_.cdautomatlon.com far Sie zum Laden
P | - Selection i verfligbar.
3 D Create a New recipe [1um |par |pescription Value oM [Hex
§ = S";ES’; exnEngrecie [o=s m RW Firing modie Selection Burst lsw  |oooo
- Rl i o A i Wenn der Bestellcode des Thyristorstellers mit
3 ¥ DownlLoad to unit | [070 |FEEG | Feedback selection Wl - Power |sw  |ooo2 . ; A N
gl | [ emvone il pF g |antesng . o |os Ihrer Bestellung tUbereinstimmt, dann ist der
an! 084 | Ramp sstting in Burst Firing 0 |cyce  |oooo . . . .
< = j T o e Steller fertig konfiguriert, getestet und bereit zu
§ Ly Ernui?nEDﬁJE J‘nga Lofd | Define the load type connection 35 Wye (Star) |sw 0000 Ih r er V el"W e n d u n g .
v | Al Sie bendétigen die Software dann nur dazu um
- Ve F i RW Firing mode Selection (Sw) Anderungen gegeniber der Bestellung
2 - durchzufthren. Wir empfehlen daher vor einer
lg it Anderung das Gerat im Modus ,Test Unit" zu
tberprifen.
Ig Default:
ig Name: DefaultRecipe 1 . ) ) A A
Fir die Installation der Software starten Sie bitte
das Programm und folgen Sie den Anweisungen.
% iii L] TTT7 | 19 febbraio 2007 10.47.07

Um den Thyristorsteller und PC Gber die interne
Programmierschnittstelle zu verbinden, bendétigen
Sie ein Programmierkabel und eine RS232 oder
USB Schnittstelle am PC (siehe Abschnitt 12.7).

Das Programmierkabel ist nicht im Preis des
Gerates inbegriffen.

Bestellkodierung USB-Kabel: CCC

RS232-Kabel USB-Kabel

Mit dem CD-RS seriellen Schnittstellenadapter ist
es moglich den Thyristorsteller Gber die RS485
Schnittstelle zu konfigurieren (siehe Abschnitt
12.8). In dieser Konfiguration wird das
Programmierkabel nicht bendtigt.

Starten Sie die Konfigurationssoftware und stellen
Sie die Parameter der seriellen Schnittstelle des
PCs wie Parameter P114 boud und P115 Addr des
Thyristorstellers
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3 Schnellstart

Achtung: Diese Einstellungen dlrfen nur von qualifiziertem Personal durchgefiihrt
werden!

Wenn der Bestellkode Ihres Thyristorstellers mit Ihren Anfordernissen Ubereinstimmt, dann ist das Gerat
bereits in der Fabrik eingestellt und mit dieser Konfiguration getestet worden. Sie missen dann nur
mehr wenige Schritte flir eine Inbetriebnahme machen:

1.

Uberpriifen Sie die MULTIDRIVE Dimensionierung damit wie folgt ibereinstimmt:

. Der Laststrom gleich oder kleiner ist als der MAX Strom des MULTIDRIVE ist.

. Die Lastspannung gleich oder kleiner der MAX Spannung des MULTIDRIVE ist.
(siehe Abschnitt 4)

Uberpriifen Sie den Bestellkode
(siehe Abschnitt 5.2)

Uberpriifen Sie die Installation
(siehe Abschnitt 6)

Uberpriifen Sie die Anschliisse entsprechend dem Anschlussdiagramm:

e Alle Steuersignale missen entsprechend den Anweisungen in diesem Handbuch
angeschlossen sein.

o Uberpriifen Sie, dass kein Kurzschluss an der Last oder Lastverkabelung ist.

(siehe Abschnitt 7.5)

Versorgen Sie die Steuerelektronik mit der Hilfsversorgung
(siehe Bestellkode)

Wenn nicht im Bestellkode spezifiziert:
e  Stellen Sie die richtige Lastspannung im Parameter P116 U_0P ein.

e  Stellen Sie den richtigen Laststrom im Parameter P119 A_Lo ein.
(siehe Abschnitt Errore. L'origine riferimento non é stata trovata.)

FUhren Sie die Strombegrenzungsprozedur durch
(siehe Abschnitt 11.5)

Mit Pulspaketbetrieb [Burst Firing (BF)] und Heizleiterbruchalarm (HB)
fihren Sie die Kalibration Prozedur durch.
(siehe Abschnitt 9.4)

Der MULTIDRIVE ist jetzt grundsatzlich bereit zum Start.
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4 MULTIDRIVE Geratedimensionierung

4.1.1 Stern (3-L) mit Widerstandslast

| = P
173*V

V = Nennspannung zwischen Phase-Phase
I = Nominaler Laststrom
P = Nominale Leistung der Last

4.1.2 Stern (3-L) mit induktiver Last

L
1,73*V *cos ¢

V = Nennspannung zwischen Phase-Phase
I = Nominaler Laststrom o—o
P = Nominale Leistung der Last

4.1.3 Dreieck mit Widerstandslast

| = P
173*V

V = Nennspannung zwischen Phase-Phase
I = Nominaler Laststrom o—o
P = Nominale Leistung der Last

4.1.4 Dreieck mit induktiver Last

B P
1,73*V *cos ¢

Nennspannung zwischen Phase-Phase
Nominaler Laststrom o—o
Nominale Leistung der Last

V=
I=
P=

4.1.5 Offenes Dreieck mit Widerstandslast (6-Leiter)

| = P
3*V

[
BEad

V = Nennspannung zwischen Phase-Phase
I = Nominaler Laststrom
P = Nominale Leistung der Last

3

| 1
S
| B

|
t
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5 Uberpriifung und Bestellkode
5.1 Identifikation des Thyristortellers

Achtung: Vor der Installation stellen Sie bitte sicher, dass das Gerdt keine Beschddigungen
aufweist. Wenn Sie Beschddigungen feststellen kontaktieren Sie bitte Ihren Berater, bei
dem Sie das Produkt gekauft haben.

Der Geratekode am Aufkleber zeigt alle Details der Thyristorkonfiguration und befindet sich an den

Stellen wie im folgenden Bild gezeigt.

Uberpriifen Sie, dass das Gerat mit Ihrer Bestellung ibereinstimmt (siehe Abschnitt 5.2).

Ser No.: 12345-6789-001 Date.: 01/2007

Mod : MULTIDRIVE 3PH/75A/75A/380V/480V/3S/230V/IRES/BF8/V/POT/POT/010/UL c €

0 Atomaton s A

s u = Yy r "
h, 8 T §e 4 iy
a O 1
i ¥ i 9
.;‘,,“ e !rnwmnwmb'**‘l‘ |

.
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6 Installation

Achtung: Installieren Sie den Thyristorsteller niemals neben Hitzequellen oder Geréten,
welche starke elektromagnetische Stérungen verursachen.

Der MULTIDRIVE muss immer vertikal montiert werden um die Kiihlung durch den Kihlkérper zu
garantieren. Halten Sie die Minimum Abstéande sowohl vertikal als auch horizontal ein - wie
nebenstehend gezeigt. Werden mehrere Gerate im Schrank montiert, gewahrleisten Sie die
Luftzirkulation wie nebenstehend gezeichnet. Manchmal ist es notwendig eine Lifterkihlung einzubauen
um eine geeignete Luftzirkulation zu gewahrleisten.

AIR

N

AIR

6.1 Umgebungs- und Arbeitsbedingungen

0-40°C @ Nennstrom. Uber 40°C sehen Sie das

Arbeitstemperatur Derating Diagramm (Abschnitt 0)

Lagertemperatur -25°C bis 70°C

Nicht installieren an Orten mit: direkter
Sonneneinstrahlung, leitfahigem Staub, korrosivem
Gas, Vibrationen, Wasser und in salzhaltiger
Umgebung.

Installationsort

Bis 1000m Seehdhe ohne Reduktion. Uber 1000m
Seehohe Seehohe reduzieren Sie den max. Laststrom um
2% flr jeweils 100m Gber 1000m.

Feuchtigkeit Von 5 bis 95% ohne Kondensation und Eis
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6.2 Abmessungen und Gewicht

MULTIDRIVE 3PH MULTIDRIVE 3PH
25A+225A (S13) 300A+600A (S14)

MULTIDRIVE 3PH
850A (S15)

Nennstrom W (B) mm H mm D(T) mm Gewicht (kg)
25A (S13) 262 440 270 18
45A (S13) 262 440 270 18
75A (S13) 262 440 270 18
100A (S13) 262 440 270 18
125A (S13) 262 440 270 18
150A (S13) 262 440 270 18
225A (S13) 262 440 270 18
300A (S14) 262 520 270 22,5
350A (S14) 262 520 270 22,5
400A (S14) 262 520 270 22,5
450A (S14) 262 520 270 22,5
500A (S14) 262 520 270 22,5
600A (S14) 262 520 270 22,5
850A(S15) 400 520 270 43
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6.3 Montagebohrungen

A
i 8137
B
3 3
C
BaugroBe A(mm) B(mm) C(mm)
25A (S13) 222 410 222
45A (S13) 222 410 222
75A (S13) 222 410 222
100A (513) 222 410 222
125A (S13) 222 410 222
150A (S513) 222 410 222
225A (S13) 222 410 222
300A (S14) 222 490 222
350A (S14) 222 490 222
400A (514) 222 490 222
450A (S14) 222 490 222
500A (S14) 222 490 222
600A (S14) 222 490 222
850A (S16) 360 490 360
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7 Verdrahtungsanweisungen

Achtung: Diese Arbeiten dirfen nur von qualifiziertem Personal durchgefihrt werden.

Der Thyristorsteller kénnte durch Interferenzen von nahen Geraten oder Uber die Versorgung gestort
werden. Um das zu verhindern miissen folgende Vorkehrungen getroffen werden:

. Die Elektronik des Thyristorstellers muss von einer ,sauberen™ Spannungsversorgung angespeist
werden. Kapazitive oder Induktive Abschwacher sind nicht geeignet. Wir empfehlen die Verwendung
eines Steuertransformators.

Schiitzspulen und Induktivitaten missen einen parallelen RC-Filter montiert haben.

Ein-/Ausgang Leitungen miussen verdrillt und geschirmt sein.

Steuer- und Energieleitungen dlrfen nicht im selben Kanal oder parallel verlegt werden.

Lokale Vorschriften fiir elektrische Anlagen missen immer eingehalten werden.

Flr die Sicherheit erden Sie den Kiihlkérper Gber die Erdungsklemme.

7.1 Abdeckung o6ffnen
Instruktion zum Offnen der Gerate GroBe S13,514,515

7.2 Verdrahtungsanweisungen

Verwenden Sie ausschlieBlich Cu-Kabel welche flr eine Arbeitstemperatur von 75°C spezifiziert sind.

7.2.1 Power cable torque (suggested)

Moment DrahtgroBBe
Strom Klemme Lb-in (N-m) AWG / kemil Drahtende
25A,45A,75A Schraubklemme 265 (30.0) 8 Cu-Draht massiv
125A,150A,225A M8 ' 4/0 oder verseilt
Sammelschiene .
. 2x1/0 UL Listed (ZMVV)
300A mit M8 505 (57.0) 350 Cu-Crimpkabelschuh mit Ose
Schraube
Sammelschiene .
. 2x3/0 UL Listed (ZMVV)
350A,400A mit M10 505 (57.0) 600 Cu-Crimpkabelschuh mit Ose
Schraube
Sammelschiene Sammelschiene
450A mit M10 505 (57.0)
30x6mm
Schraube
Sammelschiene Sammelschiene
500,600,850A mit M10 505 (57.0)
60x4mm
Schraube
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7.2.2 Leistungskabel Dimensionierung (empfohlen)

Versorgung Last
Strom Kabel Schraube Kabel Schraube
mm?2 AWG M mm?2 AWG M

25A (S13) 10 8 M8 10 8 M8
45A (S13) 10 8 M8 10 8 M8
75A (S13) 25 4 M8 25 4 M8
100A (S13) 35 3 M8 35 3 M8
125A (S13) 50 1 M8 50 1 M8
150A (S13) 70 1/0 M8 70 1/0 M8
225A (S13) 120 4/0 M8 120 4/0 M8
300A (S14) 2x70 2x1/0 M8 2x70 2x1/0 M8
350A (S14) 2x95 2 x 3/0 M10 2x95 2 x3/0 M10
400A (S14) 2x95 2 x 3/0 M10 2x95 2 x3/0 M10
450A (S14) Bus Bar 30 x 6 mm Bus Bar 30 x 6 mm
500A (S14) Bus Bar 60 x 4 mm Bus Bar 60 x 4 mm
600A (S14) Bus Bar 60 x 4 mm Bus Bar 60 x 4 mm
850A (S15) Bus Bar 60 x 4 mm Bus Bar 60 x 4 mm

7.2.3 Kabel Dimensionierung (empfohlen) fiir Erdung und Steuerleitung

Erde Steuerleitung
Stom Kabel Schraube Kabel
mm2 AWG M mm2 AWG
25A (S13) 4 12 M8 0,50 18
45A (S13) 6 10 M8 0,50 18
75A (S13) 10 8 M8 0,50 18
100A (S13) 16 6 M8 0,50 18
125A (S13) 16 6 M8 0,50 18
150A (S13) 16 6 M8 0,50 18
225A (S13) 25 4 M8 0,50 18
300A (S14) 50 1 M8 0,50 18
350A (S14) 50 1 M8 0,50 18
400A (S14) 50 1 M8 0,50 18
450A (S14) 70 1/0 M8 0,50 18
500A (S14) 70 1/0 M8 0,50 18
600A (S14) 70 1/0 M8 0,50 18
850A (515) 70 1/0 M8 0,50 18
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7.3 Leistungsklemmen

Warnung: Bevor Sie das Gerét anschlieBen oder abklemmen, (berpriifen Sie unbedingt,
dass die Versorgung und Steuerleitungen von allen Spannungsquellen
isoliert sind.

Klemme Beschreibung
L1 Versorgung Phase 1
L2 Versorgung Phase 2
L3 Versorgung Phase 3
T1 Last Phase 1
T2 Last Phase 2
T3 Last Phase 3

MULTIDRIVE 3PH MULTIDRIVE 3PH
25A+-225A (S13) 300A+850A (S14-S15)
L1 L2 L3 L1 L2 L3

L1T1L2 T2L3T3

T1 T2 T3

MULTIDRIVE-3PH_25-850A_HB_AT_201109b Seite 19 von 59




CD Automation srl

MULTIDRIVE-3PH von 25A bis 850A Bediener Handbuch

7.4 Steuerklemmen

Warnung: Bevor Sie das Gerédt anschlieBen oder abklemmen, (berpriifen Sie unbedingt,
dass die Versorgung und Steuerleitungen von allen Spannungsquellen
isoliert sind.

Klemme Beschreibung
1 RS485 A
2 RS485 B
3 flir CDA reserviert
4 fir CDA reserviert

Klemme Beschreibung
1 (+) Eingang Externe Rickfihrung (0=10Vdc)
2 (-)Eingang Externe Rickfihrung (0Vdc)
(siehe Abschnitt 12.3)
Klemme Beschreibung
L1 Erde
L Hilfsversorgung f.Steuerplatine
N Hilfsversorgung f.Steuerplatine
(siehe Abschnitt 12.2)
Klemme Beschreibung
1 Isolierter Ausgang +24Vdc MAX 20mA
2 GND fir Digitaleingang
3 Digital Eingang: Reset Alarm
4 Digital Eingang: Start/Stop
5 Digital Eingang: Enable
6 Digital Eingang: Externer Alarm
7 Digital Eingang: Kalibrierung
8 Digital Eingang: konfigurierbar
9 Ausgang Relais: Run
10 Common of the contact relay: Run
11 Ausgang Relais 1: kritischer Alarm
12 Ausgang Relais 2: konfigurierbar
13 Ausgang Relais 3: konfigurierbar
14 Wurzel Relaiskontakt 2,3 und 4
15 GND fir Analogausgang 4+20mA
16 GND fir Analogausgang 0+10Vdc
17 (+)Analogeingang 1: Haupteingang
18 (-)GND Analogeingang 1
19 (+)Analogeingang 2: Hilfseingang
20 (-)GND Analogeingang 2
21 (+)Analogeingang 3: Ext. Strombegrenzung
22 (-)GND Analogeingang 3
23 Analogausgang 1: Leistung
24 Analogausgang 2: RMS Strom Phase L1
25 Analogausgang 3: RMS Strom Phase L2
26 Analogausgang 4: RMS Strom Phase L3
27 Ausgang +10Vdc max. 5mA
28 GND fir Analogeingang

(siehe Abschnitt 12.9)

(siehe Abschnitt 12.4)
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7.5 Anschlussdiagramm

Achtung: Diese Tétigkeit darf nur von qualifiziertem Personal durchgefiihrt werden.

External Curr.

Secondary
Profiler

Primary
Input
Input
Average
Power
RMS
curr. L1
RMS
curr. L2
RMS
curr. L3

N

4-20mA
(Max 5000)
Sos
+
e
+
e
_®+_

—
e
| ﬂ | ﬂ | ﬂ Pot.10K
*2

CD-KP + - + - + - 0-10vdc
\- - -\- - -\- - K1 (option)

+ -+ - 4+ - a20ma

Q)

0-10vdc
(Max 20mA)

E— — - — - — — — =

\— = — =

N
N
H
N
(o]
a4
<
E('
=
oY

Input 1 Input 2 Input 3 10vdc

MULTIDRIVE

LI
LIS
LT
Dt
Dt
) \
>.a—|
)
-
>-/-<v
N
e )
&
N

e
R

K1

i
Calg——0

|
@1
.
—
=,

v : }
Yy VvV V¥ External 5 TE o £5 FE oE oF
Feedback 3 58 g“g s 8 £ “gﬁ “g<_t5
TO LOAD 0-10vdc i =< S = 6 g« g«
O
Achtung:

o *1 Die Installation muss durch einen Lastschiitz oder Sicherungstrenner geschiitzt werden.
o *2 Verwenden Sie einen geeigneten Steuertransformator flr die Hilfsversorgung.

(siehe Aufkleber am Gerét)
o *3 Die Schitzspule, Relais und andere induktive lasten missen mit RC-Filter entstért sein.
o *4 Vor dem Start Signal, immer die Hilfsversorgung anlegen.

Lastschaltung

T1 T2 T3 T1 T2 T3 L1L3L2 T1 T2 T3 T1 T2 T3 N
Dreieck Offenes Dreieck Stern Stern + N
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8 Ausgangsdaten

avom [ogonune] spzemener | ot | 5980 | Locatrm | Prer [ ersons- | verst | sonoions
(A) (V) | (a80v) | (600V) |  (mAeff) (10?2\5)“') (mAeff) | tp=10msec (Hz)  |I=Inom (W)|  Vac
35A 330:600 | 1600 | 1600 450 1900 15 18050 47:70 84 3000
45A 330:600 | 1600 | 1600 450 1900 15 18220 47+70 111 3000
75A 330:600 | 1600 | 1600 450 1900 15 18350 47:70 204 3000
100A | 330+600 | 1600 | 1600 450 1900 15 18900 47:70 288 3000
125A | 3304600 | 1600 | 1600 450 1900 15 19100 47:70 384 3000
150A | 330:600 | 1600 | 1600 300 4800 15 108000 47:70 426 3000
225A | 330:600 | 1600 | 1600 300 4800 15 109000 47:70 717 3000
300A | 330:600 | 1600 | 1600 300 5000 15 125000 47:70 960 3000
350A | 330:600 | 1600 | 1600 200 7800 15 300000 47+70 1008 3000
400A | 330:600 | 1600 | 1600 200 7800 15 306000 47+70 1191 3000
450A | 330:600 | 1600 | 1600 1000 8000 15 1125000 47+70 1251 2500
500A | 330:600 | 1600 | 1600 1000 15000 15 1125000 47+70 1419 2500
600A | 330:600 | 1600 | 1600 1000 15000 15 1125000 47+70 1767 2500
850A | 330:600 | 1600 | 1600 1000 15000 15 1125000 47+70 2550 2500

8.1 Derating Kurve
K A

1

IMAX = INDM X K

0.8

0.6

0.4

0.2 [ TS — H— T

0 | .
45 55 65 75 85

8.2 Kuhlventilatoren

Der MULTIDRIVEThyristorsteller ist mit Ventilatoren zur Kithlung ausgeristet. Die Versorgungsspannung
wird von der Hilfsversorgung bezogen (siehe Abschnitt 12.2). Der Leistungsbedarf fur die Ventilatoren ist
wie folgt:

Nennstrom c € e\ °L us

Anzahl der Liifter USTH) Anzahl der Liifter
25A, 45A, 75A, 100A A ) - )
125A, 150A, 225A Zwei Lufter - 30W (total) Zwei Lifter - 30W (total)
350A, 450A Zwei Lifter - 30W (total) Vier Lifter - 60W (total)
300A, 400A, . N ) . . )
500A.600A Vier Lifter - 60W (total) Vier Lufter - 60W (total)
850A Sechs Lifter - 90W (total) Sechs Lifter - 90W (total)
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9 LED Status und Alarme

9.1 LED Status Tabelle
Auf der DDC30 Steuerplatine sind 2 LEDs, welche den Geratestatus zeigen:

Fl'.'ILrEaDIIe STATUS BESCHREIBUNG
BaugroBen

O Steuerelektronik hat keine Versorgung

LD1 ) Fehler in Steuerelektronik
:+: Steuerelektronik ist OK
O Steuerelektronik hat keine Versorgung

LD2 (] Steuerelektronik ist angeschlossen
@) = AUS
[ = EIN
:+: = Blinken

———r——1 e Sﬁé‘%@“ofﬁ '

=7© %"‘D E%m%ﬂ ( U
| (g

mm O [l i 0 o oz I%:I |:| Dﬂm
(W=
S - BENE
T W
| I I
— om0 £9—|£9—|E§U—|@—|
” & 00 00

T FC3C 3 11k i [ e
T g LTI Lj U

I J=m
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9.2 Kritische Alarme

Wenn ein kritischer Alarm auftritt, beendet der Thyristorsteller seinen Betrieb und aktiviert den
Digitalausgang (Klemme 11).

Der Parameter PO01 AL_ ! zeigt den Zustand dieses Alarms (siehe Abschnitt Errore. L'origine
riferimento non é stata trovata.).

9.2.1 Phasenausfall

Dieser Alarm ist aktiv, wenn eine der drei Phasen R-S-T ausfallt. Das kann auch durch einen
Sicherungsausfall verursacht werden.

Bevor Sie den Thyristor starten, Gberprifen Sie die Lastspannung an den Klemmen L1, L2, L3 und den
Zustand der internen Sicherungen. Wenn die Fehlerursache behoben ist missen Sie den Alarm Uber den
Digitaleingang ,,Reset Alarm™ quittieren (siehe Abschnitt 12.6).

9.2.2 Externer Alarm

Der kritische Alarm wird aktiviert, wenn der Digitaleingang ,Externer Alarm" aktiv ist.

Bevor Sie den Thyristorsteller starten, missen Sie den Digitaleingang ,Externer Alarm" deaktivieren.
Wenn die Fehlerursache behoben ist miissen Sie den Alarm Uber den Digitaleingang ,Reset Alarm"
quittieren (siehe Abschnitt 12.6).

9.2.3 Ubertemperatur

Der kritische Alarm wird aktiviert wenn der Thermoschalter am Kiihlkérper Ubertemperatur anzeigt.

Um den Thyristorsteller zu starten, missen Sie abwarten bis der Kiihlkdérper seinen sicheren
Temperaturbereich wieder erreicht hat. Wenn die Fehlerursache behoben ist miissen Sie den Alarm (ber
den Digitaleingang ,Reset Alarm™ quittieren (siehe Abschnitt 12.6).

Uberpriifen sie beim Auftreten des Alarms die Umgebungsbedingungen wie in Abschnitt 6 beschrieben
und die Funktion der Lifter.

Achtung: Diese Arbeiten dlrfen nur von qualifiziertem Personal durchgefihrt werden.

9.3 Unkritischer Alarm

Dieser Alarm stoppt den Betrieb des Thyristorstellers nicht. Es kann aber als Anzeige ein Digitalausgang
zugewiesen werden (siehe Abschnitt 12.77).

Der Parameter P002 AL_Z zeigt den Zustand dieses Alarms (siehe Abschnitt Errore. L'origine
riferimento non e stata trovata.).

9.3.1 Thyristor (SCR) Kurzschluss

Dieser Alarm wird aktiviert, wenn der MULTIDRIVE einen Ausgangsstrom misst obwohl kein Steuersignal
vorhanden ist. Fehlerursachen sind ein defekter Thyristor oder eine falsch angeschlossen Heizung. Wenn
die Fehlerursache behoben ist missen Sie den Alarm Uber den Digitaleingang ,Reset Alarm" quittieren
(siehe Abschnitt 12.6).

9.3.2 Schieflast

Dieser Alarm wird aktiviert wenn der Strom in einer der Phasen, gemessen an denn Klemmen T1, T2 und
T3, sich von den anderen um mehr als 30% unterscheidet. Er kann auch durch eine falsche Verdrahtung
der Heizung hervorgerufen werden. Wenn die Fehlerursache behoben ist missen Sie den Alarm Uber den
Digitaleingang ,Reset Alarm™ quittieren (siehe Abschnitt 12.6).

9.3.3 Heizleiterbruch Alarm (HB)

Dieser Alarm wird aktiviert, wenn sich der Laststrom unter den Schwellwert verringert, der im Parameter
P066 Hb_5 (siehe Abschnitt Errore. L'origine riferimento non é stata trovata.) definiert wird. Auch
eine falsche Verdrahtung der Last kann diesen Alarm aktivieren. Wenn die Fehlerursache behoben ist
mussen Sie den Alarm Uber den Digitaleingang ,Reset Alarm™ quittieren (siehe Abschnitt 12.5). Damit
der HB Alarm sicher funktioniert muss ein Laststrom von 25% des nominalen Geratestrom Uberschritten
sein.
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Achtung: Beim ersten Start und nach dem Tauschen der Heizelemente ist es notwendig
eine Kalibration des HB Alarmes durchzufihren.

9.4 Lastfehler-Uberwachung Kalibrierung

Diese Prozedur lauft automatisch ab und speichert die drei Phasenstréme im Geratespeicher.
Sie muss fir die Betriebsart Pulspakete (BF) und die Funktion Heizleiterbruch Alarm durchgefiihrt
werden. Zur Durchflihrung fiihren Sie nachfolgende Schritte aus:

Versorge das Gerat und starte den Thyristorsteller (siehe Abschnitt 6).
Aktiviere den Digitaleingang "Cal" (Klemme 6).

Der Thyristorsteller gibt die maximale Ausgangsspannung am Ausgang aus.
Nach ein paar Sekunden werden die Strom und Spannungswerte gespeichert.
Der Steller schaltet wieder in den Normalbetrieb zuriick.

Stoppen Sie den Thyristorsteller.

Die Kalibrierung ist abgeschlossen.

10 Bedienfeld

Das Bedienfeld ist an der Front des Stellers montiert und zeigt Alarme, Eingangs- und Ausgangssignale,
sowie alle Konfigurationsparameter (siehe Abschnitt 14).

e WA «
WAHL (SELECTION) Taste J L ENTER Taste

WENIGER (DOWN) Taste MEHR (UP) Taste

Die Bedienung ist wie folgt:

o Die SEL Taste wird fir den Einstieg und Exit aus dem Menl verwendet.

. Die MEHR/WENIGER Tasten scrollen im Parametermeni und andern die Werte.

o Die ENTER Taste startet die Edit Funktion und speichert den Wert der Parameters.

Uber das Bedienfeld kénnen drei Menliebenen gewéahlt werden. Um sie zu wéahlen muss im Parameter
P000 PASS der richtige Wert eingegeben werden:
e Bediener Meni (P000 PASS = 0)
Dieses Menu enthalt alle Leseparameter die den Zustand des Gerdtes zeigen und auch die
Basisparameter fur den Schnellstart, wie den Strom, Spannung und Sollwert.
e Hardware Menii (P000 PASS = 5)
Dieses Menl enthalt alle Konfigurationsparameter flir die analogen und digitalen E/A s, wie auch
die Parameter fir die Schnittstelle (Adresse und Baudrate).
e  Setup Meni (P000 PASS = 10)
Diese Menl enthélt alle Einstellparameter der Geratekonfiguration wie z.B. Betriebsart,
Strombegrenzung, Riickfihrung, u.s.w.

MULTIDRIVE-3PH_25-850A_HB_AT_201109b Seite 25 von 59



CD Automation srl MULTIDRIVE-3PH von 25A bis 850A Bediener Handbuch

10.1 Scrollparameter (Meniiliste)

LALA |+— [EnAb|«—[----|«—[run |«— | [AL |

Alarm kein Unit _Unit im
Aktiv Enable lauft Kalibriermodus
[PASY]
v ¥ v
Bediener Menii Hardware Menii Setup Menii
LV | A |[H1HHE RAFS|0305 (V| A|IHERT
] < <
PRSS PRSS PARSS
A A A
r ASI;?—E\lesl H"__ f rgg Untex?rlenze "_ ,H ,‘ rgg Betriebsart F "
via N v]a
r Status AL.2 EE Obergrenze H.A I EE HB Hb_S
Alarm 2 ﬁﬁ r Al'l ﬁ E r Empfindlichkeit ﬁ ﬁ
rﬁﬁ Anaslgﬁ(NZir%ital L--r rﬁﬁ Unte_x—?rzenze L :HE rﬁﬁ Rickfihrung FEEd
v]4A] [v]a] [v]A]
FEE gioglilfstlei L_E,P FEE Obe;glrtzenze H ,ﬂe FEE Zyklen fir BF bF_f'l
V] [v]a VA
Lese analogen ,-_5P gg Untergrenze "_ ,HB gg BF-Rampe bF_’-
r Sollwert nu r Al 3 n u r in Zyklen n u
r Lese Spannung U_"_n EE Obergrenze H |93 EE Verzégerung dt
Versorgung ﬁﬁ r Al 3 ﬁ E r bei DT ﬁ E
r B () Bt rEEn () o B (i) L
— Twl al s o — Twl al , 1 r__ — Tw il al definiere 1 _r_
rgg RaUE® ré-a rgg Digitalsingang '-n-d u‘ I’EQ [ Jitale nl.l'.u
rgg Ra/;nBPe {f_i rgg Analg;:lﬂisegr:ngl (_‘-J__H_l‘ I’gg Lastschaltung ‘ﬂﬂd
AN M V|
F cesey uscers | B Dot FEE e Bl G_AC)] End
MO v]a
r Lese P Ausgang %oﬁ rﬂu analogausgang 3 E’ﬁﬁ%
r PLIa—rsnesR R__,— Eg N ISkaliere G_HL‘
nu r nalogausgang 4 n u
r F’II’Irms H__S EE ‘FL_Jnktion do_e
ase S ﬁﬁ r Digital Aus 2 ﬁ ﬁ
rA( i B Hﬁ--% rRAMEB( o, B dﬁc'-é
r EE definiere U_BP EE Setze I_ESaudrate bHUd
max. U Ausgang ﬁﬁ r Schnittstelle ﬁ E
! nu definiere ! ! <! nu Setze Adresse | [PPHI r
Lo dd
r === | max.IAusgang | — ﬂ' r = == | Schnittstelle | — n
End End
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10.2 Bediener Menii

Status kritischer Alarm:
Dieser Parameter zeigt jene Alarme an, welche den MULTIDRIVE stoppen.

Min Max Min Max
Palr)riasn}:lter Pall:‘aaﬁeeter Beschreibung UM ﬁ:ﬁdaﬁ Wert | Wert Wert | Wert ?ar.
play DEC | DEC UM UM yp
AL_ 1 AL-1 kritischer Alarm  ALM - 0 1 0 1 R
‘ Beispiel und Anmerkung
Phasenverlust D ’
Externer Alarm 80
Uberhitzung L‘U
= Code nicht kritischer Alarm :
= Dieser Parameter zeigt jene Alarme an, welche den MULTIDRIVE nicht stoppen.
Min Max Min Max
Pa;)riasrr::ter Pa:;nr:‘eeter Beschreibung UM ?I;ae:tdaﬁ Wert Wert Wert Wert FT’ar.
play DEC | DEC | UM UM yp
a2 AL-2 ;'\?akr”n:'“her ALM - 0 1 0 1 R

‘ Beispiel und Anmerkung

01
0¢
04

Thyristorfehler
Heizleiterbruch

Unbalanced Load

(Klemme 17-18) oder der digitale Sollwert P004 L_5P. aktiv ist.

Sollwert Auswahl Analog / Digital: Dieser Parameter definiert ob der analoge Sollwert

Min Max Min Max
Parameter | Parameter | Beschreibung | UM ﬁae'r‘:'aﬁ Wert | Wert | Wert | Wert | -ar
play DEC | DEC UM UM yp
Local/Remote
| - - -
L= r Lt Sollwertwahl Sw 0 0 1 0 1 R/W
Beispiel und Anmerkung
Analoger Sollwert DD
Digitaler Sollwert D ,
= Digitaler Sollwert:
Der digitale Sollwert, aktiv wenn PO03 L--r =1
Min Max Min Max
Pz:)rizn}:ter Pall:‘aan;feter Beschreibung UM ﬁae'::lﬂ': Wert Wert Wert Wert ?ar.
play DEC | DEC UM UM yp
L_SP L_SP  Digitaler Sollwert % 0 0 4095 0 1000 | R/W
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= Externer Sollwert: Zeigt den analogen Sollwert an den Klemmen 17-18.

Standar Min Max Min Max
Pala)riasn}:ter Pall:‘aanr:;ter Beschreibung UM d Wert | Wert | Wert | Wert | Wert ?ar.
play UM DEC | DEC | UM UM yp
-_SP r_ SP ext. Sollwert % 0 0 4095 0 100,0 R
‘ Beispiel und Anmerkung
z.B. 4+-20mA:
Eingang 4mA P00S rSP=0
Eingang 12mA P008 "-SP =50
Eingang 20mA P008 r_SP =100
= Spannungsversorgung: Zeigt den Spannungswert der Versorgung (Netzgerét).
Standar Min Max Min Max
Pall)ri:n}:ter Pa;::;eeter Beschreibung UM d Wert Wert Wert Wert Wert ?ar.
play UM DEC | DEC UM UM yp
U_tn V_Ln Hilfsspannung v - 0 4095 O 1000 | R

» Maximum Ausgang: Definiert die max. Ausgangsspannung in % Nennspannung.

Parameter Parameter . UL o B L S Par.
Display Name Beschreibung UM d Wert Wert Wert Wert Wert Typ
UM DEC DEC UM UM
Oukn OutN Max. Ausgang % 100,0 2048 4095 50,0 100,0 | R/W
= Sullwertrampe AUF: Definiert die Rampengeschwindigkeit AUF.
Parameter Parameter . UL o B L S Par.
Display Name Beschreibung UM d Wert Wert Wert Wert Wert Typ
UM DEC DEC UM UM
P_u Rp_u Rampe AUF sec 2 0 1000 0 1000 | R/W
= Sollwertrampe AB: Definiert die Rampengeschwindigkeit AB
Standar Min Max Min Max
P?;ii';:;e’ Palameter Beschreibung | UM | d Wert | Wert | Wert | Wert | Wert 13;'
UM DEC DEC UM uMm
;-P_d Rp_d Rampe AB sec 2 0 1000 0 1000 | R/W
= Ausgangsspannung: Zeigt die gemittelte RMS Spannung an den drei Phasen
Standar Min Max Min Max
P?;ii';:;e’ Palameter Beschreibung | UM | d Wert | Wert | Wert | Wert | Wert 13;'
UM DEC DEC UM UM
Uout Vout V-Ausgang \% - 0 1000 0 1000 R
= Ausgangsleistung: Zeigt die gemittelte RMS Leistung an den drei Phasen.
Standar Min Max Min Max
P?)rizn}:ter Pall:‘aan;eeter Beschreibung UM d Wert Wert | Wert | Wert | Wert ?ar.
play UM DEC | DEC | UM UM yp
PO Po P-Ausgang KW - 0 1000 0 1000 R
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= RMS Strom an Phase R (L1):

Standar Min Max Min Max
P?)r_amleter Pall:‘anr;eter Beschreibung UM d Wert | Wert | Wert | Wert | Wert ?ar.
Isplay ame UM DEC | DEC UM UM yp
A__r A r RMS Strom R A - 0 1000 0 1000 R
= RMS Strom an Phase S (L2):
Standar Min Max Min Max
Pala)r_amleter Pa;:‘anr;eter Beschreibung UM d Wert | Wert | Wert | Wert | Wert ?ar.
Isplay ame UM DEC | DEC UM UM yp
A__S A_S RMS Strom S A - 0 1000 0 1000 R
= RMS Strom an Phase T (L3):
Standar Min Max Min Max
P";')'.amlete' Pa:la“:ter Beschreibung | UM | d Wert | Wert | Wert | Wert | Wert ?a"
Isplay ame UM DEC | DEC UM UM yp
A__E At RMS Strom T A - 0 1000 0 1000 R
= Lastspannung: Definiert die nominale Spannung der Last..
Standar Min Max Min Max
P";')'.amlete' Pa:la“:ter Beschreibung | UM | d Wert | Wert | Wert | Wert | Wert ?a"
Isplay ame UM DEC | DEC UM UM yp
U_0P U_OP Lastspannung Vv 400* 100 4095 24 1000 | R/W
* wenn nicht anders definiert
. : Definiert den nominalen Strom in der Las
Laststrom: Definiert d inalen St in der Last
Min Max Min Max
Parameter | Parameter Beschreibung | UM ﬁa“ﬂdaﬁ' Wert | Wert | Wert | Wert | -2
Isplay ame e DEC | DEC UM UM yp
A.lo A Lo Laststrom A MVLIJELBIDRI 0 3000 0 3000 R/W
ax
Strom*

* wenn nicht anders definiert
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10.3 Hardware Meni

Kalibrierung MIN Wert Analogeingang 1:
Wenn dieser Parameter aktiviert wird, wird der Min.Wert des Analogeingangs 1 definiert.

Min Max Min Max
Pall)r_ameter Parameter Beschreibung UM Standard Wert | Wert Wert Wert Par.
isplay Name Wert UM DEC DEC UM UM Typ
. Speichert MIN
LAl LiAl Wert Eingang 1 SV 0 0 1 0 1 | R/W

‘ Beispiel und Anmerkung

00 Die Eingangskalibrierung ist nur notwendig, falls sie den
Eingangstyp andern (z.B.von 0510V auf 4+20mA) und darf
U | nur von qualifizierten Personen durchgefiihrt werden.

Kalibrierung MAX Wert Analogeingang 1:
Wenn dieser Parameter aktiviert wird, wird der Max.Wert des Analogeingangs 1 definiert.

Standardwert
Wert iibernehmen

Min Max Min Max
P?)r_ameter Parameter Beschreibung UM Standard Wert | Wert Wert Wert Par.
isplay Name Wert UM DEC DEC UM UM Typ
. Speichert MAX
H.AI HiA1 Wert Eingang 1 Sw 0 0 1 0 1 R/W

‘ Beispiel und Anmerkung

00
0l

Kalibrierung MIN Wert Analogeingang 2:
Wenn dieser Parameter aktiviert wird, wird der Min.Wert des Analogeingangs 2 definiert.

‘ Die Eingangskalibrierung ist nur notwendig, falls sie den
Eingangstyp andern (z.B.von 0+10V auf 4+-20mA) und darf
nur von qualifizierten Personen durchgefiihrt werden.

Standardwert

Wert iibernehmen

Parameter Parameter Standar i LR o S Par
Displa Name Beschreibung UM d Wert Wert Wert Wert Wert T :
play UM DEC | DEC UM UM yp

. Speichert MIN
L A2 LiA2 Wert Eingang 2 Sw 0 0 1 0 1 R/W

‘ Beispiel und Anmerkung

00
gl

Kalibrierung MAX Wert Analogeingang 2:
Wenn dieser Parameter aktiviert wird, wird der Max.Wert des Analogeingangs 2 definiert.

Die Eingangskalibrierung ist nur notwendig, falls sie den
Eingangstyp andern (z.B.von 0+10V auf 4+20mA) und darf
nur von qualifizierten Personen durchgefiihrt werden.

Standardwert

Wert iibernehmen

Standar Min Max Min Max
P?)riasn}gter Pall:‘zn;eeter Beschreibung UM d Wert Wert | Wert | Wert | Wert ?ar.
play UM DEC | DEC | UM UM yp
: Speichert MAX
H A2 HiA2 Wert Eingang 2 Sw 0 0 1 0 1 R/W

‘ Beispiel und Anmerkung

00
0l
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‘ Die Eingangskalibrierung ist nur notwendig, falls sie den
Eingangstyp andern (z.B.von 0+10V auf 4+20mA) und darf
nur von qualifizierten Personen durchgefiihrt werden.

Standardwert

Wert iibernehmen
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= Kalibrierung MIN Wert Analogeingang 3:
Wenn dieser Parameter aktiviert wird, wird der Min.Wert des Analogeingangs 3 definiert.

Parameter Parameter Standar Min LU Min L Par
Disbla Name Beschreibung UM d Wert | Wert | Wert | Wert | Wert T -
play UM DEC | DEC UM UM yp
: Speichert MIN
L A3 LiA3 Wert Eingang 3 Sw 0 0 1 0 1 R/W

| Beispiel und Anmerkung Die Eingangskalibrierung ist nur notwendig, falls sie den

Standardwert UU Eingangstyp andern (z.B.von 0+10V auf 4+20mA) und darf
U ’ nur von qualifizierten Personen durchgefiihrt werden.

Wert iibernehmen

= Kalibrierung MAX Wert Analogeingang 3:
Wenn dieser Parameter aktiviert wird, wird der Max.Wert des Analogeingangs 3 definiert.

Standar Min Max Min Max
P";')'iasml:ter Pa:la‘_ﬂ‘zter Beschreibung | UM | d Wert | Wert | Wert | Wert | Wert ?a"
play UM DEC | DEC | UM UM yp
. Speichert MAX
H A3 HiA3 Wert Eingang 3 Sw 0 0 1 0 1 R/W

| Beispiel und Anmerkung

‘ Die Eingangskalibrierung ist nur notwendig, falls sie den
Standardwert UU Eingangstyp andern (z.B.von 0+10V auf 4+20mA) und darf

nur von qualifizierten Personen durchgefiihrt werden.
Wert iibernehmen U ,

= Offset der Analogausgange: Setzt den Offset fir die Analogausgénge

Parameter Parameter Sl sl L sl L Par
Displa Name Beschreibung UM d Wert Wert Wert Wert Wert T :
play UM DEC | DEC UM UM yp
o4A 04NA aktiviere Offset SW 0* 0 1 0 1 R/W

* wenn nicht anders spezifiziert

| Beispiel und Anmerkung

0 + 10Vdc / 0 = 20mA DD

4 + 20mA D ,

= Digitaleingang Konfig (Klemme 8): Definiert die Eingangsfunktion

Parameter Parameter SEangar i S sl L Par
Displa Name Beschreibung UM d Wert Wert Wert Wert Wert T -
play UM DEC | DEC UM UM yp
C_d. C_di DI-Funktion SW  Sw 1 0 4 o |R/W

| Beispiel und Anmerkung ‘

zus. Alarmreset UU

Schnellstrop U ]
Feed-back Auswahl 88
Auswahl SP Anal./Dig. 83
Ext. Alarm B Y
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Ausgangsbereich AO1 (Leistung): Bestimmt die Obergrenze fiir den Leistungsausgang.

Paramete Parameter Standar Min Max Min Max Par
. Beschreibung UM d Wert Wert | Wert | Wert | Wert :

¥ T NETIE UM DEC | DEC | UM | um | TYP
GAI G Al SkalieungAO1  Kw 1000 O 3000 O 3000 | R/W

= Ausgangsbereich AO2 (RMS Strom R/L1): Bestimmt die Obergrenze fiir den Stromausgang

Paramete Parameter SLElED o L e S Par

. Beschreibung UM d Wert Wert | Wert | Wert | Wert :

¥ T NETIE UM DEC | DEC | UM | um | TYP
0_A2 G_A2 Skalieung AO2 \Y 1000 0 3000 0 3000 | R/W

Ausgangsbereich AO3 (RMS Strom S/L2): Bestimmt die Obergrenze fiir den Stromausgang

Paramete Parameter SLEIED o L e S Par

. Beschreibung UM d Wert Wert | Wert | Wert | Wert :

5T NETIE UM DEC | DEC | UM | um | TYP
0_A3 G_A3 Skalieung AO3 A 1000 0 3000 0 3000 | R/W

= Ausgangsbereich AO4 (RMS Strom T/L3): Bestimmt die Obergrenze fiir den Stromausgang

Paramete Parameter UL o B L S Par

. Beschreibung UM d Wert Wert Wert Wert Wert :

5T NETIE UM DEC | DEC | uM | um | TYP
0_AY G_A4 Skalieung AO4 Hz 1000 0 3000 0 3000 | R/W

= Digitalausgang 2 Konfig (Klemme 12): Definiert die Ausgangsfunktion

Paramete Parameter SEED s 2 o S Par
r Displa Name Beschreibung UM d Wert Wert Wert Wert Wert T :
play UM DEC | DEC | UM UM yp
do_2 DO2-Konfig ALM Sw 1 0 3 0 R/W

O_ _

| Beispiel und Anmerkung ‘

Thyristorfehler UU

Heizleiterbruch (HB) U ,
Schieflast Ua
Strombegrenzung akt. 03
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= Digitalausgang 3 Konfig (Klemme 13): Definiert die Ausgangsfunktion.

Parameter Parameter Standar Min i Min L Par
Displa Name Beschreibung UM d Wert | Wert | Wert | Wert | Wert T -
play UM DEC | DEC UM UM yp
do_3 do_3 DO2-Konfig ALM 0 0 3 0 3 R/W

| Beispiel und Anmerkung ‘

Thyristorfehler UU
Heizleiterbruch (HB) U ‘

Schieflast UE
Unterspannung. 83

Baud Rate: Definiert die Baudrate fiir die serielle Schnittstelle.

Standar Min Max Min Max
P?;iasml:ter Pa:‘aa':“;ter Beschreibung | UM | d Wert | Wert | Wert | Wert | Wert ?a"
play UM DEC | DEC | UM UM yp
bAud bAud Baud Rate Sw 2 0 2 0 2 R/W

| Beispiel und Anmerkung

4800 00
9600 ol

19200= =

= Adresse Schnittstelle: Bestimmt die Adress des Thyristorstellers

Standar Min Max Min Max
P?)riasmlgter Pa;znr:“:te’ Beschreibung | UM | d Wert | Wert | Wert | Wert | Wert T"'
play UM DEC | DEC | UM UM yp
Addr Addr Adresse Hd 1 1 127 1 127 | R/W

MULTIDRIVE-3PH_25-850A_HB_AT_201109b Seite 33 von 59



CD Automation srl MULTIDRIVE-3PH von 25A bis 850A Bediener Handbuch

10.4 Setup Meni

» Betriebsart Auswahl: Bestimmt die Betriebsart (Ziindmethode).

Standar Min Max Min Max
P?)riasn}:ter Pall:‘aanr:z:er Beschreibung UM d Wert | Wert | Wert | Wert | Wert ?ar.
play UM DEC | DEC | UM UM yp
For Fir Betriebsart Sw 1* 0 2 0 2 R/W

* wenn nicht anders definiert

‘ Beispiel und Anmerkung ‘

Burst Firing = UU

Phase Angle = U '

Delay Triggering + Burst Firing = Ua

HB Empfindlichkeit: Definiert die Anspechswelle fiir die Lastiiberwachung.
Dieser Wert ist in % auf den nominalen Stromwert bezogen..

Parameter Parameter Standar Min Max Min Max Par
Displa Name Beschreibung UM d Wert Wert Wert Wert Wert T 2
play UM DEC | DEC UM UM yp
HB
0
Hb_S Hb_S Empfindlichkeit % 100,0 0 4095 0 160,0 | R/W

‘ Beispiel und Anmerkung ‘

Nominaler Strom 100A Hb_.5 =20. Bedeutet dass der Heather Break Alarm unter 80A aktiv wird.

= Riickfiihrungs Auswahl: Bestimmt die Riickfiihrungsmethode.

Standar Min Max Min Max
P"’[';izmlgter Pa:la‘_ﬂ‘zter Beschreibung UM | dWert | Wert | Wert | Wert | Wert ?a"
play UM DEC | DEC UM UM yp
FEEJ Feed Riickfuhrung Sw 1* 0 3 0 3 R/W

* wenn nicht anders spezifiziert

\ Beispiel und Anmerkung
Strom (RMS) - 00
Spannung (RMS) = D !
Leistung VxI =02
extern =03

= Zyklen fiir Pulspakete: Anzahl der Zyklen EIN bei 50% Leistungsanforderung.

el Min Max Min Max
Pali)riasmlzter Pa;‘zneeter Beschreibung UM “;': rt Wert Wert Wert Wert FT'ar.
play UM DEC | DEC | UM UM ypP
bF_n bF_n Paketlange Zyklus ~ 8* 1 255 1 255 | R/W

* wenn nicht anders spezifiziert
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Soft-Start Rampe in BF: In BF ist es mdglich eine Softstartrampe zu definieren. Der Wert muss
zwischen 0 und dem Wert der Paketldnge bF _n . sein. 0 = kein Soft-Start.

Standa . .
Min Max Min Max
Parameter Parameter . rd Par.
. Beschreibung UM Wert | Wert | Wert | Wert
Display Name V:ljehdﬂ DEC DEC UM UM Typ
bF bE Soft-Start Zkus ——— o 100 o 100 R/W
-r - Rampe fur BF y 4 With
S+BF
= Dealyed Trigger: Bestimmt den Zindwinkel in ©
Standar Min Max Min Max
P?)ri:n}gter Pall:‘aanr:g:er Beschreibung UM d Wert | Wert | Wert | Wert | Wert ?ar.
play UM DEC | DEC | UM UM yp
dE dt Delayed Trigger e 80 0 100 0 100 | R/W

= Auswahl Analog-/Digitalstromgrenze: Bestimmt die Auswahl des dig. oder
analogen Stromgrenzwertes.

Standar Min Max Min Max
Pa[;izmlgter Pa:la‘_ﬂ‘zter Beschreibung | UM | d Wert | Wert | Wert | Wert | Wert ?a"
play UM DEC | DEC | UM UM yp
r . Analog / Digital
tio CL_i Stromiimit Sw 1 0 1 0 1 | R/W

|Beispie| und Anmerkung ‘

00
0l

Stromgrenze Analog (terminals 21-22)

Stromgrenzue Digital Parameter CL

» Interne Stromgrenze: Beinhaltet den max. Stromwert und ist aktiv wenn CL_ =1,
Parameter Parameter A S sl BT il L EDS Par.
Displa Name Beschreibung UM d Wert Wert Wert Wert Wert T
play UM DEC | DEC | UM UM yp

int../dig. o
EL CL Stromgrenze % 100,0 0 4095 0 1000 | R/W

= Lastschaltung : Definiert die Lastschaltung fir die richtige Ziindmethode.

Standar | Min Max Min Max
P?)rias"]:ter Pa:‘aa':“iter Beschreibung | UM | d Wert | Wert | Wert | Wert | Wert ﬁar'
play UM DEC | DEC | UM | UM yp
LoAd Load  Uefiniertdie sw 0+ 0 3 0 3 |R/W
Lastschaltung

* wenn nicht anders angegeben

| Beispiel und Anmerkung

Stern 00
Stern + N U ,
Dreieck 0c
Offenes Dreieck 03
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11 Betriebsart

Die richtige Auswahl der Betriebsart erlaubt die Optimierung des Thyristorstellers fiir die installierte
Heizung. Normalerweise ist die Betriebsart bereits nach Ihren Bestellangaben eingestellt worden. Wie
auch immer, wenn Sie eine Anpassung vornehmen miuissen, kénnen Sie das lber die
Programmiersoftware oder das Bedienfeld durchfiihren (siehe Abschnitt 10).

Achtung: Diese Anderung darf nur durch qualifiziertes Personal durchgefiihrt werden.

11.1 Einzelzyklus (SC)

SC Modus ist die schnellste am Nullpunkt schaltende Betriebsart. Die Ansteuerung erfolgt immer lber
ein analoges Signal.

Bei 25% Leistungsanforderung ist der Thyristor eine Vollwelle EIN und drei Vollwellen AUS.

Bei 50% Leistungsanforderung ist der Thyristor eine Vollwelle EIN und eine Vollwelle AUS.

Bei 75% Leistungsanforderung ist der Thyristor drei Vollwellen EIN und eine Vollwelle AUS.

Bei 76% verhalt sich der Thyristor wie bei 75%, aber bei jedem Einschalten dividiert der Prozessor
76/75 und wenn die Summe des Rests Eins wird, dann schaltet er eine zusatzliche Vollwelle ein.

Fir diese Betriebsart ist ein Analogeingang erforderlich

Diese Betriebsart wird verwendet um Heizungen mit geringer Masse/Tragheit, Halogenstrahler oder IR-
Lampen zu steuern.

Um den Einzelzyklus (SC) Betrieb zu aktivieren stellen Sie Parameter P0O83 (H53) bF A = 1

VOLTAGE SUPPLY (V)

LOAD VOLTAGE (V)

RARRALAAAARA AN i
‘J“NNWW\N\NM*
‘ ‘ ‘ {} ‘ ‘ ‘ {} . ‘ ‘ [) ‘ . ‘ [}75%
““““.““.“100%
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11.1.1 Empfohlene Parametrierung fiir Einzelzyklus (SC)

Normalerweise ist die Betriebsart bereits nach Ihren Bestellangaben eingestellt worden, siehe
Typenschild am Gerat. Wie auch immer, wenn Sie eine Anpassung vornehmen kdénnen Sie das lber die

Programmiersoftware oder das Bedienfeld durchfiihren (siehe Abschnitt 10).

Achtung: Diese Anderung darf nur durch qualifiziertes Personal durchgefiihrt werden.

BEDIENER MENU

Parameter | Name Wert Beschreibung Einheit | Mode
PO03 (HO3) | L--r 0 Sollwert Vorgabe Analog/Digital R/W
P004 (H04) | L_SP Digitaler Sollwert % R/W
P019 (H13) | Oukh 100 Maximum Ausgang % R/W
P024 (H18) | rP_u 0 Sollwertrampe AUF Sec R/W
P025 (H19) | ~P_d 0 Sollwertrampe RUNTER Sec R/W
P116 (H74) | U_0 V Last Nominale Betriebsspannung V R/W
P119 (H77)| A_lo I Last Nominaler Laststrom A R/W
SETUP MENU
Parameter | Name Wert Beschreibung Einheit | Mode
P023 (H17)| F 0 Betriebsart R/W
P066 (H42) | Hb_S 20 HB Empfindlichkeit % R/W
PO70 (H46) | FEED 1 Auswahl! der Riickfiihrung R/W
P083 (H53) | bF_n 1 Anzahl der Vollwellenpakete (Zyklen) Cycles |R/W
P084 (H54) | bF_r 0 Anzahl der Zyklen fir Rampe Cycles |R/W
P085 (H55) gt 0 Triggerverzdgerung ° R/W
P090 (H5A) | CL_. 1 Strombegrenzer Analog/Digital R/W
P091 (H5B) L 0+100,00 |Digital Limit Stromgrenze % R/W
Definition der Lastschaltung:
0=Stern
P098 (H62) | LoAd 0+3 1=Stern+N R/W
2=Dreieck
3=offenes Dreieck
= Modifikation ist nicht notwendig
= Modifikation ist notwendig

O Wenn die Strombegrenzung nicht bendtigt wird stellen Sie den Begrenzungswert auf 100.0%.
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11.2 Pulspaket Betrieb (BF)

Diese Betriebsart erzeugt ein Paket von Vollwellen Schwingungspaketen mit einer EIN Lange wahlbar
von 2 bis 255 Vollwellen, bei einem Eingangssignal von 50%.

Diese Betriebsart reduziert die elektromagnetischen leitungsgebundenen Stérungen, weil der Thyristor
immer im Nulldurchgang der Spannung ein und im Nulldurchgang des Stromes schaltet.

Das Beispiel zeigt einen Zyklus mit PO83 bf _n =4 Zyklen.

VOLTAGE SUPPLY (V)

LOAD VOLTAGE (V)

A A AAAAAAAAAA A
UUUUUUUUUUUU
RAZ A A AYAYAYA A A A AVAVAVACES
VAVAY VAVAVAY
AWANAEER

RAZAZA AR AR R R AVRvAvAY

11.2.1 Soft Start mit Pulspaketbetrieb (S+BF)

Das ist der Pulspaketbetrieb mit einer Ergdnzung. Das Paket startet mit einer Rampe im Phasenanschnitt
von Spannung Null bis zur vollen Nennspannung. Die Rampenlange wird mit der Anzahl der Zyklen im
PA Modus mittels Parameter P084 bF _r definiert. Nach der Rampe bleibt der Thyristor fur die
verbleibende Anzahl von Vollwellen wie im Parameter P083 bF _n definiert eingeschaltet.

Die S+BF Betriebsart wird fiir Lasten mit kleiner Induktivitat verwendet, um den EinschaltstromstoB zu
verhindern oder zu vermindern und dabei die Emission der Oberwellen vom PA Betrieb zu minimieren.
Ein weiterer Vorteil ist, dass der Leistungsfaktor gegenliiber dem PA Betrieb nahezu unverandert bleibt.

Das Beispiel zeigt die Einstellung: P083 bF _n =4 und Rampe ist : P084 bf _r =3

VOLTAGE SUPPLY (V)

LOAD VOLTAGE (V)

AAAAAAAAA A A

BRI A B BUBVRVECECEVECRRURTRTAT
A A A A A A A5

BRI R B RURVEVEVAT R\ B B RUACECAL
A A A7

AR AR B BARERE R RURCROAY
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11.2.2 Empfohlene Parametrierung fiir Pulspaketbetrieb

Normalerweise ist die Betriebsart bereits nach Ihren Bestellangaben eingestellt worden, siehe
Typenschild am Gerat. Wie auch immer, wenn Sie eine Anpassung vornehmen kénnen Sie das Uber die
Programmiersoftware oder das Bedienfeld durchfiihren (siehe Abschnitt 10).

Achtung: Diese Anderung darf nur durch qualifiziertes Personal durchgefiihrt werden.

BEDIENER MENU

Parameter | Name Wert Beschreibung Einheit | Mode
PO03 (HO3) | L--r 0 Sollwert Vorgabe Analog/Digital R/W
P004 (H04) | L_SP Digitaler Sollwert % R/W
P019 (H13) | Oukh 100 Maximum Ausgang % R/W
P024 (H18) | rP_u 0 Sollwertrampe AUF Sec R/W
P025 (H19) | ~P_d 0 Sollwertrampe RUNTER Sec R/W
P116 (H74) | U_0 V Last Nominale Betriebsspannung V R/W
P119 (H77)| A_lo I Last Nominaler Laststrom A R/W
SETUP MENU
Parameter | Name Wert Beschreibung Einheit | Mode
P023 (H17)| F 0 Betriebsart R/W
P066 (H42) | Hb_S 20 HB Empfindlichkeit % R/W
PO70 (H46) | FEED 1 Auswahl! der Riickfiihrung R/W
P083 (H53) | bF_n 8 Anzahl der Vollwellenpakete (Zyklen) Zyklen |R/W
P0O84 (H54) | bF_r |<P083 bF_n 2 |Anzahl der Zyklen fiir Rampe Zyklen |R/W
P085 (H55) | dE 0 Triggerverzégerung ° R/W
P090 (H5A) | LL_. 1 Strombegrenzer Analog/Digital R/W
P091 (H5B) CL 0+100,000 |Digital Limit Stromgrenze % R/W
Definition der Lastschaltung:
0=Stern
P098 (H62) | LoRd 0+3 1=Stern+N R/W
2=Dreieck
3=offenes Dreieck
= Modifikation ist nicht notwendig
= Modifikation ist notwendig

[0 Wenn die Strombegrenzung nicht bendtigt wird stellen Sie den Begrenzungswert auf 100.0%.
2 Wenn die Softstartrampe nicht benétigt wird (S+BF) stellen Sie diesen Parameter auf 0.
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11.3 Phasenanschnitt (PA)

Diese Betriebsart erlaubt die stetige Leistungsregelung an de Heizung. Der Thyristor wird nicht im
Nulldurchgang sondern verzdgert (in Abhangigkeit vom Stellsignal) geziindet. Diese Verstellung kann
nahezu lber den gesamten Halbwellenbereich erfolgen.

Diese Betriebsart wird fir die Steuerung von induktiven Lasten und Transformatorlasten mit sekundaren
Heizelementen angewendet. Mit der Funktion Strombegrenzung ist die Verwendung von nicht linearen
Heizungen wie. Superkanthal, Mo, Pt, W oder Quarz Lampen. Der Nachteil dieser Betriebsart ist, dass
viele Oberwellen erzeugt werden und der cos¢ verringert wird. Deshalb ist die Anwendung von
geeigneten Filtern vorzusehen.

VOLTAGE SUPPLY (V)

LOAD VOLTAGE (V)

{l[l[.{.['{l['{l[l{l[l[.{.{'{l[|25%
/. [. [. [. [. (. [. [. [. [. [. [. [. {. (. [.50%
(. [. [. (. [. (. [. [. m {. [. {. [. m (. [. 75%
. ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ . ‘ ‘ ‘ ‘ . ‘ ‘100%

11.3.1 Soft Start mit Phasenanschnitt (S+PA)

Das ist eine Zusatzfunktion zum PA Betrieb und wird zur Verhinderung von hohen
Magnetisierungsstromen bei hoch induktiven Lasten oder zum sanften Aufheizen von Heizungen mit
geringem Kaltwiderstand verwendet.

Die Parameter sind:

Sollwertrampe AUF  P024: rP_u

Sollwertrampe AB P025: rP_d

VOLTAGE SUPPLY (V)

: S(Eet oint Value °/i)
100%lrrn : etp (%)

0%

Loaéd voltage RMS E(V)

OUTPUT VOLTAGE (V)

'<— Ramp Up

Ramp Down ————
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11.3.2 Empfohlene Parametrierung fiir Phasenanschnitt (PA)

Normalerweise ist die Betriebsart bereits nach Ihren Bestellangaben eingestellt worden, siehe
Typenschild am Gerat. Wie auch immer, wenn Sie eine Anpassung vornehmen kénnen Sie das Uber die
Programmiersoftware oder das Bedienfeld durchfiihren (siehe Abschnitt 10).

Achtung: Diese Anderung darf nur durch qualifiziertes Personal durchgefiihrt werden

BEDIENER MENU

Parameter | Name Wert Beschreibung Einheit | Mode
PO03 (HO3) | L--r 0 Sollwert Vorgabe Analog/Digital R/W
P004 (H04) | L_SP Digitaler Sollwert % R/W
P019 (H13) | Oukh 100 Maximum Ausgang % R/W
P024 (H18) | rP_u 0+10002 |Sollwertrampe AUF Sec R/W
P025 (H19) | ~P_d 0+10002 Sollwertrampe RUNTER Sec R/W
P116 (H74) | U_0 V Last Nominale Betriebsspannung V R/W
P119 (H77)| A_lo I Last Nominaler Laststrom A R/W
SETUP MENU
Parameter | Name Wert Beschreibung Einheit | Mode
P023 (H17)| F 1 Betriebsart R/W
P066 (H42) | Hb_S 20 HB Empfindlichkeit % R/W
PO70 (H46) | FEED 1 Auswahl! der Riickfiihrung R/W
P083 (H53) | bF_n Anzahl der Vollwellenpakete (nicht mit PA) Zyklen |R/W
P084 (H54) | bF_r Anzahl der Zyklen fiir Rampe (nicht mit PA) Zyklen |R/W
P085 (H55) gt 0 Verzogerter Trigger ° R/W
P090 (H5A) | CL_. 1 Strombegrenzung Analog/Digital R/W
P091 (H5B) | (L 0+100,000 |Digital Stromgrenze % R/W
Definition der Lastschaltung:
0=Stern
P098 (H62) | LoAd 0+3 1=Stern+N R/W
2=Dreieck
3=offenes Dreieck
= Modifikation ist nicht notwendig
= Modifikation ist notwendig

O Wenn die Strombegrenzung nicht bendtigt wird stellen Sie den Begrenzungswert auf 100.0%.
2 Wenn die Softstartrampe nicht benétigt wird (S+PA) stellen Sie diesen Parameter auf 0.
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11.4 Delayed Trigger (DT = Verzogerter Trigger)

Diese Betriebsart wird verwendet wenn ein Transformator mit einer normalen Widerstandslast

anzusteuern ist. (Verwenden Sie diese Methode nicht fir Heizungen mit unterschiedlichem Rw/Rk wie

z.B.: Superkanthal, Molybdan, Platin, Wolfram und Quarz Lampen).
Bei induktiven Lasten wie z.B. Transformator erzeugt das Schalten im Nulldurchgang hohe

Einschaltstrome welche zu einem Sicherungsfall fihren. Um das zu verhindern verwendet man einen
verzogerten Trigger. Diese Ziindverzdogerung in der ersten Halbwelle des Pulspaketes zwischen 0-100°

und eine Softstart Rampe verhindern die hohen Einschaltstrome durch die Magnetisierung.

Ohne verzogertem Trigger

Transient
over-current

Current

Voltage

©
Zero

Crossing
Voltage

Mit verzogertem Trigger

Delay angle
(0° to 100°)
. , Voltage

Current
A/ m

i -

Zero
Crossing
Voltage

Zur Erlauterung der Funktion haben wir die Stréme und Spannungen als Vektoren dargestellt. Die

Rotation ist gegen den Uhrzeigersinn:
Ohne verzogertem Trigger

V, y

<V <

Mit verzégertem Trigger
y 1\
V2 |2 ........... Vl
I,

o Delay Angle

—>

Iy

W

3

Bediener Handbuch

Ohne Verzégerung schaltet das Gerat im Nulldurchgang, V1 ist Null (projiziert auf die X Achse) ein.

Zu diesem Zeitpunkt ist der Momentanwert der Stréme i1, i2, i3 und dieser Zustand, generiert wahrend
der Magnetisierung transiente Uberstréme welche einen Sicherungsfall produzieren.

Mit Delayed Trigger zlindet der Thyristor spater so dass, der Momentanwert der Strome, i1=0, i2 positiv
und i3 negativ ist. Dadurch wird ein Transienter Magentisierungsstrom verhindert und die Sicherungen
sind nicht gefahrdet. Der Verzégerungswinkel Alpha ist die Verzégerung um i1=0 zu erhalten und hangt
vom Leistungsfaktor der Lastkombination ab. Fir die meisten Anwendungen ist 80° der ideale Startwert.
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11.4.1 Empfohlene Einstellung fiir Delayed Trigger (DT)

Normalerweise ist die Betriebsart bereits nach Ihren Bestellangaben eingestellt worden, siehe
Typenschild am Gerat. Wie auch immer, wenn Sie eine Anpassung vornehmen kénnen Sie das lber die
Programmiersoftware oder das Bedienfeld durchfiihren (siehe Abschnitt 10).

Achtung: Diese Anderung darf nur durch qualifiziertes Personal durchgefiihrt werden.

BEDIENER MENU

Parameter | Name Wert Beschreibung Einheit | Mode
PO03 (HO3) | L--r 0 Sollwert Vorgabe Analog/Digital R/W
P004 (H04) | L_SP Digitaler Sollwert % R/W
P019 (H13) | Oukh 100 Maximum Ausgang % R/W
P024 (H18) | rP_u 0+10002 |Sollwertrampe AUF Sec R/W
P025 (H19) | ~P_d 0+10002 Sollwertrampe RUNTER Sec R/W
P116 (H74) | U_0 V Last Nominale Betriebsspannung V R/W
P119 (H77)| A_lo I Last Nominaler Laststrom A R/W
SETUP MENU

Parameter | Name Wert Beschreibung Einheit | Mode
P023 (H17)| F 2 Betriebsart R/W
P066 (H42) | Hb_S 20 HB Empfindlichkeit % R/W
PO70 (H46) | FEED 1 Auswahl! der Riickfiihrung R/W
P083 (H53) | bF_n 8 Anzahl der Vollwellenpakete (nicht in PA) Zyklen |R/W
P084 (H54) | bF_r 0 Anzahl der Zyklen flir Rampe (nicht in PA) Zyklen |R/W
P085 (H55) dt 0+1003 Verzogerter Trigger ° R/W
P090 (H5A) | CL_. 1 Strombegrenzung Analog/Digital R/W
P091 (H5B) L 0+100,00 |Digital Limit Stromgrenze % R/W

Definition der Lastschaltung:

0=Stern
P098 (H62) | LoAd 0+3 1=Stern+N R/W

2=Dreieck

3=offenes Dreieck

Modifikation ist nicht notwendig
Modifikation ist notwendig

O Wird die Strombegrenzung nicht verwendet, setzen Sie diesen Wert auf 100,0%.
2 Ohne Sollwertrampe setzen Sie den Wert auf 0.
3 Fir die meisten Anwendungen empfehlen wir 80° als Startwert.
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11.5 Wirkung der Strombegrenzung

Die Strombegrenzung ist flr alle Betriebsarten verfligbar und mdglich. Sie begrenzt den Phasenwinkel
derart, dass alle drei RMS Phasenstrome kleiner als die Stromgrenze bleiben. Kommt der Strom weiter
an den Grenzwert heran, wird die Spannung so lange reduziert (PA), dass die Grenze nie erreicht wird.

I Last <= I Limit Grenze I Last > I Limit Grenze

o A A
ﬂqﬁb‘ ﬁ‘ll\h

AN

i ="
-~
]
<
=

11.5.1 Einstellung der Strombegrenzung

Die Stromgrenze kann tiber den Analogeingang 2 oder digital tiber den Parameter P091 {L vorgegeben

werden. Um den Modus Analog oder Digital zu verwenden setzen Sie den Parameter P090 {L_ 1 (siehe
Abschnitt 12.2).

Achtung: Diese Anderung darf nur durch qualifiziertes Personal durchgefiihrt werden.

Um die Strombegrenzung einzustellen sind folgende Schritte notwendig:
o Das Gerat versorgen und die Stromgrenze auf 0% setzen:
- Im Analogmodus, am Analogeingang 3 den min. Wert anlegen
(ex. OV fur 0+10Vdc oder 4 fur 4+-20mA)
- Im Digitalmodus, den Parameter P091 {L =0 setzen.
Den Thyristorsteller starten (siehe Abschnitt 12.6).
Den Haupteingang auf 100% Stellsignal setzen (siehe Abschnitt 12.4).
Erhéhen Sie die Stromgrenze so lange bis Sie die gewilinschten Strom erhalten.
Stoppe den Thyristorsteller

Die Einstellung ist abgeschlossen.
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11.6 Ruckfiihrung

Normalerweise ist die Rickfihrung bereits nach Ihren Bestellangaben eingestellt worden, siehe
Typenschild am Gerat. Wie auch immer, wenn Sie eine Anpassung vornehmen kénnen Sie das Uber die
Programmiersoftware oder das Bedienfeld durchfiihren (siehe Abschnitt 10).

Achtung: Diese Anderung darf nur durch qualifiziertes Personal durchgefiihrt werden.

Die Ruickfiihrungsart ist definiert durch den Parameter P070 FEEd (siehe Abschnitt 10.4)

Wenn der konfigurierbare Digitaleingang als Rickfiihrung Auswahl definiert ist (siehe Abschnitt 12.6), ist
es moglich, durch Aktivierung des Einganges das Verhalten umzuschalten.

Folgende Rickfluhrungsvarianten sind maéglich:

e V=Spannungsrickfihrung.
Das Eingangssignal ist proportional zur Lastspannung. Das bedeutet, dass das Eingangssignal der
Spannungssollwert ist. Diese Betriebsart kompensiert Spannungsschwankungen der
Versorgungsspannung.

o I=Stromrickfihrung.
Das Eingangssignal ist proportional zur Laststrom. Das bedeutet, dass das Eingangssignal der
Stromsollwert ist. Diese Betriebsart kontrolliert den Laststrom auch bei stark veranderlichen
Lastwiderstanden.

e  W=Leistungsriickfiihrung.
Das Eingangssignal ist proportional zur Ausgangsleistung. Das bedeutet, dass das Eingangssignal
der Leistungssollwert ist und die Leistung an der Last konstant bleibt, wenn sich die Spannung und
der Widerstand andern. Dieser Modus wird verwendet um Silicon Carbid Heizungen zu regeln, bei
welchen sich der Widerstand mit der Temperatur und dem Alter andert. Zusatzlich werden
Spannungsschwankungen von der Versorgungsspannung kompensiert.

o EX=Externe Rickfihrung (0+10Vdc)
Das Eingangssignal ist proportional zu einem externen Signal. Das bedeutet, dass das
Eingangssignal der Sollwert flr diese externe Rickfiihrung wird. Diese Betriebsart wir in Galvano
Systemen verwendet, bei denen es notwendig ist den Strom in den Elektroden konstant zu halten.
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12 Anschlussbeschreibung

12.1 Zugang zu den Steuerplatinen

Um Zugriff auf die Steuerelektronik zu erhalten missen die Abdeckungen entfernt werden
(siehe Abschnitt 7.1).

Achtung: Vor Durchfiihrung der Arbeiten miissen Sie sicher stellen, dass alle
Leistungs- und Steuerleitung von der Netzversorgung getrennt sind.

PWI30 board

L

DDC30 board
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12.2 Versorgung der Steuerelektronik PWI30

Der MULTIDRIVE Thyristorsteller bendtigt flir den Betrieb eine Spannungsverorgung fir die

Steuerelektronik. Diese Versorgung versogt auch die internen Lifter. Der Eigenbedarf ist ca. 20VA und

muss zur Leistungsaufnahme der Lifter addiert werden (siehe Abschnitt 8.2).

Die Hilfs-Spannungsversorgung wird nach Kundenvorgabe im Bestellkode definiert. Dieser Kode ist am

Gerate Typenschild ersichtlich.

Achtung: Vor Durchfiihrung der Arbeiten miissen Sie sicher stellen, dass alle
Leistungs- und Steuerleitung von der Netzversorgung getrennt sind.

Klemme Beschreibung
1 Erde
L Hilfsversorgung f. Steuerelektronik
N Hilfsversorgung f. Steuerelektronik
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12.3 Externe Riickfiihrung

Klemme Beschreibung
1 (+)Eingang Externe Rickflihrung (0+10Vdc)
2 (-)Eingang Externe Ruckfiihrung

Der MULTIDRIVE hat einen Eingang flir Externe Rickfiihrung. Dieser kann Uber die
Rickfihrungsauswahl aktiviert werden (siehe Abschnitt 11.6)
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12.4 Analogeingdnge

Der MULTIDRIVE verfligt Gber 3 konfigurierbare Analogeingange (0+10V, 4+20mA, etc):
Der Haupteingang ist der analoge Sollwert, Eingang 2 flr die Sollwert Korrektur und Eingang 3 fir die
externe Strombegrenzung.

12.4.1 Haupteingang (Klemmen 17 und 18 - siehe Abschnitt 7.4)

Normalerweise ist der Haupteingang bereits nach Ihren Bestellangaben eingestellt worden, siehe
Typenschild am Gerat. Wenn Sie eine Anpassung vornehmen wollen gehen sie folgt vor:

Achtung: Diese Anderung darf nur durch qualifiziertes Personal durchgefiihrt werden.

Typ Eingang Funktionen JP1
0+10V Impedance 47KQ Offen 1P1 JP3 P>
POT Impedance 10KQ min Offen |E| E| E|
4-20mA Impedance 470Q Geschlossen
CD AUTOMATION
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Kalibrationsroutine fiir den Haupteingang

Wenn Sie die Hardwarekonfiguration des Einganges dandern, missen Sie eine Kalibration durchfihren.
Das geschieht mit folgenden Schritten:
e Hilfsversorgung einschalten.
Mit dem Bedienfeld ins Hardware Menti (P000 PASS = 5) gehen.
Das min. Signal an den Eingang anlegen (ex. OV fir 0+10V oder 4mA flr 4+20mA)
e Stelle den Parameter PO57 L A1 =1
e ENTER Taste betatigen
e Dann das max. Signal an den Eingang legen (ex.10V fir 0+10V oder 20mA flir 4+20mA)
e Stelle den Parameter POS8 H A 1 =1
e ENTER Taste betatigen
Die Kalibration ist hiermit abgeschlossen.
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12.4.2 Eingang 2 (Klemmen 19 und 20 - siehe Abschnitt 7.4)

Normalerweise ist der Eingang 2 bereits nach Ihren Bestellangaben eingestellt worden, siehe
Typenschild am Gerat. Wenn Sie eine Anpassung vornehmen wollen gehen sie folgt vor:

Achtung: Diese Anderung darf nur durch qualifiziertes Personal durchgefiihrt werden.

Typ Eingang Funktionen JP3
0+10V Impedance 47KQ Offen
POT Impedance 10KQ min Offen
4+-20mA Impedance 470Q Geschlossen

Kalibrationsroutine fiir Eingang 2

Wenn Sie die Hardwarekonfiguration des Einganges andern, muissen Sie eine Kalibration durchfiihren.
Das geschieht mit folgenden Schritten:

o Hilfsversorgung einschalten.

e  Mit dem Bedienfeld ins Hardware Menii (P000 PASS = 5) gehen.

o Das min. Signal an den Eingang anlegen (ex. OV fir 0+10V oder 4mA flir 4+-20mA)

e Stelle den Parameter PO59 L \Ad =1

o ENTER Taste betdtigen

o Dann das max. Signal an den Eingang legen (ex.10V fir 010V oder 20mA fir 4+-20mA)
e  Stelle den Parameter PO60 H \AC = 1

o ENTER Taste betdtigen

Die Kalibration ist hiermit abgeschlossen.

12.4.3 Externe Strombegrenzung (Klemmen21 und 22 - siehe Abschnitt 7.4)

Normalerweise ist die externe Strombegrenzung bereits nach Ihren Bestellangaben eingestellt worden,
siehe Typenschild am Gerat. Wie auch immer, wenn Sie eine Anpassung vornehmen wollen gehen sie
folgt vor:

Achtung: Diese Anderung darf nur durch qualifiziertes Personal durchgefiihrt werden.

Type Eingang Funktionen JP5
0+10V Impedance 47KQ Offen
POT Impedance 10KQ min Offen
4+-20mA Impedance 4700 Geschlossen

Kalibrationsroutine fiir die externe Strombegrenzung

Wenn Sie die Hardwarekonfiguration des Einganges andern mussen Sie eine Kalibration durchfihren.
Das geschieht mit folgenden Schritten:

e Hilfsversorgung einschalten.

e  Mit dem Bedienfeld ins Hardware Menii (P000 PASS = 5) gehen.

) Das min. Signal an den Eingang anlegen (ex. OV fur 0+10V oder 4mA fir 4+-20mA)

e Stelle den Parameter PO61 L A3 =1

o ENTER Taste betadtigen

) Dann das max. Signal an den Eingang legen (ex.10V fir 0+10V oder 20mA fir 4+20mA)
e Stelle den Parameter PO62 H A3 =1

o ENTER Taste betadtigen

Die Kalibration ist hiermit abgeschlossen.
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12.5 Analoge Ausgadnge

Der MULTIDRIVE verfugt tber 4 konfigurierbare analoge Ausgange (0+10V, 4+20mA, etc).
Ausgang 1 dient zur Ubertragung der gemittelten Gesamtleistung auf die 3 Phasen, die anderen 3 zur
Weiterleitung des RMS Stromes an die Phasen L1, L2 und L3.

12.5.1 Ausgang 1: Gemittelte Gesamtleistung (Klemmen15 und 23 oder 16 und 23 - siehe
Abschnitt 7.4)

Normalerweise ist der Ausgang flir die gemittelte Leistung bereits nach Ihren Bestellangaben eingestellt
worden, siehe Typenschild am Gerat. Wie auch immer, wenn Sie eine Anpassung vornehmen wollen
(z.B. von 0+10V auf 4+20mA) gehen sie folgt vor:

Achtung: Diese Anderung darf nur durch qualifiziertes Personal durchgefiihrt werden.

Ausgan P097
Typ Funktionen o4NA P14 P14 IP15 P16 IP17
0+10V 20mA Max 0 A-B (HEE| EEN| T 1]
0:20mA | 500Q Max 0 B-C C ABC ABC AB
4:20mA | 500Q Max 1 B-C
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Einstellen der Ausgangsskalierung Ausgang 1:
Der Parameter P104 {_A ! bestimmt den numerischen Wert fiir den max. Ausgang;
z.B. fir einen Anzeiger mit Skala 50kW stelle Parameter P104 G_A | = 50.
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12.5.2 Ausgang 2: L1 RMS Strom (Klemmen 15 und 24 oder 16 und 24 - siehe Abschnitt 7.4)

Der RMS Stromausgang ist bereits nach Ihren Bestellangaben eingestellt worden, siehe Typenschild am
Gerat. Wie auch immer, wenn Sie eine Anpassung vornehmen wollen (z.B. von 0+10V auf 4+-20mA)
gehen sie folgt vor:

Achtung: Diese Anderung darf nur durch qualifiziertes Personal durchgefiihrt werden.

Typ Ausgang Funktionen P097 o4A JP15
0+-10V 20mA Max 0 A-B
0+-20mA 500Q Max 0 B-C
4-20mA 500Q Max 1 B-C

Einstellen der Ausgangsskalierung Ausgang 2:
Der Parameter P106 §_A2 bestimmt den numerischen Wert fiir den max. Ausgang;
z.B. fir einen Anzeiger mit Skala 50A stelle Parameter P106 (_A¢ = 50.

12.5.3 Ausgang 3: L2 RMS Strom (Klemmen 15 und 25 oder 16 und 25 - siehe Abschnitt 7.4)

Der RMS Stromausgang ist bereits nach Ihren Bestellangaben eingestellt worden, siehe Typenschild am
Gerat. Wie auch immer, wenn Sie eine Anpassung vornehmen wollen (z.B. von 0+10V auf 4+20mA)
gehen sie folgt vor:

Achtung: Diese Anderung darf nur durch qualifiziertes Personal durchgefiihrt werden.

Typ Ausgang Funktionen P097 o4l JP16
0+-10V 20mA Max 0 A-B
0+20mA 500Q Max 0 B-C
4-20mA 5000 Max 1 B-C

Einstellen der Ausgangsskalierung Ausgang 3:
Der Parameter P108 §_A3 bestimmt den numerischen Wert fiir den max. Ausgang;
z.B. fir einen Anzeiger mit Skala 50A stelle Parameter P108 6_A3 = 50.

12.5.4 Ausgang 4: L3 RMS Strom (Klemmen 15 und 26 oder 16 und 26 - siehe Abschnitt 7.4)

Der RMS Stromausgang ist bereits nach Ihren Bestellangaben eingestellt worden, siehe Typenschild am
Gerat. Wie auch immer, wenn Sie eine Anpassung vornehmen wollen (z.B. von 010V auf 4+-20mA)
gehen sie folgt vor:

Achtung: Diese Anderung darf nur durch qualifiziertes Personal durchgefiihrt werden.

Typ Ausgang Funktionen P097 o4fiA P17
0+10V 20mA Max 0 A-B
0+-20mA 500Q Max 0 B-C
4-20mA 500Q Max 1 B-C

Einstellen der Ausgangsskalierung Ausgang 4:
Der Parameter P110 §_AY bestimmt den numerischen Wert fiir den max. Ausgang;
z.B. fir einen Anzeiger mit Skala 50A stelle Parameter P110 6_AY = 50.
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12.6 Digitale Eingange

Der MULTIDRIVE verfigt Gber 6 digitale Opto-isolierte 24Vdc Eingange.
Die Eingange kénnen Uber die interne Versorgung (siehe Abschnitt 7.5) oder mit einer externen
Spannung z.B. tber eine PLC aktiviert werden.

12.6.1 Alarm Reset (Klemme 3 siehe Abschnitt 7.4)

Dieser Alarm Reset Eingang ist zur Freigabe nach einem kritischen Alarm. Bevor der Eingang aktiviert
wird, sollte der Fehler und die Alarmbedingungen beseitigt werden.

12.6.2 Start/Stop (Klemme 4 siehe Abschnitt 7.4)

Das Startsignal fir den MULTIDRIVE welches auch den definierten Ausgang (Klemme 9 und 10 fir die
Ansteuerung der Hauptschiitzes aktiviert. Wenn kein Alarm ansteht schaltet der MULTIDRIVE das
Ausgangssignal proportional zum Eingang.

Wird das Signal entfernt stoppt der MULTIDRIVE Thyristorsteller den Betrieb und fahrt mit der Rampe
auf Null Sollwert. Dann wird der Relaisausgang flir den Leistungsschitz geéffnet (Klemme 9 und 10).

Wenn der Freigabe Eingang nicht aktiviert ist, hat das Start/Stop Kommando keine Wirkung

12.6.3 Freigabe (Klemme 5 siehe Abschnitt 7.4)

Der MULTIDRIVE muB, um ordnungsgemaB zu arbeiten, diesen Digitaleingang aktiviert haben.
Wenn Sie wahrend des Betriebes die Freigabe geht der Ausgang unmittelbar auf 0 StellgréBe und der
Ausgang 9-10 wird inaktiv, damit der Leistungsschitz ausschaltet.

12.6.4 Externer Alarm (Klemme 6 siehe Abschnitt 7.4)

Um ordnungsgemaB zu arbeiten, muB dieser Digitaleingang nicht aktiviert sein.

Wenn wahrend des Betriebes der Externe Alarm aktiviert wird, geht der Ausgang unmittelbar auf 0
StellgréBe und der Ausgang 9-10 wird inaktiv, damit der Leistungsschiitz ausschaltet. Der Externe Alarm
activiert ebenfalls den Digitalausgang kritischer Alarm.

12.6.5 Kalibrierung (Klemme 7 siehe Abschnitt 7.4)

Dieser Eingang aktiviert die Laststromkalibrierung fir den Pulspaketmodus und die Heizleiterbruch
Uberwachung(siehe Abschnitt 9.4).

12.6.6 Konfigurierbarer Eingang (Klemme 8 siehe Abschnitt 7.4)

Dieser Eingang ist Gber den Parameter P103 {.d 1+ fiir folgende Funktionen konfigurierbar:

. Zusatzlicher Alarm Reset:
Diese Funktion ist gleich wie ,Reset Alarm".

. Sollwert Null:
Diese Funktion stellt die StellgréBe auf Null, Iasst aber den Ausgang fir den Schiitzkontakt
aktiv.

o Rickfuhrung Auswahl:
Wird der Ausgang aktiviert schaltet der Riickfiihrungsmodus vom Parameter P070 FEED auf
Spannungs- Ruckfihrung (V) um.

e Analog/Digital Sollwert:
Wenn dieser Eingang aktiviert wird, schaltet die Sollwertauswahl auf den digitalen Sollwert welcher
durch Parameter P004 L_5FP (siehe Abschnitt 10.2) definiert ist.

o Externer Alarm/Schnellstop:
Damit der Thyristorsteller ordnungsgemaB arbeiten kann, darf dieser Eingang nicht aktiviert sein.
Wenn der Alarm im Betrieb aktiviert wird, geht der Ausgang unmittelbar auf 0 StellgréBe und der
Ausgang 13-14 wird inaktiv, damit der Leistungsschiitz ausschaltet. Mit diesem Eingang wird
ebenfalls sofort der “Kritische” Alarmausgang aktiviert.
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12.7 Digitale Ausgdnge

Dieser Thyristor verfligt Gber 4 digitale Ausgange mit Relaiskontakten(max. 500mA, 125Vac). Der
Hauptausgang flir den Leistungsschiitz ist ein fixer (NO) Kontakt. Alle Anderen kénnen zwischen NO oder
NC umgeschaltet werden.

12.7.1 Run Relais (Klemme 9 und 10 siehe Abschnitt 7.4)
Dieser Ausgang ist fir die Steuerung des Hauptschlitzes (geschlossen wenn aktiv) und schaltet EIN
wahrend das RUN Signal anliegt und kein Alarm ansteht.

12.7.2 Kritischer Alarm (Klemme 11 und 14 siehe Abschnitt 7.4)

Dieser Ausgang ist aktiv wenn der Kritische Alarm auftritt (siehe Abschnitt. 9.2).
Der Standard Kontakt fir diesen Ausgang ist NO konfiguriert, kann aber wie folgt geandert werden.

Achtung: Diese Anderung darf nur durch qualifiziertes Personal durchgefiihrt werden.
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Typ IP8 C/D P8 C/D
NO (standard) A-B : g
NC B-C -
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12.7.3 Konfigurierbarer Digitalausgang 2 (Klemmen 12 und 14 siehe Abschnitt 7.4)

Dieser Kontaktausgang kann konfiguriert werden, damit er von folgernder Aktion aktiviert wird:
e  Thyristorkurzschluss

. Lastunsymmetrie

o Heizleiterbruch Alarm (HB)
e  Strom Limiter aktiv

Der Parameter zur Konfiguration ist P112 do-€ (siehe Abschnitt 10.3).
Der Standard Kontakt flir diesen Ausgang ist NO konfiguriert, kann aber wie folgt gedandert werden:

Achtung: Diese Anderung darf nur durch qualifiziertes Personal durchgefiihrt werden.

§|_

O

OO
. [l

s
o=
o T

> b
LT
N AANANA
Type JP8 E/F P8 E/F
NO (standard) A-B B
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12.7.4 Konfigurierbarer Digitalausgang 3 (Klemmen 13 und 14 siehe Abschnitt 7.4)

Dieser Kontaktausgang kann konfiguriert werden, damit er von folgernder Aktion aktiviert wird:

e  Thyristorkurzschluss

o Lastunsymmetrie

o Heizleiterbruch Alarm (HB)

o Unterspannung

Der Parameter zur Konfiguration ist P113 do-3 (siehe Abschnitt 10.2).

Der Standard Kontakt fiir diesen Ausgang ist NO konfiguriert, kann aber wie folgt geandert werden:

Achtung: Diese Anderung darf nur durch qualifiziertes Personal durchgefiihrt werden.
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12.8 PG (Programmiergerat) Stecker

Der PG Stecker ist zur Konfiguration des Thyristorstellers mit der Konfigurationssoftware und dem

Programmierkabel.

Das Kabel ist nicht im Lieferumfang enthalten. (siehe Abschnitt 2.4)
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12.9 RS485 Serielle Schnittstelle

Die Signale der seriellen RS485 Schnittstelle sind auf Klemmen und einem 9 poligen DIN Stecker
verfiigbar. Diese Schnittstelle kann bis zu 127 MULTIDRIVE verbinden.
Der 9polige Stecker eignet sich zur einfachen Verbindung vom CD-EASY (siehe Abschnitt 2.3)

CD AUTOMATION
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Pin Beschreibung Klemme Beschreibung
1 PMS5 (+5V) 1 RS485 A
2 GND 0V 2 RS485 B
3 GND 0V 3 far int. Verwendung
4 reserviert(Rxd0) 4 fur int. Verwendung
5 GND 0V
6 RS485 A
7 RS485 B
8 nicht verwendet (NC)
9 Reserved (Txd0)
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13 Interne Sicherungen

Der Thyristorsteller ist mit internen superflinken Halbleitersicherungen mit niedrigem I2t ausgeristet,
um die Thyristoren gegen Kurzschliisse abzusichern. Das 12t der Sicherungen muss geringer sein als das
I2t der Thyristoren.

Achtung: NUR SUPERFLINKE SICHERUNGEN MIT PASSENDEM I2T VERWENDEN.

13.1 Sicherungs- Kodierung

200 kARMS Symmetrical A.I.C.

(B::;:?Be) Sicherungskode (f\t:;;g) (AIZzs.Ie-c) Vac Stk.
35A (S513) 20 559 02.160 160 12320 660 3
45A (S13) 20 559 02.160 160 12320 660 3
75A (S13) 20 559 02.160 160 12320 660 3
100A (S13) 20 559 02.160 160 12320 660 3
125A (513) 20 282 20.180 180 16320 660 3
150A (513) 20 282 20.250 250 35200 660 3
225A (S13) 20 559 20.315 315 61600 660 3
300A (S514) FU450FMM 450 84000 660 3
350A (S14) FU550FMM 550 193500 660 3
400A (514) FU550FMM 550 193500 660 3
450A (S14) FU700FMM 700 378000 660 3
500A (S514) FU700FMM 700 378000 660 3
600A (S14) 2xFU450FMM 2x450 378000 660 3
850A (515) 2xFU550FMM 2x550 860000 660 3

Achtung: Das 12t der Sicherung muss 20% geringer sein als das des Thyristorstellers.

Achtung: Superflinke Sicherungen sind nur zum Schutz des Thyristors geeignet und
kénnen nicht zum Schutz der Anlage eingesetzt werden.

Achtung: Die Garantie erlischt bei der Verwendung anderer Sicherungen als in der
Tabelle spezifiziert.

Achtung: Die Installation muss immer durch einen Leistungsschalter oder
Sicherungstrenner geschlitzt sein.
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>
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14 Wartung

14.1 Liifter

Der Thyristorsteller ist mit forcierter Liftung und Liftern ausgestattet. Diese drehen sich
ununterbrochen wenn das Gerat mit Spannung versorgt ist. Wenn ein Lifter ausfallt kann der
Kihlkérper erhéhte Temperaturen erreichen. Um in diesem Falle die Thyristoren von Uberhitzung zu
schiitzen ist ein Thermoschalter eingebaut der das Gerat so lange abschaltet bis die
Kihlkérpertemperatur den sicheren Bereich wieder erreicht hat. In dieser Abklihlphase ist der
Thyristorsteller nicht verwendbar und die Produktion muss gestoppt werden. Um diesen Ausfall zu
vermeiden ist es wichtig den Zustand der Lifter in regelmaBigen Abstéanden zu Uberprifen.

14.2 RegelmadBiges Service

Um eine korrekte Kiihlung zu gewahrleisten missen der Kihlkérper und die Liifterabdeckungen in
regelmaBigen Abstdanden gereinigt werden. Der Zeitraum der Wartung hangt vom Verschmutzungsgrad
der Anlage ab.

Ebenfalls in regelméaBigen Abstdnden sollen die Verbindungen der elektrischen Anschliisse Uberpriift
werden ob die Leistungsklemmen und Erdklemme mit dem richtigen Drehmoment befestigt sind.
(siehe Anschlussdiagramm).

14.3 Reparatur Prozedur

o Rufen Sie CD Automation s.r.l. oder Ihren Handler an.

o Erkléren Sie Ihr Problem - in vielen Fallen ist es moéglich das Problem telefonisch zu I6sen.
Wenn das nicht mdglich ist, senden Sie das Gerat an CD Automation oder wie vereinbart zu Ihrem
Handler.

o Scheiben Sie eine moglichst detaillierte Fehlerbeschreibung und fligen Sie die Ansprechperson in
Ihrem Werk hinzu um bei Rickfragen den Ablauf zu vereinfachen.

o Benutzen Sie eine geeignete und stabile Verpackung fir den Transport.

14.4 Garantiebedingungen

CD Automation gewahrt 12 Monate ab Lieferung Garantie auf diese Produkte. Sie beschrankt sich auf
Reparatur und den Tausch von Teilen in der Fabrik und schlieBt Fehler durch falsche Anwendung oder
Absicherung aus.

Fir Gerate ohne Seriennummer erlischt die Garantie. Die fehlerhaften Produkte missen, zu Lasten des
Kunden, in die CD Automation Fabrik zurtiickgesendet werden. Die Serviceabteilung entscheidet, ob das
Produkt unter die Garantiebestimmungen féllt. Ersetzte Teile bleiben Eigentum von CD Automation.

Technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten!
© CD Automation s.r.l.
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