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. Avvertenze importanti per la sicurezza

Questo capitolo contiene informazioni importanti per la sicurezza. La mancata osservanza di queste istruzioni
puO provocare gravi lesioni personali o morte e pud causare gravi danni all'unita a tiristori e al sistema di
componenti incluso.

L'installazione deve essere esequita da personale qualificato.

Nel manuale sono usati simboli per dare piu evidenza alle note di sicurezza e operativita per l'attenzione
dellutente:

improprio pud causare gravi lesioni personali o la morte da scosse elettriche; il :
simbolo (un fulmine in un triangolo) precede un pericolo di scariche elettriche. :
PERICOLO o AVVERTENZA :
: ATTENZIONE- pericolo o avvertenza che richiede ulteriori spiegazioni rispetto :
a quelle riportate sull'etichetta dell'unita. Consultare il manuale utente per :
ulteriori informazioni. :

c € L'unita & conforme alle direttive dell' Unione Europea.

i Questa icona e presente in tutte le procedure operative in cui il funzionamento

Vedere Dichiarazione di conformita per ulteriori dettagli sulle direttive e gli

standard utilizzati per la conformita. :
: A Prodotto sensibile alle scariche elettrostatiche, usare una messa a terra e :
: Atad tecniche di manipolazione adeguate nellinstallare o riparare il prodotto. :

Non gettare nella spazzatura, utilizzare tecniche di riciclaggio appropriate o :
consultare il produttore per uno smaltimento adeguato. :

La "NOTA" ¢ in genere un breve messaggio in cui si chiarisce un importante dettaglio.

Lintestazione “PERICOLO" fornisce informazioni essenziali per la sicurezza e il funzionamento
dellapparecchiatura. Leggere e seguire attentamente tutte le misure cautelative indicate.

Lintestazione “ATTENZIONE" fornisce informazioni utili per proteggere gli individui e il dispositivo da danni.
Prestare la massima attenzione a tutti i segnali di pericolo relativi all'apparecchiatura.

Note di sicurezza

PERICOLO! Rischio diincendio e scosse elettriche Questo prodotto e classificato come apparecchiatura
di controllo del processo di tipo aperto. Deve essere montato in un involucro che non permetta al fuoco
di fuoriuscire esternamente.

A PERICOLO! Se i rele di uscita vengono utilizzati oltre la loro aspettativa di vita, possono verificarsi
occasionalmente fusioni o bruciature dei contatti. Considerare sempre le condizioni di applicazione e
utilizzare i rele di uscita entro il loro carico nominale e laspettativa di vita elettrica. L'aspettativa di vita dei
relé di uscita varia notevolmente con il carico in uscita e le condizioni di commutazione.

A PERICOLO! Per evitare danni a cose e apparecchiature, lesioni e morte, durante linstallazione e il
funzionamento di questo prodotto € necessario attenersi alle norme elettriche e alle pratiche di
cablaggio standard. La mancata osservanza di tali norme potrebbe causare danni, lesioni e morte.
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PERICOLO! Tuttigliinterventidiassistenza, compresiispezione, installazione, cablaggio, manutenzione,
ricerca guasti, sostituzione di fusibili o altri componenti riparabili dallutente, devono essere eseguiti
esclusivamente da personale qualificato. Il personale di assistenza deve leggere il presente manuale
prima di procedere all'intervento. Durante ['esecuzione degli interventi di assistenza, il personale non
qualificato non deve lavorare sull'unita o non deve trovarsi nelle immediate vicinanze.

A PERICOLO! Non usare in applicazioni aerospaziali o nucleari.

PERICOLO! Il grado di protezione del dispositivo & IP20 con tutte le coperture installate e chiuse. Deve
essere installato in un contenitore che fornisce tutte le protezioni aggiuntive necessarie per lambiente
e lapplicazione.

ATTENZIONE: | dispositivi devono essere alimentati a energia limitata secondo UL 61010-1 3rd Ed,
sezione 9.4 o LPS in conformita con UL 60950-1 o SELV in conformita con UL 60950-1 o Classe 2 in
conformita con UL 1310 o UL 1585.

A ATTENZIONE: Un malfunzionamento nel controllore digitale pud occasionalmente rendere impossibili

le operazioni di controllo o bloccare le uscite di allarme, con conseguenti danni materiali. Per mantenere
la sicurezza, in caso di malfunzionamento, adottare misure di sicurezza appropriate; ad esempio con
linstallazione di un dispositivo di monitoraggio indipendente e su una linea separata.

ATTENZIONE: Per evitare di compromettere lisolamento, non piegare fili o altri componenti oltre le
specifiche del raggio di curvatura.

A ATTENZIONE: Proteggere il dispositivo da alte temperature, umidita e vibrazioni.

ATTENZIONE: Installare un filtro RC di dimensioni appropriate tra bobine contattore, rele e altri carichi
induttivi.

A NOTA: Fornire una disconnessione locale per isolare il dispositivo per la manutenzione.
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Precauzioni per l'uso sicuro

Assicurarsi di osservare le seguenti precauzioni per evitare errori, malfunzionamenti o effetti negativi sulle
prestazioni e le funzioni del prodotto. In caso contrario, occasionalmente potrebbero verificarsi eventi
imprevisti. Non utilizzare il controller digitale oltre i valori nominali.

Il prodotto e progettato solo per uso interno. Non utilizzare o conservare il prodotto allaperto o in nessuno
dei seguenti posti:

- Luoghi direttamente soggetti a calore irradiato da apparecchiature di riscaldamento.

- Luoghi soggetti a spruzzi di liquido o atmosfera di petrolio.

- Luoghi soggetti alla luce solare diretta.

- Luoghi soggetti a polvere o gas corrosivi (in particolare gas di solfuro e gas di ammoniaca).
- Luoghi soggetti a forti sbalzi di temperatura.

- Luoghi soggetti a formazione di ghiaccio e condensa.

- Luoghi soggetti a vibrazioni e forti urti.

Lutilizzo di due o piu controller affiancati o uno sopra laltro possono causare un incremento di calore
interno che ne riduce il ciclo di vita. In questo caso si raccomanda l'uso di ventole per il raffreddamento
forzato o altri dispositivi di condizionamento della temperatura interno quadro.

Controllare sempre i nomi dei terminali e la polarita e assicurarsi di effettuare una cablatura corretta. Non
collegare i terminali non utilizzati.

Per evitare disturbi induttivi, mantenere il cablaggio dello strumento lontano da cavi di potenza con tensioni
o corren ti elevate. Inoltre, non collegare linee di potenza insieme o in parallelo al cablaggio del controller
digitale. Si consiglia l'uso di cavi schermati e condotti separati. Collegare un limitatore di sovratensione o un
filtro antirumore ai dispositivi che generano rumore (in particolare motori, trasformatori, solenoidi, bobine
o altre apparecchiature con componenti induttivi). Quando si utilizzano filtri antidisturbo sull'alimentazione,
controllare tensione e corrente e collegare il filtro il piu vicino possibile allo strumento. Lasciare piu spazio
possibile tra il controller e dispositivi di potenza che generano alte frequenze (saldatrici ad alta frequenza,
macchine per cucire ad alta frequenza, ecc.) o sovratensioni.

Un interruttore o un sezionatore deve essere posizionato vicino al regolatore. Linterruttore o il sezionatore
deve essere facilmente raggiungibile dall'operatore e deve essere contrassegnato come mezzo di
disconnessione per il controller.

Lo strumento deve essere protetto con un fusibile da 1 A (cl. 9.6.2).

Rimuovere lo sporco dallo strumento con un panno morbido e asciutto. Non usare mai diluenti, benzina,
alcool o detergenti che contengano questi o altri solventi organici. Possono verificarsi deformazioni o
scolorimento.

Il numero di operazioni di scrittura della memoria non volatile & limitato. Tenere conto di questo quando
si utilizza la modalita di scrittura in EEprom ad esempio nella variazione dei dati durante le comunicazioni
seriali.

Tutela ambientale e smaltimento dei rifiuti / Direttiva WEEE

Non smaltire le apparecchiature elettriche ed elettroniche tra i rifiuti domestici.
Secondo al Direttiva Europea 2012/19/EU le apparecchiature esauste devono essere raccolte separatamente
al fine di essere reimpiegate o riciclate in modo eco-compatibile.
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Controllare periodicamente che le viti dei cavi di alimentazione e della terra di sicurezza siano serrate
correttamente (vedere lo schema di collegamento).

Garanzia

CD Automation da 12 mesi di garanzia sui suoi prodotti. La garanzia € limitata alla
riparazione ed alla sostituzione di parti nella nostra sede ed esclude i prodotti
non usati propriamente ed i fusibili.

La garanzia non include i prodotti con i numeri di serie cancellati. Le unita
danneggiate dovranno essere spedite a CD Automation a carico del cliente
e il nostro responsabile delle riparazioni verifichera se l'unita dovra essere
riparata in garanzia o fuori garanzia. Le parti sostitute rimarranno di proprieta
CD Automation.

Condizioni di vendita e garanzia

‘ Autorizzazione Ritorno Materiale (RMA

| clienti che desiderano restituire qualsiasi articolo, indipendentemente dal fatto che siano stati forniti
erroneamente, difettosi o danneggiati durante il trasporto, devono prima compilare un modulo RMA (Return
Material Authorization) per ottenere un numero RMA dall'ufficio assistenza.

Il servizio diriparazione completo € disponibile peri clienti. Prima di inviare il modulo RMA e restituire i prodotti,
si consiglia ai clienti di contattare il team di supporto tecnico per determinare se il problema puo essere risolto
con l'assistenza telefonica.

Come funziona il servizio RMA
Il modulo RMA e tutti i dettagli sono disponibili sul nostro sito:
https://www.cdautomation.com/it/rma-in-italiano/

Compilare ilmodulo RMA nel modo piu dettagliato possibile descrivendo il problema riscontrato sul prodotto e
la casistica in cui simanifesta. Piu informazioni i fornirete, piu sara veloce il processo di riparazione/sostituzione
Le informazioni indispensabili a noi necessarie sono le seguenti:

1. Il codice del modello
2. ILNumero dei dispositivi restituiti
3. ILnumero di serie del dispositivo/

4. Una dettagliata descrizione del problema (non é sufficiente scrivere “guasto’).
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o Introduzione

Thank you for choosing a CD Automation controller.
Il termoregolatore CD66 e una soluzione versatile e performante per il controllo industriale.

1.1 Norme di sicurezza

Prima di utilizzare il dispositivo leggere con attenzione le istruzioni e le misure di sicurezza contenute in
questo manuale. Disconnettere lalimentazione prima di qualsiasi intervento su connessioni elettriche o
settaggi hardware al fine di prevenire il rischio di scosse elettriche, incendio o malfunzionamenti.

Non installare e non mettere in funzione lo strumento in ambienti con sostanze infiammabili, gas o esplosivi.
Questo strumento e stato progettato e realizzato per l'utilizzo convenzionale in ambienti industriali e per
applicazioni che prevedano condizioni di sicurezza in accordo con la normativa nazionale e internazionale
sulla tutela della delle persone e la sicurezza dei luoghi di lavoro. Deve essere evitata qualsiasi applicazione
che comporti gravi rischi per l'incolumita delle persone o sia correlata a dispositivi medici salvavita.

Lo strumento non € progettato e realizzato per installazione in centrali nucleari, armamenti, sistemi di controllo
del traffico aereo o della sicurezza in volo, sistemi di trasporto di massa.

Lutilizzo/manutenzione é riservato a personale qualificato ed e da intendersi unicamente nel rispetto delle
specifiche tecniche dichiarate in questo manuale.

Non smontare, modificare o riparare il prodotto ne toccare nessuna delle parti interne.
Lo strumento va installato e utilizzato esclusivamente nei limiti delle condizioni ambientali dichiarate.

Un eventuale surriscaldamento pud comportare rischi di incendio e abbreviare il ciclo di vita dei componenti
elettronici.

1.2 Limitazione di utilizzo

Questo prodotto € unregolatore ditemperatura che e stato sviluppato, progettato e realizzato con la premessa
di essere utilizzato per macchinari generici.

In particolare, se questo prodotto deve essere utilizzato per applicazioni che richiedono la massima sicurezza,
come descritto di seguito, si prega di prendere in considerazione la sicurezza dell'intero sistema e della
macchina adottando mezzi quali una progettazione a prova di guasto, una progettazione a ridondanza e
l'esecuzione diispezioni periodiche.

Dispositivi di sicurezza per la protezione del corpo umano.
Controllo diretto dei mezzi di trasporto.

Aerei.

Apparecchiature spaziali.

Apparecchiature atomiche, ecc.

Non utilizzare questo prodotto per applicazioni che coinvolgono direttamente le vite umane.
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1.3 Protezione da sovratemperatura

La progettazione di qualsiasi sistema di controllo deve tenere conto del fatto che qualsiasi parte del sistema
puo potenzialmente guastarsi.

Perisistemidicontrollo dellatemperatura, il riscaldamento continuo deve essere considerato la condizione piu
pericolosa e la macchina deve essere progettata in modo da interrompere automaticamente il riscaldamento
se non e regolato a causa di un guasto dell'unita di controllo o per qualsiasi altro motivo.

Le cause piu probabili di un riscaldamento continuo indesiderato sono le seguenti:
1) Guasto della centralina con uscita di riscaldamento costantemente attiva

2) Disinnesto del sensore di temperatura dal sistema

3) Cortocircuito nel cablaggio della termocoppia

4) Una valvola o un punto di contatto dell'interruttore esterno al sistema € bloccato per mantenere il
riscaldamento acceso.

In tutte le applicazioniin cui potrebbero verificarsilesionifisiche o distruzione diapparecchiature, siraccomanda
l'installazione di un dispositivo di sicurezza indipendente, con un sensore di temperatura separato, per
disattivare il circuito di riscaldamento in caso di surriscaldamento.

Il segnale di allarme del regolatore non € progettato per funzionare come misura di protezione in caso di
guasto del regolatore.
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9 Software di Configurazione

Il software di

dal nostro sito.
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Link di download del Software di Configurazione:
https:.//www.cdautomation.com/wp-content/uploads/ThyristorConfigurator_ver6.zip

Un cavo Micro USB standard (il nostro
codice &€ CCX) é necessario per collegare
CD66 al computer.

ILdriver di Windows per la connessione USB
e installato direttamente dal programma di
installazione del software di configurazione.
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9 Identificazione e Codice di Ordinazione

3.1 Identificazione dell'unita

Attenzione: Prima di installare, assicurarsi che l'unita a thyristor non abbia danni. Se il
prodotto presenta un problema, contattare il rivenditore presso il quale € stato acquistato il
prodotto.

Letichetta di identificazione fornisce tutte le informazioni relative alle impostazioni di fabbrica dell'unita,
questa etichetta si trova sull'unita, come rappresentato in figura.

Verificare che il prodotto sia quello che e stato ordinato.

/4

11
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3.2 Codice di Ordinazione

2l2l3al |sle 7| |89 0| |mlw2in uls |6

ORDER CODE C \ D \ 6 \ 6
versione TP COMUNICAZIONE n |12 [y

Descrizione cod Descrizione cod
CD66 Regolatore PID 48x48 | | RS485 4 8 | 5
2Al, 2A0, 4DI1/0, 3 Rele

CURRENT TRANSFORMER 14 ‘ 15

5 ‘ 6 ‘ 7 ‘ 8 ‘ 9 ‘ 10 Descrizione cod
Descrizione cod ingresso TA 005 C ‘ T
115+230 Vac 1 1 5 2 3 0
24 Vac/de oz 4 oo o [EENENNG——

Descrizione cod
102 Loop M

*Sensore di corrente esterno

Descrizione Size Cod.
Current transformer 38x48x20mm | 25/0.05A CTzs
Current transformer 38x48x20mm | 50/0.05A CTs0

Current transformer 38x48x20mm | 100/0.05A CT100

Current transformer 50x50x30mm 100/0.05A CTB100

12
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Q Specifiche tecniche

4.1 Caratteristiche generali

Display:
Temperatura operativa:
Protezione:

Materiali:
Peso:

4 digits 0,52 pollici, 5 digits 0,30 pollici

0-45" C - Umidita 35+95 uR%

Pannello frontale IP65 (con guarnizione) - Contenitore e morsettiere 1P20 (non
testato da UL)

PC ULg4V2 auto-estinguente

Circa185g

4.2 Caratteristiche Hardware

Ingressi analogici Al1 — Al2

Trasformatore di corrente

Uscite rele

Uscite DO/SSR

Uscite analogiche

Alimentazione

Configurabile via Software.
Ingresso termocoppia: tipe K, SR, J, T, E, N, B.
Compensazione automatica del giunto freddo da -25+85°C.

Termoresistenze:
PT100, PT500, PT1000, Ni100, PTC 1K, NTC 10K (B 3435K)

Ingresso V/mA: 0-1V, 0-5V, 0-10V, 0-20mMA, 4-20mA, 0-60mV.
Ingresso Pot.. 1+:150 KQ.

Tolleranza (25" C) +0.2% #1 digit (su F.s)) per termocoppia,
termoresistenza e V/mA.
Precisione giunto freddo 0.1" C/°C.

Impedenza: 0-10V: Ri>110 KQ
0-20mA: Rik5 Q
0-40mV: Ri>1 MQ.

50 MmA.
Max Scale Value 200A

Configurabili come uscita comando € allarme.
Contatti: 2A - 250Vac per carichi resistivi.

Configurabili come uscita comando e allarme.
12/24V, 25 mMA.

Configurabili come uscita comando, allarme o ritrasmissione
dei processi o setpoint.

Configurabile:

0-10V con 40000 punti +0.2% (su F.s.)

4-20mMA con 40000 punti +0.2% (su F.s.)

Per CD66-024-230-485-CT-M
24 Vac/Vdc t15% 50/60 Hz
Per CD66-115-230-485-CT-M
115+230 Vac #15% 50/60 Hz

4.3 Caratteristiche Software

Algoritmi regolazione
Banda proporzionale
Tempo integrale
Tempo derivativo
Funzioni del regolatore

ON-OFF conisteresi. - P, PI, PID, PD a tempo proporzionale
0+9999'C o 'F

0,0+999.,9 sec (0 - disabilita la funzione)

0,0+999.,9 sec (0 = disabilita la funzione)

Tuning manuale o automatico, tipo di allarme selezionabile,
Rilevamento dello stato del carico,
Password di configurazione fissa

13
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CD66

5.1 Dimensioni e installazione

0 CDs6 /4
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Dima di foratura
46 x 46 mm

48 mm
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48 mm A

»
\
Spessore suggerito a§<— 2+ mm
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<

Memory Card USB ('
(optional)
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G Collegamenti elettrici

Questo regolatore e stato progettato e costruito in conformita alle Direttive Bassa Tensione 2006/95/EC,
2014/35/EU (LVD) and the EMC Directive 2004/108/EC, 2014/30/EU (EMC).

Per linstallazione in ambienti industriali € buona norma seguire la seguenti precauzioni:
- Tenere le linee di potenza separate dai cavi di alimentazione.

Evitare di posizionare il regolatore vicino a gruppi di teleruttori, contattori elettromagnetici, motori di grossa
potenza

Mantenere la distanza da gruppi di potenza, in particolare se a controllo di fase.

E' fortemente raccomandato l'impiego di appositi filtri di rete sull'alimentazione della macchina in cui lo
strumento verra installato, in particolare nel caso di alimentazione 230Vac.

Il regolatore & concepito per essere assemblato ad altre macchine, quindi la marcatura CE del regolatore
non esime il costruttore dell'impianto dagli obblighi di sicurezza e conformita previsti per la macchina nel suo
complesso.

Per quanto riguarda il cablaggio dei morsetti, valgono le seguenti raccomandazioni:

Morsettida 1a 8 su CD66-xxx-230-485-CT-M: utilizzare puntalini a tubetto crimpati o filo di rame flessibile o
rigido di sezione compresa fra 0.2 e 25 mm? (min. AWG26, max. AWG12, temperatura operativa: min. 70°C).
Lunghezza di spelatura: tra 10 e 11 mm.

Morsetti da 9 a 28 su CD66-xxx-230-485-CT-M: utilizzare puntalini a tubetto crimpati o filo di rame flessibile
o rigido di sezione compresa fra 0.5 € 1 mm?® (min. AWG24, max. AWG16, temperatura operativa: min. 70°C).

Lunghezza di spelatura: tra 7 e 8 mm.

6.1 Schema di collegamento

CD66-024-000-485-CT-M CD66-115-230-485-CT-M
a*s oM Mz | @l @M [z
ol @, @DF | elw e, O
W @ DBhee | @lds @Y Bhg
mly @, 5l o, @
(ll’)rld:) T @:I;V/mﬂ Ej gg s (m) a @:I;Wm E'T EEQ
@] @8] ov @"l 52 @] ov @@ ov (6} 28"~
aip oEm ﬁ" s o i
i o e
@l @l perien || B @l -
“+ _|+ q+ _|+ “+ _|+ “+ _|+
A2 An Al2
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6.1.1 Alimentazione

Manuale d'uso

e
SUPPLY
24...230
Vac/dc

2]

Per CD66-024-230-485-CT-M
Alimentazione switching 24 Vac/Vdc #15% 50/60 Hz - 6 Watt/VA.
Isolamento galvanico (1500V).

1

SUPPLY
115...230V
Vac

Per CD66-115-230-485-CT-M
Alimentazione switching 115+230 Vac +15% 50/60 Hz - 6 Watt/VA.
Isolamento galvanico (3000V).

6.1.2 Ingresso analogico 1

Al

Termocoppie

- TipoK, S,R J T E,N, B

- Rispettare la polarita

- Per eventuali prolunghe utilizzare cavo compensato e morsetti adatti alla
termocoppia utilizzata (compensati.

- Quando si usa cavo schermato, lo schermo deve essere collegato a terra ad
una sola estremita.

A

Termoresistenze Tipo PT100, Ni100

- Per il collegamento a tre fili usare cavi della stessa sezione.

+ Per il collegamento a due fili cortocircuitare i morsetti 26 e 28.

- Quando si usa cavo schermato, lo schermo deve essere collegato a terra ad
una sola estremita

BT/?SZZ} _,l—s—\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\\-

Termoresistenze Tipo NTC, PTC, PT500, PT1000 e potenzometri lineari.
+ Quando si usa cavo schermato, lo schermo deve essere collegato a terra ad
una sola estremita.

T shield”

Segnale lineare Volt (0-1V, 0-5V, 0-10 V, 60 mV) e mA (0/4-20 mA)

- Rispettare la polarita

- Quando si usa cavo schermato, lo schermo deve essere collegato a terra ad
una sola estremita.

Alimentazione sonda: +V a 12Vdc 0 24Vdc puod essere selezionato dal parametro

282 u.ouk (Gruppo di 5F. - Display e interfaccia).
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6.1.3 Ingresso analogico 2

Termocoppie

- TipoK, SR J, T E,N, B.

- Rispettare la polarita

- Per eventuali prolunghe utilizzare cavo compensato e morsetti adatti alla
termocoppia utilizzata (compensati).

- Quando si usa cavo schermato, lo schermo deve essere collegato a terra ad
una sola estremita.

A2

Termoresistenze Tipo PT100, Ni100

- Per il collegamento a tre fili usare cavi della stessa sezione.

- Per il collegamento a due fili cortocircuitare i morsetti 16 e 18.

- Quando si usa cavo schermato, lo schermo deve essere collegato a terra ad

EWhite una sola estremita
Al2 | Lo ROSSO—[
Bianco — =—==——(mmmmmmm
ROSSO

Termoresistenze Type NTC, PTC, PT500, PT1000 e potenzometri lineari.
- Quando si usa cavo schermato, lo schermo deve essere collegato a terra ad
una sola estremita.

Segnale lineare Volt (0-1V, 0-5V, 0-10 V, 60 mV) and mA (0/4-20 mA)

- Rispettare la polarita

- Quando si usa cavo schermato, lo schermo deve essere collegato a terra ad
una sola estremita.

Alimentazione sonda: +V a 12Vdc o 24Vdc uo essere selezionato dal parametr

282 u.ouk (Gruppo di 5F. - Display e interfaccia).

- Per alimentare il sensore collegato a Al2 attraverso +V (morsetto 15),
cortocircuitare 0V (morsetto 14) con la terra dell'ingresso Al2 (morsetto 17).

Ingresso CT tipo xxx/0.05 (Trasformatore Amperometrico 50 mA)
- Per abilitare l'ingresso CT modificare il parametro 287 c£ F.

- Tempo di campionamento 100 ms.

+ Span configurabile dai parametri

- Valore Max span 200A

17



CD66 Manuale d'uso

6.1.5 DI Ingresso Digitale

w120

DI/0 I:@ , , .

("NP) DI Ingresso Digitale Tipo di contatto libero

(PNP) I:@ - Per abilitare il Dl.‘ modificare i parametri sui gruppi d.i1, d.i.2, di3 e d.i4.

Dla - Tempo di campionamento 100 ms.

(PNP) I:@ - Per attivare l'ingresso digitale, chiudere l'ingresso digitale sul morsetto +V

o
+ [|2)

6.1.6 Uscite digitali

Uscita digitale tipo PNP/SSR

?#ﬂ)z) [@ © - Utilizzata come uscita comando o allarme.
[D + Range 12 Vdc/25 mA o 24 Vdc/15mA selezionabile dal parametro 282 u.out.
[[) Nota: Collegare il comando positivo (+) del relé statico al morsetto 20 o 21.
" n o Collegare il comando negativo (-) del rele statico al morsetto 24

6.1.7 AO1 Uscita analogica 1

Uscita lineare tipo V (0-10V) 0 mA (4-20)

@ + Isolato galvanicamente

201 - Configurabili come uscita comando, allarme o ritrasmissione dei processi o
V/mA setpoint.
@l—@ - Il tipo di uscita e il relativo valore sono selezionati dai parametri nel gruppo
Aol

6.1.8 AO2 Uscita analogica 2

Uscita lineare tipo V (0-10V) 0 mA (4-20)

@,—@ - Isolato galvanicamente

102 - Configurabili come uscita comando, allarme o ritrasmissione dei processi o
V/mA setpoint.
@l—@ - Il tipo di uscita e il relativo valore sono selezionati dai parametri nel gruppo
A.o.c
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6.1.9 Uscite rele
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3
I
4 14 2A230V

Q1 Uscitarelé
- 2A/250Vac per carichi resistivi.

Resistive Nota: vedere grafico sotto.
5
61
@ 2A 230V Q2/Q3 Uscita a doppio relé
7 Resistive - 2A/250Vac per carichi resistivi.
03 Nota: vedere grafico sotto.
8 B
Electrical Endurance
gd —
g ‘I 250Vac .
& \ resistive load

L~

Resistenza elettrica Q1, Q2 e Q3

2A, 250Vac, carico resistivo, 105 operazioni.

10°

20/2A, 250Vac, cosp=0.3, 105 operazioni.

10

0 1 2 3 4

5 6 7 8
Switching current (A)

6.1.10 Collegamento seriale

Shield

@|(B)\

Collegamento seriale RS5485
+ Protocollo Modbus-RTU slave
- Isolato galvanicamente

Nota: € raccomandato utilizzare un cavo intrecciato e schermato per la
comunicazione
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O Funzione di Led e tasti

1 120.0 Come default visualizza il processo. Puo essere modificato dai parametri del gruppo
=4 ‘Display e interfaccia”
Come default visualizza il valore impostato. Puo essere modificato dai parametri del
2 | PRobE . . L
gruppo ‘Display e interfaccia
3 a Stato dell'uscita Control Heat, acceso quando attivo
L | 4 Q Stato dell'uscita Control Cool, acceso quando attivo
<e:| 5 A Stato dell'allarme 1, acceso quando attivo
6 A2 Stato dell'allarme 2, acceso quando attivo
7 A3 Stato dell'allarme 3, acceso quando attivo
8 TUN Stato dell’Auto Tuning, acceso quando attivo
9 MAN Stato Manuale, acceso quando attivo
Attivita della comunicazone seriale RS485
10 REM : . , . "
Lampeggia quando il setpoint remoto e abilitato
Incrementa il setpoint principale
11 In fase di configurazione permette di scorrere i parametri o i gruppi di parametri
Incrementa i setpoint
T Decrementa il setpoint principale
a | 12 In fase di configurazione permette di scorrere i parametri o i gruppi di parametri
s Decrementa i setpoint
? Permette di visualizzare i setpoint di comando e allarme
a3 E Infase diconfigurazione permette di inserire il parametro da modificare e di confermare
la modifica
14 m Permette di entrare nella funzione di lancio del Tuning, selezione automatico/manuale
In fase di configurazione agisce da tasto di uscita (ESCAPE)
A Acceso durante la fase di salita del ciclo pre-programmato
L
e | 15 V Acceso durante la fase di discesa del ciclo pre-programmato
d

Entrambi accesi in fase di modifica dei parametri, se non € al valore predefinito
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e Funzioni del regolatore

8.1 Doppio ingresso

Il regolatore e dotato di due ingressi analogici.

Con questi due ingressi é possibile:

- effettuare operazioni matematiche tra 2 valori di processo misurati, correlando il risultato alle uscite di
comando o di allarme

- fornire un valore di processo come setpoint remoto.

- utilizzare come 2 ingressi da collegare a 2 loop di controllo indipendenti.

8.1.1 Associazioni di ingresso

Quando il secondo ingresso analogico e abilitato (nel Gruppo “A.I n.2" parametro 18 "5En.2" diverso da
‘d1 5AL.") e possibile collegare il valore del processo al controllo Loop, agli allarmi o alla ritrasmissione.

Possono essere associati alle seguenti funzioni:

- A.I'n.l Valore letto dall'ingresso Alz;

+ A.I'n.2: Valore letto dall'ingresso Al2;

- MEARR: Media tra gli ingressi Al1 e Al2;

- d.FF.; Differenza tra gli ingressi: Al1-Al2;

- Ab.dF: Differenza tra gli ingressi come valore assoluto: Al1-Al2;
- 50 Somma dei valori dei 2 ingressi

IL risultato dei valori calcolati pud essere collegato a:

« Comando 1 con il parametro 36 ‘c.Pr.!"

- Comando 2 con il parametro 55 “c.Pr.2"

+ Funzione allarme 1 con il parametro 124 “A.1.Pr."

+ Funzione allarme 2 con il parametro 142 "A.2.Pr~.

+ Funzione allarme 3 con il parametro 160 "A.3.Pr."

+ Funzione allarme 4 con il parametro 178 "AH.Pr."

+ Funzione allarme 5 con il parametro 196 ‘A.5.Pr."

-+ Funzione allarme 6 con il parametro 214 "A.5.Pr."

+ Ritrasmissione su AO1 con il parametro 299 “rEM. 1"
+ Ritrasmissione su AO2 con il parametro 308 ‘~£1.2"

— — — —

Per facilitare la lettura del secondo ingresso, € possibile associare un valore di lettura sul secondo display
tramite il parametro 278 "ui.d.2."
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8.1.2 Setpoint remoto

Con Al2 é possibile leggere un valore remoto tramite ingresso analogico e utilizzarlo come setpoint remoto.

Si tratta di un sistema semplice per ricevere un setpoint esterno attraverso una comunicazione analogica da
uno strumento esterno come un programmatore, un PLC o altro.

E possibile attivare il setpoint remoto importando il parametro 56 ‘~EN.5" del Gruppo chid.2 come “EnAL" o
‘Erm.ESE.

Ritrasmissione SP
4+-20mA
0=10V Al2

SP Remoto

SP Remoto

Nell'esemipo sopra un CD86 (potrebbe essere anche un PLC) nvia informazioni sul valore SP tramite un'uscita
analogica. Il CD66 prende l'informazione SP dal secondo ingresso analogico Al2 e la utilizza come setpoint
di lavoro.

8.1.3 Setpoint remoto da ingresso seriale

Con la connessione seriale RS485 € possibile ricevere un valore utilizzato come Setpoint remoto.

Per abilitare la funzione di comunicazione del setpoint remoto, impostare il parametro 56 "~£71.5" del Gruppo
chd.@ su "EN.SEF" o "EN.SE.L. Ora il setpoint remoto deve essere scritto tramite la connessione seriale
Modbus RTU RS485 nella word 1249 per il comando 1 e 1250 per il comando 2 (con il decimo di grado se il
processo di controllo € un sensore di temperatura).

Quando e selezionata l'opzione "EN.SE.E.", per passare dal setpoint remoto a quello locale, tenere premuto il
tasto SET per 1 secondo.

NOTA: per utilizzare il tasto SET come interruttore remoto/locale, impostare nel Gruppo ‘di5P." il parametro
"5.KH.5.F." su 'di5AL",

Lo stato del setpoint remoto € indicato dal led REM.
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8.2 Avvio/arresto del regolatore

Per avviare e arrestare il regolatore € possibile:
- Ultilizzare l'ingresso digitale
€ necessario impostare le funzioni di ingresso digitale, con parametri nei gruppid.i.i, d...2, d...3, d. M.
- Utilizzare la comunicazione
utilizzare il parametro modbus 1215
- Utilizzare il tasto SET
€ necessario impostare il parametro “5.K.5.F." nel gruppo ‘di5P." su "5&./5k.

8.3 Modifica del setpoint

Lo strumento puo essere impostato con un setpoint singolo, doppio o remoto..

Quando e impostato un singolo setpoint:

aumenta diminusice il valore di setpoint.

Quando sono impostati i setpoint doppi o remoti:
E Selezionare il setpoint da modificare

aumenta o diminuisce il valore di setpoint.
8.4 Tipo di Tuning

Il controllo PID & una parte essenziale del controllore utile per un controllo stabile e privo di fluttuazioni del
valore da controllare.

Lalgoritmo funziona bene quando i parametri Banda proporzionale (Proportional Band - P.b), tempo Integrale
(Integral Time -1.£.) e Tempo derivativo (Derivative Time - d.t.) sono dimensionati correttamente.

Il PID puo essere impostato con diverse procedure, dal calcolo manuale a diversi tipi di calcolo automatico
che possono essere utilizzati in diverse situazioni.

8.4.1 Tuning manuale

La regolazione manuale consiste nellimpostare manualmente i parametri della banda proporzionale, del
tempo integrale e del tempo derivato, nel gruppo ‘5. 1" per il Loop di controllo 1 e "~EG.2" per il Loop di
controllo 2.

Per trovare il valore della banda proporzionale, misurare l'ampiezza dell'oscillazione che si otterrebbe con un
controllo On/Off utilizzandola come valore della banda proporzionale.

Per trovare il valore del tempo integrale, si misura il tempo tra due massimi di oscillazione e lo si utilizza come
valore del tempo integrale espresso in secondi.

Per trovare il valore del tempo derivato, & possibile approssimarlo a 1/4 del tempo integrale.

8.4.2 Autotuning di tipo "Self Tune"

Con la funzione di autotune, il regolatore intercetta le fluttuazioni e modifica i parametri PID per cercare di
ottenere un controllo stabile.

La funzione si attiva con i parametri;

«73"tun.t"="Auko” per Loop 1

- 98 'tun.2"="Auke’ per Loop 2

Se il calcolo automatico dei parametri € attivo, il led TUN lampeggia.

Se i parametri PID non sono gia impostati, all'accensione dello strumento viene avviata automaticamente la
procedura di PreTuning descritta nel paragrafo successivo.
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8.4.3 Autotuning di tipo "PreTune”

La procedura di PreTune consente all'utente di decidere quando aggiornare i parametri di controllo PID.
Durante il PreTune, lo strumento crea un disturbo nel controllo, per analizzare linerzia del sistema da
controllare. Sulla base dei dati raccolti, modifica i parametri PID per ottenere il miglior controllo.

La funzione si attiva con i parametri:

« 73" Eun. " ="MARL" per Loop 1

- 98 'kun.2"-"MAnL" perlLoop 2

IL PreTune puo essere attivato dalla tastiera tramite ingresso digitale o porta seriale..

Attivazione del PreTuning da tastiera:

1) premere il tasto m finche il display 2 mostra "EuNE",

A Y FNC sET

2) premere E: il display 1 mostra "ErAbL." e il led si accende.

3) la procedura inizia

Attivazione del PreTuning da ingresso digitale:

Per abilitare l'avvio del pretune dall'ingresso digitale, la funzione dialmeno uno degliingressidigitali disponibili
deve essere configurata su 'Eunk’,

Alla prima attivazione dell'ingresso digitale il pretune si attiva accendendo il LED, alla seconda si disattiva
spegnendo il LED.

NOTA:

Alfine di evitare overshoots, la soglia per l'attivazione del calcolo di PreTune viene impostata tramite i parametri
- 74"'5.d.E.!" per Loop1

+ 99 '5.d.k.2" per Loop2

Con questo calcolo: Soglia Tune = Setpoint - “Set Deviation Tune'

Es. Seilsetpoint € 100.0°C e il parametro 74 '5.d.£.1" € 20.0°C l'inizio della funzione PreTune sara: 100.0 - 20.0)
=-80.0°C.

Per una maggiore precisione nel calcolo dei parametri PID, si raccomanda di avviare la procedura di
regolazione manuale quando il processo si discosta significativamente dal setpoint.

8.4.4 Autotuning "Once"

Impostare il parametro 73 ‘tun. " = "0ncE"
La procedura di "autotuning’ viene eseguita ogni volta che lo strumento viene acceso. Se per qualsiasi ragione
la procedura non funziona, sara eseguita alla successiva accensione.
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8.5 Funzioni dell'ingresso digitale

Il CD66 dispone di diverse funzioni che possono essere attivate da ingressi digitali, che possono essere
abilitati tramite i parametri:

<231 'd..L.F." peringresso digitale 1 (DI1).

- 239 'd..2.F." peringresso digitale 2 (DI2).

- 247 'd..3.F." per ingresso digitale 3 (DI3).

-+ 255 'd. H.F. peringresso digitale 4 (Dl4).

Le funzioni possono essere:;

- 'PE.SU, PRS0 IR SUL, "HE 5L per la modifica del setpoint con un segnale fisso o a impulsi;
- 'run.” il controllo e abilitato dall'ingresso digitale attivo;

- "EunE” abilita/disabilita la sintonizzazione se € impostata come pretune;

< "Au .. Ao iR se la funzione manuale € abilitata tramite il parametro 48 "A.AR. 1" 0 67 "A.AR.2.", con un
segnale fisso o a impulsi sull'ingresso digitale, lo strumento commuta il loop di controllo da automatico a
manuale e viceversa;

- "Act.EY." seleziona il tipo di regolazione a caldo o a freddo dell'anello associato tramite i parametri 234
‘gt 242 °d.0 2.0 250 ' .3 0258 'd L Hor

« "MN.~E5." Quando il reset manuale € impostato, consente di resettare le uscite di allarme e di controllo del
loop associato tramite i parametri 234 ‘d.1 . 1.r.", 242 'd.} .2.r.", 250 'd.1 .3.r." 0 258 'd.} H.r.",

- "A.1.0" Funzione di tara zero: imposta l'ingresso analogico associato su 0. Lingresso analogico & selezionato
sui parametri 233 'd./ . ILP." 241 'd.] .2.P.", 249 'd.l .3.P." 0 257 'd.l H.P.",

-‘t.l.run’ seiltimer1é abilitato (parametro 328 "1 1" diverso da ‘di 5AL"), con ingresso digitale attivo, il timer
viene messo in RUN, altrimenti rimane in STOP;

- "E.L5.E se il timer 1 € abilitato (parametro 328 "Etfir. 1" diverso da "di5A6"), agendo sull'ingresso digitale si
commuta lo stato del timer da STOP a RUN e viceversa;

- "E.LSER se il timer 1 e abilitato (parametro 328 "Efi-. " diverso da 'di5Ab"), agendo sull'ingresso digitale si
pone il timer in modalita RUN;

< ‘B LEnd." se il timer 1 € abilitato (parametro 328 "Lfi-. 1" diverso da "di 5Ab"), agendo sull'ingresso digitale si
pone il timer in modalita STOP;

< 'E.2.run” se il timer 2 e abilitato (parametro 331 "Efi-.2" diverso da 'di5RL"), con ingresso digitale attivo, il
timer viene messo in RUN, altrimenti rimane in STOP;

- '£.2.5.E.  seiltimer 2 e abilitato (parametro 331 "tMr.2" diverso da di 5AL"), acting on the digital input switches
the timer status from STOP to RUN and vice versa;

- "£.2.5ER se il timer 2 e abilitato (parametro 331 "Er.2" diverso da 'di 5AL"), agendo sull'ingresso digitale si
pone il timer in modalita RUN;

< 'E.2.End. se il timer 2 € abilitato (parametro 331 "Ei-.2" diverso da 'di5Ak"), agendo sull'ingresso digitale si
pone il timer in modalita STOP;

+ 'Lo.cFBG." con ingresso digitale attivo, l'accesso alla configurazione e alla modifica dei valori nominali €
bloccato;

«'rEN.5.E" seilparametro 56 "~EN.5." @ impostato su '‘EnAL." 0 "E~.5EF." il setpoint remoto e abilitato quando
l'ingresso digitale e attivo, altrimenti il setpoint € locale. Al parametro 234 'd./ . 1.r." 242 'd.l .2.r.", 250 'd.} .3.r.
0258 'd.l H.r." deve essere selezionato il loop di controllo di riferimento.
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8.6 Regolazione automatico / manuale del controllo % uscita

Questa funzione consente di passare dal funzionamento automatico a quello manuale della percentuale di
uscita.

Conil parametro 48 "A.NA. 1" (per l'anello di regolazione 1) o il parametro 67 *A.AAR.2." (per l'anello di regolazione
2), € possibile selezionare la funzione:

- di5Ab disabilita la funzione

- ENAb abilita la funzione

- EN.5E 0. abilita la funzione con memoria.

Lopzione "ENAL" selezionata consente al tasto m di abilitare "P.---" sul display 1, mentre sul display 2

appare ‘Aut ol

Premendoil tasto E si passa dalla modalita 'Auto’ a quella manuale "MANU". Quando si & in modalita "Manu’

nel display standard si modifica il valore della percentuale di uscita. Per tornare alla modalita automatica,

ripetere la stessa procedura.

Selezionando l'opzione "ENAL" si ottiene la stessa funzione con piu opzioni.

- In caso di temporanea mancanza di corrente o comunque dopo uno spegnimento, l'accensione del
regolatore manterra sia il funzionamento manuale sia il valore percentuale di uscita precedentemente
impostato.

- In caso di rottura di un sensore durante il funzionamento automatico, il controllore passera alla modalita
manuale, mantenendo la percentuale di uscita del comando generata dal PID immediatamente prima della
rottura. Ad esempio: su un estrusore, il controllo in percentuale di resistenza (carico) viene mantenuto in
caso di rottura della sonda di ingresso.

8.7 Allarme Heater Break su CT (Current Transformer)

Questa funzione consente di misurare la corrente di carico per gestire un allarme in caso di guasto parziale
del carico, cortocircuito dell'attuatore o sempre aperto. Per abilitare questa funzione, impostare 50 Hz 0 60 Hz
al parametro 287 ‘ct F." e il valore del trasformatore collegato al regolatore al parametro 288 “ck w."

Nel parametro 289 "H.6.A.r." impostare il loop di regolazione di riferimento per la misurazione della corrente
e la diagnostica dell'allarme di rottura del riscaldatore.

Nel parametro 290 "H.b .A.L." impostare la soglia di intervento in ampere dell'allarme di rottura del riscaldatore
(Heater Break).

Nel parametro 291 ‘s cwu.E." impostare la soglia di intervento in ampere per il controllo delle sovracorrenti.
Nel parametro 292 "H.b5.A.d." iLtempo di ritardo espresso in secondi per l'intervento dell'allarme Heater Break.
Per collegare il segnale dell’'Heater Break a un allarme, impostare "H.6.A." al parametro 123 "AL.L.F." o al
parametro 141 "AL.2.F." o al parametro 159 "AL.3.F." 0 al parametro 177 "ALH.F." 0 al parametro 195 "AL.5.F." o al
parametro 213 "AL.E.F.

Per visualizzare il valore medio della corrente sul display 2, impostare "RMPE~" al parametro 278 "1 .d4.2."
NOTA: impostando il parametro 290 "H.k.A.E." sul valore O, é possibile visualizzare la corrente assorbita senza
mai generare un allarme di rottura del riscaldatore (Heater Break).

8.8 Doppia azione caldo-freddo

ILCD66 e adatto anche per il controllo di sistemi con azione combinata caldo-freddo.

L'uscita di controllo deve essere configurata come PID (Par. 38 Ac.k.! o Par. 57 Ac.k.2 =HERE e P.b.l o P.b.2
maggiori di 0), e uno degli allarmi (RL.{.F., AL.2.F., AL.3.F., ALH.F. AL.5.F. or AL.5.F.) deve essere configurato
comecool. L'uscita di controllo deve essere collegata all attuatore abilitato al riscaldamento, mentre l'allarme
controllera l'azione del PID di raffreddamento.

| parametri da configurare per il PID sono i seguenti:

*"Ac.t.i"0"Ac.t.2" - "HERL" Tipo di azione dell'uscita di controllo (caldo);

«"P.5.1"0"P.b.2" Banda proporzionale azione caldo;
kMo E.2" Tempo integrale comune per l'azione caldo freddo;
‘d.k."o'd.£.2" Tempo derivativo comune per l'azione caldo freddo;
c.k.!"o"c.k.2" Tempo di ciclo azione caldo.
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Se il loop di raffreddamento 1 & collegato all'allarme 1, i parametri di configurazione del PID di raffreddamento
sono:

<"ALLF = "cool’ Selezione allarme 1 (Cooling);

- "P.6.1.1" moltiplicatore banda proporzionale;

- 'o.d.b.!" Sovrapposizione / banda morta;

- 'c.c.t.!" Tempo di ciclo azione freddo.

Il parametro “P.5.1.1" (con un valore da 1.00 a 5.00) determina la banda proporzionale dell'azione di
raffreddamento secondo la formula:

Banda proporzionale azione di raffreddamento = “P.b. " x "P.b.A.1"

In questo modo la banda proporzionale dell'azione di raffreddamento sara uguale a quella dell'azione calda
se'P.b.1.1" =100, 0 5 volte maggiore se "P.b.1.1" = 5.00.

Il tempo integrale e il tempo derivativo sono gli stessi per entrambe le azioni.

Il parametro 'o.d.b.!" determina la percentuale di sovrapposizione tra le due azioni. Per i sistemi in cui
'uscita di riscaldamento e l'uscita di raffreddamento non devono mai essere attive contemporaneamente,
si configura una banda morta ('a.d.b.!" <0) viceversa si pud configurare una sovrapposizione ('a.d.b.!" >0).
Le figure seguenti mostrano un esempio di PID a doppia azione (caldo-freddo) con "' .t. "=0e'd.k.I"=0.

P.bxP.b.1 =Co0L

] SPV | ou.d.h.<0
PV P.b(HEAT)
ACTIVE COMMAND OUTPUT (HEAT)
ACTIVE ALARM OUTPUT (COOL)
P.bx P.b.[l =Co0L
SPV i ou.d.b.<0
2
PV P .b(HEAT)
ACTIVE COMMAND OUTPUT (HEAT)
ACTIVE ALARM OUTPUT (COOL)
P.bx P.b.MT =CooL
J []
SpV 1 ‘Du.l:f.f:r.<0
3 PV J P.b(HEAT)
ACTIVE COMMAND OUTPUT (HEAT)
ACTIVE ALARM OUTPUT (COOL)
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8.9 Funzione di ritrasmissione su uscita analogica

Se non viene utilizzata come comando, l'uscita analogica puo essere utilizzata per ritrasmettere la corrente
di processo/setpoint letta dall'ingresso/uscita C.T. percentuale.

Selezionare al parametro 298 '~£/1.!" ("Retransmission 1') o al parametro 308 "~E/.2" ("Retransmission 2) il
valore da ritrasmettere e al parametro 299 'r. I.EY." ("Retransmission 1 Type") o al parametro 309

'~.2.EY" (‘Retransmission 2 Type") il tipo di uscita. E inoltre possibile selezionare sui parametri 300 "r. L.L.L."

and 301 '~ f.u.l."0310 'F.2.L.L." e 311 '~.2.u.L." i limiti di riscalatura del valore di ingresso.

8.10 Funzione LATCH ON

Conilpar 10 "‘Lke.i" ol par. 27 'LEc.2" configurati come “5knd ', utilizzando l'ingresso "Pot." € con ingresso
lineare (0+10V, 0+40mV, 0/4+20mA) € possibile associare il valore diinizio scala (par. 4 "L.L.1 .I"opar.21°'L.L.1 .2")
alla posizione minima del sensore e il valore di fine scala (par. 5 "u.L.! . 1" or par. 22 "u.L.!.2") to the maximum
position of the sensor.

Conilpar. 10 ‘LEc.!" ol par. 27 "LEec.2" configurati come “u.0.5k0." 0 "u.0.E.0n.", € possibile fissare il punto
in cui il regolatore visualizzera 0 (mantenendo comunque il campo scala tra "L.L.t " /"Ll .2 e 'u.lld . "/
‘u.L.l.2" utilizzando lo “zero virtuale”.

Selezionando “u.0.E.on." lo zero virtuale deve essere azzerato a ogni accensione.

Selezionando ‘u.0.5k6." lo zero virtuale rimarra fisso una volta calibrato.

Per utilizzare la funzione LATCH ON, configurare il par. 10 "Lt c.{" 0 27 "LEc.2." Per la procedura di calibrazione,
fare riferimento alla seguente tabella:

Tasto | Descrizione Cosa fare
1 m Uscita dalla configurazione dei parametri. Posizionare il sensore sul valore operativo
Il display 2 visualizza "LREc. minimo (corrispondente a "L.L.t.I" /"L.L.T.2")
> Fissa il valore sul minimo. Posizionare il sensore sul valore operativo
Il display visualizza "Lal.’ massimo (corrispondentea’u.L.) "/ u L.t .2")
Per uscire dalla procedura standard
3 Fissa il valore sul massimo. premere m
ILdisplay visualizza "Hi Gh .| Per impostare ‘virtual zero’, posizionare il
sensore sul punto di zero.
Fissa il valore dello zero virtuale. Il display
visualizza "ZEra". ,
4 E Se selezionato "Virtual zero at start’, il punto 4 Per uscire dalla procedura premere E

deve essere ripetuto ad ogni accensione
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8.11 Soft Start

La funzione soft-start del CD66 e utile per ridurre l'impatto iniziale della corrente di spunto sul carico all'avvio
del sistema. Cio e importante per proteggere i componenti elettrici e il carico e per aumentarne la durata.
Lo strumento € dotato di due tipi di avviamento graduale selezionabili dal parametr 264 "55.£4" ("Soft start
Type").

8.11.1 Soft-start graduale “5-Ad."”

All'accensione, il regolatore segue il gradiente crescente per raggiungere il setpoint.

A
Il gradiente & impostato sul parametro 266 "55.6r" ("Softstart

P Gradient") espresso in Unita/ora (es. “C/h).
Per esempio, se impostato su 100.0, tla rampa sara di 100°C/h

PAR 266 SS.Gr.

Y

SP RAMPING ' t

Per assicurarsi di non superare un tempo preimpostato, utilizzare
il parametro269 "55.£1." ("Softstart Time"), che indica il tempo
massimo in cui eseguire la rampa. Se la rampa supera il tempo
massimo, verra troncata e portata al setpoint finale.

Per disattivare questa funzione, impostare il tempo su 0 ('55.&/."
=0)

SP oo

Y

—-

1
PAR 269 SS.ti

8.11.2 Soft-start con limite percentuale di potenza in uscita "PE~c."

A

i Il parametro 268 "55.EH." imposta la soglia al di sotto della quale
i la funzione soft-start si attiva all'accensione.

Nel parametro 267 "55.PE." (Softstart Percentage’) si imposta una
PAR 268 SS.tH. percentuale di uscita (da 0 a 100).
Il regolatore manterra la percentuale di uscita finche il processo
non superera la soglia impostata nel parametro 268 o finche non
scadra il tempo impostato in minuti nel parametro 269 "55.£1."
("Softstart Time" word 2084).

NOTA: se la funzione soft-start e attiva, la funzione di
sintonizzazione automatica/manuale non puo essere attivata.

SP

0UT%

e

PAR 269 $S.ti.
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8.12 Mini ciclo

Questa funzione consente di eseguire un semplice ciclo di lavoro temporizzato con rampe e una pausa. Si

attiva impostando "Endb." nel parametro 263 "Pr.c4." ed esegue le seguenti operazioni:

1. il regolatore raggiunge il setpoint 1 in base al gradiente
impostato nel parametro 266 "55.5r.";

»

A

. . : = . € Maintenance time
2. raggiunge il setpoint utilizzando la massima potenza; 2 Setpoint2
do il i il setpoint 2 (pot A Cooling
3. quando il processo raggiunge il setpoin potenza VaxPower
, . s . X POWE
massima), lo mantiene per il tempo impostato al -
parametro 270 "MAR.E.1 .Y Setpoint 1

4. allo scadere del tempo, il processo raggiunge la
temperatura ambiente secondo il gradiente impostato
nel parametro 271 "FA.GF",

5. altermine del ciclo, l'uscita di controllo viene disattivata Time
e il display visualizza "5ta FP"

“Rising gradient >

v

8.13 Funzione di ritrasmissione su uscita analogica

Quando disponibile, l'uscita analogica puo essere utilizzata anche per ritrasmettere un valore di processo,
ad esempio: Valori di processo, setpoint, valori di allarme, valori scritti dalla seriale o il valore corrente letto
dall'ingresso CT.

Selezionare al parametro 298 "r£.1" ("Retransmission 1) o al parametro 308 "rEM.2" ("Retransmission 27 il
valore da ritrasmettere.

Selezionare al parametro 299 'r.i.£4Y." (Retransmission 1 Type") o al parametro 309 "r.2.£4." ("Retransmission
2 Type" il tipo di uscita,se 0-10V 0 4-20mA.

I'limiti di riscalatura del valore letto sono impostati sui parametrizoo "r.{.L.L." € 301 . l.u.L." 0310 'F.2L.L. e
311 'F.2oull

8.14 Funzione Timer

IL CD66 integra due timer che possono essere indipendenti, sequenziali o in loop.
ILtimer 1 & abilitato dal parametro 328 "Efi-. 1" il timer 2 dal parametro 331 "tfi-.2."

NAL. il timer si avvia dalla tastiera o dall'ingresso digitale (e richiesto l'intervento dell'utente).

N.SER. iLtimer inizia il conteggio quando il controllore e in RUN.

La base temporale del temporizzatore e impostata in 11.55 o k.17 modificando i parametri 329 "£.b.E. " pr
iLtimer1e 332 't.b.E.2'periltimer 2.

Nel parametro 334 "Efi-.5." € possibile definire se i timer devono essere indipendenti o collegati tra loro.
51 nGL. | timer funzionano in modo indipendente l'uno dall'altro.

SEGUE. Quando il timer 1termina, siavvia il timer 2. La sequenza € attiva solo con l'avvio del timer 1. Quando
il timer 2 scade, la sequenza si interrompe.

LaoF Quando un timer termina, ne parte un altro: la sequenza si ripete ciclicamente.

Per modificare la durata del conteggio, procedere come segue:

Tasto Descrizione Cosa fare
1 E Premere finche "tAr. 1" o "tNr.2." vengono
visualizzati sul display 1.
, . . Incrementare o diminuire il tempo del timer
2 La cifra sul dislpay 1 cambia selezionato.
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Per avviare il conteggio da tastiera, procedere come segue:

Tasto | Display

m Premere finche "tli-. 1" 0 "ENi-.2." vengono visualizzati sul display 2.
ILdisplay 1 visualizza 5T3F se il timer e fermo, altrimenti mostra il tempo rimanente.

2 @ IL timer si ferma se attivo o inizia il conteggio se in 570

| timer possono essere attivati/disattivati anche tramite ingresso digitale (parametri231'd.! .{.F", 239 'd.1 .2.F",
247 'd.1 .3.F" e 255 "d.I H.F.).
Le uscite di allarme possono essere associate a timer (parametri 123 “AL.LF.", 141 "AL.2.F., 159 "AL.3.F. 177
‘ALH.F 1095 "AL.S.F." e 213 "AL.b.F.").
E possibile selezionare la modalita di attivazione con i parametri 330 “A.EN.!" €333 ‘A.LN.2." Le opzioni
disponibili sono;

StArE Allarme attivo durante il conteggio del timer

End Allarme attivo allo scadere del timer

WArn.  Allarme attivo 5" prima dello scadere del timer

8.15 Configurazione tramite memory card

Lo strumento pud essere configurato tramite una scheda di memoria. Questa e collegata al connettore
micro-USB posizionato sul fondo.

8.15.1 Creazione/aggiornamento della memory card

Per salvare una configurazione di parametri nella memory card, collegarla al
connettore micro-USB e alimentare lo strumento. Se la memoria non & mai stata
configurata, il dispositivo si avvia normalmente, ma se i suoi dati sono considerati
validi, & possibile visualizzare sul display Efa 5Ki P. Premere B33 per avviare il
prodotto senza caricare alcun dato dalla memory card. Configurare, impostare
i parametri e uscire dalla configurazione. A questo punto, il dispositivo salva la
configurazione appena creata anche nella memory card.

8.15.2 Caricamento configurazione da memory card

Per caricare una configurazione precedentemente creata e salvata nella memory
card, collegarla al connettore micro-USB e alimentare lo strumento. A questo
punto, se la memoria viene rilevata e i suoi dati sono considerati validi, € possibile
visualizzare sul display MEfla  5HIP. Premendo si visualizza MEMNo LoAd e
premendo B3 si conferma il caricamento dei parametri dalla memory card al
regolatore.
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8.16 Valore predefinito di fabbrica

Questa procedura consente di ripristinare le impostazioni di fabbrica del dispositivo.

Tasto Descrizione Cosa fare
1 m Il display 1 mostra "PAS5", mentre sul display 2
per 3 sec. compare "0000" con la prima cifra lampeggiante
Modificare la cifra lampeggiante e passare alla . . \
2 o successiva premencio (B33 Inserire la password "9999",
3 m Il dispositivo carica le impostazioni predefinite di
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0 Comunicazione seriale

ILCD66 e dotato di una porta seriale RS485. Puo ricevere/trasmettere dati tramite il protocollo MODBUS RTU
in modalita Slave. Con questo tipo di comunicazione é possibile controllare strumenti collegati a un sistema
di supervisione/SCADA o a un PLC.

Ogni strumento risponde a un'interrogazione Master solo se contiene o stesso indirizzo del parametro 318
"5L.A4." (Slave Address”).

Lintervallo di indirizzi configurabili € compreso tra 1 e 254.

NOTA: Sulla stessa rete non possono esistere piu strumenti con o stesso indirizzo.

Lindirizzo 255 puo essere utilizzato dal Master per comunicare con 1 dispositivo collegato di cui non si conosce
l'indirizzo.

Con l'indirizzo 0 tutti i dispositivi ricevono il comando, ma non & prevista alcuna risposta (modalita broadcast).
La velocita di trasmissione & impostata sul parametro 319 “bd.r£." ("'Baud Rate").

Baud rate Impostato dal parametro 319 “bd.rt."
1200bit/s 2400bit/s 4800bit/s 9600bit/s
19200bit/s 28800bit/s 38400bit/s 57600bit/s 115200bit/s

Il formato seriale € impostato sul parametro 320 “5.P.F." (Serial Port Parameters)

Formato di comunicazione seriale | Impostata dal parametro 320 “5.P.P."

8N1  8N2
8E1 8E2
801 802

ILICD66 puo introdurre un ritardo (in millisecondi) nella risposta alla richiesta del Master. Questo ritardo puo
essere impostato sul parametro 321 "5E.4E." ("Serial Delay”).

Funzioni supportate (0x03, 0x04) WORD READING (max 50 word)
(0x06) SINGLE WORD WRITING
(0x10) MULTIPLE WORDS WRITING (max 50 word)

NOTA: Ad ogni modifica dei parametri, lo strumento salva il valore nella memoria EEPROM (100000 cicli di
scrittura), mentre i setpoint vengono salvati con un ritardo di 10 secondi dopo l'ultima modifica.
ATTENZIONE:Le modifiche apportate a Word diverse da quelle elencate nella tabella seguente possono
causare il malfunzionamento dello strumento.
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Di seguito l'elenco di tutti gli indirizzi disponibili e delle funzioni supportate:

Parametri di sistema

Indirizzo Modbus | Descrizione Lettura/Scrittura | Valore Reset

o] Tipo di dispositivo Sola lettura 47X

1 Versione software Sola lettura Flash

2 Versione boot Sola lettura Flash

3 Indirizzo Slave Sola lettura Eepr/dip

6 Baud rate Sola lettura Eepr/dip

50 Apprendimento automatico indirizzo slave Sola scrittura -

51 Confronto codice impianto per appendimento Sola scrittura -
automatico indirizzo slave

500 Caricamento dei valori di default (scrittura 9999) | Lettura/scrittura 0

501 Riavvio dello strumento (scrittura 9999) Lettura/scrittura 0

502 Tempo ritardo salvataggio setpoint Lettura/scrittura 10

503 Tempo ritardo salvataggio parametri Lettura/scrittura 1

Area messaggi personalizzati

dellallarme 5

Indirizzo Modbus | Descrizione Lettura/Scrittura | Valore Reset

701 Primo carattere del messaggio personalizzato Lettura/scrittura u’
dellallarme 1

723 Ultimo carattere del messaggio personalizzato Lettura/scrittura 0
dellallarme 1

751 Primo carattere del messaggio personalizzato Lettura/scrittura u
dellallarme 2

773 Ultimo carattere del messaggio personalizzato Lettura/scrittura o]
dellallarme 2

801 Primo carattere del messaggio personalizzato Lettura/scrittura u’
dell'allarme 3

823 Ultimo carattere del messaggio personalizzato Lettura/scrittura 0
dell'allarme 3

851 Primo carattere del messaggio personalizzato Lettura/scrittura u
dellallarme 4

873 Ultimo carattere del messaggio personalizzato Lettura/scrittura o]
dellallarme 4

Q01 Primo carattere del messaggio personalizzato Lettura/scrittura u’

34




CD66 Manuale d'uso

923 Ultimo carattere del messaggio personalizzato Lettura/scrittura 0
dellallarme 5

951 Primo carattere del messaggio personalizzato Lettura/scrittura u’
dell'allarme 6

973 Ultimo carattere del messaggio personalizzato Lettura/scrittura 0
dell'allarme 6

Area di lettura

Indirizzo Modbus | Descrizione Lettura/Scrittura | Valore Reset
1000 Valore Al1 (gradi con decimo) Sola lettura -
1001 Valore Al2 (gradi con decimo) Sola lettura -
1002 Media tra Al1 e Al2 [(Al1 + Al2) /2] (gradi con Sola lettura 0
decimo)
1003 Differenza tra Al1 e Al2 (Al1 - Al2) (gradi con Sola lettura 0
decimo)
1004 Modulo della differenza tra Al1 e Al2 (A1 - Al2)) Sola lettura 0
(gradi con decimo)
1005 Somma di Al1 e Al2 (Al1 + Al2) (gradi con decimo) | Sola lettura 0
1006 Setpoint reale (gradiente) del loop di regolazione 1 | Sola lettura 0
1007 Setpoint reale (gradiente) del loop diregolazione 2 | Sola lettura 0
1008 Stato allarmi (0=non attivo, 1=attivo) Sola lettura 0
Bito = Allarme1
Bit1 = Allarme2
Bitz = Allarme 3
Bit3 = Allarme4
Bit4 = Allarmes
Bits = Allarme 6
1009 Flags errori 1 Sola lettura 0
Bito = Errore processo All (sonda 1)
Bit1 = Errore processo Al2 (sonda 2)
Bit2 - Errore giunto freddo
Bit3 = Errore sicurezza
Bit4 = Errore generico
Bits = Errore hardware
Bité = Errore H.B.A. (rottura parziale del carico)
Bit7 = Errore HB.A (SSR in corto circuito)
Bit8 = Errore sovracorrente
Bitg = Errore parametri fuori range

Bitio = Errore scrittura CPU eeprom
Bit11 = Errore scrittura RFid eeprom
Biti2 = Errore lettura CPU eeprom
Bit13 = Errore lettura RFid eeprom
Biti4 = Banco tarature Eeprom corrotto
Bit15 = Banco costanti Eeprom corrotto
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1012

Stato uscite (0=off, 1=-0on)
Bito = Q1

Bit1 = Q2

Bit2 = Q3

Bit3 = DO1

Bit4 = DO2

Sola lettura

1013

Stato led (0=off, 1=0n)

Bito - |ed freccia SU A
Biti1 = Led 1

Bit2 - Led

Bit3 = LedA1

Bit4 - LedA2

Bits - LedA3

Bit6 = LedTun

Bit7 = Led puntotempo 2
Bit8 = Led MAN

Bito = LedREMm

Bit10 = | ed freccia GIU ¥
Bit11 Led punto tempo 1

Sola lettura

1014

Stato tasti (0=rilasciato, 1=premuto)
Bito - tasto freccia SU

Bit1 - tasto freccia GIU

Bitz2 - tasto FNC [l

Bit3 - tasto SET [E3)

Sola lettura

1015

Temperatura del giunto freddo (gradi con decimo)

Sola lettura

1016

Corrente CT istantanea (Ampere con decimo)

Sola lettura

1017

Corrente CT media (Ampere con decimo)

Sola lettura

1018

Corrente CT ON (Ampere con decimo)

Sola lettura

1019

Corrente CT OFF (Ampere con decimo)

Sola lettura

1100

Valore Al1 con selezione del punto decimale

Sola lettura

1101

Valore Al2 con selezione del punto decimale

Sola lettura

1102

Media tra Al1 e Al2 [(Al1 + Al2) /2] con selezione
del punto decimale

Sola lettura

1103

Differenza tra Al1 e Al2 (Al1 - Al2) con selezione
del punto decimale

Sola lettura

1104

Modulo della differenza tra Al1 e Al2 (JAlL - Al2])
con selezione del punto decimale

Sola lettura

1105

Somma di Al1 e Al2 (Al1 + Al2) con selezione del
punto decimale

Sola lettura

1106

Setpoint reale (gradiente) del loop di regolazione
1 con selezione del punto decimale

Sola lettura

1107

Setpoint reale (gradiente) del loop di regolazione
2 con selezione del punto decimale

Sola lettura
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Area Lettura/Scrittura

Indirizzo Modbus | Descrizione Lettura/Scrittura | Valore Reset

1200 Setpoint 1 del loop di regolazione 1 (gradi con | Lettura/scrittura EEPROM
decimo)

1201 Setpoint 2 del loop di regolazione 1 (gradi con | Lettura/scrittura EEPROM
decimo)

1202 Setpoint 3 del loop di regolazione 1 (gradi con | Lettura/scrittura EEPROM
decimo)

1203 Setpoint 4 del loop di regolazione 1 (gradi con | Lettura/scrittura EEPROM
decimo)

1204 Setpoint 1 del loop di regolazione 2 (gradi con | Lettura/scrittura EEPROM
decimo)

1205 Setpoint 2 del loop di regolazione 2 (gradi con | Lettura/scrittura EEPROM
decimo)

1206 Setpoint 3 del loop di regolazione 2 (gradi con | Lettura/scrittura EEPROM
decimo)

1207 Setpoint 4 del loop di regolazione 2 (gradi con | Lettura/scrittura EEPROM
decimo)

1208 Setpoint Allarme 1 (gradi con decimo) Lettura/scrittura EEPROM
Setpoint superiore allarme 1 se Par. 123 “AL.L.F." =
R.LAN

1209 Setpoint Allarme 2 (gradi con decimo) Lettura/scrittura EEPROM
Setpoint superiore allarme 2 se Par. 141 ‘AL.2.F." =
A.bANI

1210 Setpoint Allarme 3 (degrees with tenth) Lettura/scrittura EEPROM
Setpoint superiore allarme 3 se Par. 159 ‘AL.3.F."
= A.bAN

1211 Setpoint Allarme 4 (gradi con decimo) Lettura/scrittura EEPROM
Setpoint superiore allarme 4 se Par. 177 "ALH.F."
= H.bANA

1212 Setpoint Allarme 5 (gradi con decimo) Lettura/scrittura EEPROM
Setpoint superiore allarme 5 se Par. 195 "AL.5.F."
= A.bAN

1213 Setpoint Allarme 6 (gradi con decimo) Lettura/scrittura EEPROM
Setpoint superiore allarme 6 se Par. 213 "AL.6.F."
= H.bANA

1214 Start/Stop Lettura/scrittura 0
0 = Regolatore in STOP
1 = Regolatore in START
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1215

Conversione di mantenimento ON/OFF

0 = Conversion di mantenimento OFF
1 = Conversion di mantenimento ON

Lettura/scrittura

1216

Gestione Tune per loop di regolazione 1

Con Tune automatico (par. 73 "tun.i" = Aukto):

0 = Funzione autotuning OFF
1 = Funzione autotuning ON

Sola lettura

Con Tune manuale (par. 73 "tun.{"=NARu Or0nck:

0 = Funzione autotuning OFF
1 Funzione autotuning ON

Lettura/scrittura

1217

Gestione Tune per loop di regolazione 2

Con Tune automatico (par. 98 "tun.2" = Auko):

0 = Funzione autotuning OFF
1 = Funzione autotuning ON

Sola lettura

Con Tune manuale (par.98 ‘tun.2"=MAnu orinckE:;

0 = Funzione autotuning OFF
1 = Funzione autotuning ON

Lettura/scrittura

1218

Selezione automatico/manuale per loop di
regolazione 1

0 = Automatico
1 = Manuale

Lettura/scrittura

1219

Selezione automatico/manuale per loop di
regolazione 2

0 = Automatico
1 = Manuale

Lettura/scrittura

1220

Percentuale uscita comando per loop di
regolazione 1 (0-10000)

Percentuale uscita caldo con regolazione 1 in
doppio loop (0-10000)

Lettura/scrittura

1221

Percentuale uscita comando per loop di
regolazione 1 (0-1000)

Percentuale uscita caldo con regolazione 1 in
doppio loop (0-1000)

Lettura/scrittura

1222

Percentuale wuscita comando per loop di
regolazione 1 (0-100)

Percentuale uscita caldo con regolazione 1 in
doppio loop (0-100)

Lettura/scrittura

1223

Percentuale uscita freddo con regolazione 1 in
doppio loop (0-10000)

Lettura/scrittura

1224

Percentuale uscita freddo con regolazione 1 in
doppio loop (0-1000)

Lettura/scrittura

1225

Percentuale uscita freddo con regolazione 1 in
doppio loop (0-100)

Lettura/scrittura

1226

Percentuale uscita comando per loop di
regolazione 2 (0-10000)

Percentuale uscita caldo con regolazione 2 in
doppio loop (0-10000)

Lettura/scrittura

38




CD66 Manuale d'uso
1227 Percentuale uscita comando per loop di| Lettura/scrittura 0
regolazione 2 (0-1000)
Percentuale uscita caldo con regolazione 2 in
doppio loop (0-1000)
1228 Percentuale uscita comando per loop di| Lettura/scrittura 0
regolazione 2 (0-100)
Percentuale uscita caldo con regolazione 2 in
doppio loop(0-100)
1229 Percentuale uscita freddo con regolazione 2 in | Lettura/scrittura 0
doppio loop (0-10000)
1230 Percentuale uscita freddo con regolazione 2 in | Lettura/scrittura 0
doppio loop (0-1000)
1231 Percentuale uscita freddo con regolazione 2 in | Lettura/scrittura 0
doppio loop (0-100)
1232 Riarmo manuale uscita di comando per loop di | Lettura/scrittura 0
regolazionel: scrivere O per riarmare l'uscita di
comando
In lettura: 0=non riarmabile, 1=riarmabile
1233 Reset manuale allarmi: scrivere O per riarmare | Lettura/scrittura 0
tutti gli allarmi
Bito = Allarme1
Bit1 = Allarme 2
Bitz = Allarme 3
Bit3 = Allarme4
Bit4 = Allarmes
Bits = Allarme 6
In lettura 0-non riarmabile, 1=riarmabile
1234 Riarmo manuale uscita di comando per loop di | Lettura/scrittura 0
regolazione 2: scrivere 0 per riarmare l'uscita di
comando
In lettura 0=non riarmabile, 1=riarmabile
1235 Stato allarme 1 remoto (0=assente, 1=presente) Lettura/scrittura 0
1236 Stato allarme 2 remoto (0=assente, 1-presente) Lettura/scrittura 0
1237 Stato allarme 3 remoto (0=assente, 1=-presente) Lettura/scrittura 0
1238 Stato allarme 4 remoto (0=assente, 1=-presente) Lettura/scrittura 0
1239 Stato allarme 5 remoto (0-assente, 1-presente) Lettura/scrittura 0
1240 Stato allarme 6 remoto (0=assente, 1-presente) Lettura/scrittura 0
1241 Valore AO1 da seriale (Par. 2098 rtM.1 = d . b u5) Lettura/scrittura 0
1242 Valore AO2 da seriale (Par. 308 rtM.2 = lid .bu 5) Lettura/scrittura 0
1243 Tara di zero Al1 (1-tara; 2-reset tara) Lettura/scrittura | 0
1244 Tara di zero Al2 (1-tara; 2-reset tara) Lettura/scrittura 0
1245 Tara di zero media tra All e Al2 [(Al1 + Al2) /2] | Lettura/scrittura | O
(1-tara; 2-reset tara)
1246 Tara di zero differenza tra Al1 e Al2 (Al1 - Al2) | Lettura/scrittura 0

(1-tara; 2-reset tara)
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1247 Tara di zero modulo della differenza tra All e Al2 | Lettura/scrittura 0
(|Al1 - Al2]) (1=tara; 2=reset tara)

1248 Tara di zero somma di Al e Al2 (Al1 + Al2) Lettura/scrittura 0
(1-tara; 2-reset tara)

1249 Valore setpoint remoto da seriale del comando 1 | Lettura/scrittura 0

1250 Valore setpoint remoto da seriale del comando 2 | Lettura/scrittura | 0

1251 Setpoint inferiore Allarme 1 se Par. 123 "AL.{.F." - | Lettura/scrittura EEPROM
A.bAnd (gradi con decimo)

1252 Setpoint inferiore Allarme 2 se Par. 141 "AL.2.F." = | Lettura/scrittura EEPROM
AR.bAnd (gradi con decimo)

1253 Setpoint inferiore Allarme 3 se Par. 159 "AL.3.F." - | Lettura/scrittura EEPROM
A.bAnd (gradi con decimo)

1254 Setpoint inferiore Allarme 4 se Par. 177 'ALMY.F." = | Lettura/scrittura EEPROM
AR.bAnd (gradi con decimo)

1255 Setpoint inferiore Allarme 5 se Par. 195 "AL.5.F." - | Lettura/scrittura EEPROM
A.bAnd (gradi con decimo)

1256 Setpoint inferiore Allarme 6 se Par. 213 "AL.6.F." = | Lettura/scrittura EEPROM
A.bAnd (gradi con decimo)

1300 Setpoint 1 del loop diregolazione 1, con selezione | Lettura/scrittura EEPROM
del punto decimale

1301 Setpoint 2 del loop diregolazione 1, con selezione | Lettura/scrittura EEPROM
del punto decimale

1302 Setpoint 3 del loop diregolazione 1, con selezione | Lettura/scrittura EEPROM
del punto decimale

1303 Setpoint 4 del loop diregolazione 1, con selezione | Lettura/scrittura EEPROM
del punto decimale

1304 Setpoint 1 del loop diregolazione 2, con selezione | Lettura/scrittura EEPROM
del punto decimale

1305 Setpoint 2 del loop diregolazione 2, con selezione | Lettura/scrittura EEPROM
del punto decimale

1306 Setpoint 3 del loop diregolazione 2, con selezione | Lettura/scrittura EEPROM
del punto decimale

1307 Setpoint 4 del loop diregolazione 2, con selezione | Lettura/scrittura EEPROM
del punto decimale

1308 Setpoint allarme 1, con selezione del punto | Lettura/scrittura EEPROM
decimale
Setpoint superiore allarme 1 se Par. 123 "AL.L.F." -
A.BAAD

1309 Setpoint allarme 2, con selezione del punto | Lettura/scrittura EEPROM

decimale
Setpoint superiore allarme 2 se Par. 141 "AL.2.F." =
A.bARd
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1310 Setpoint allarme 3, con selezione del punto | Lettura/scrittura EEPROM
decimale
Setpoint superiore allarme 3 se Par. 159 "AL.3.F.
=A.bAnd

1311 Setpoint allarme 4, con selezione del punto | Lettura/scrittura EEPROM
decimale
Setpoint superiore allarme 4 se Par. 177 "ALH.F." =
A.bARd

1312 Setpoint allarme 5, con selezione del punto | Lettura/scrittura EEPROM
decimale
Setpoint superiore allarme 5 se Par. 195 "AL.5.F.
=A.bAnd

1313 Setpoint allarme 6, con selezione del punto | Lettura/scrittura EEPROM
decimale
Setpoint superiore allarme 6 se Par. 213 'AL.&.F."
=A.bdnd

1351 Setpoint inferiore allarme 1 se Par. 123 'AL.I.F." = | Lettura/scrittura EEPROM
AR.bARd, on selezione del punto decimale

1352 Setpoint inferiore allarme 2 se Par. 141 'AL.2.F." = | Lettura/scrittura EEPROM
A.bAnd, on selezione del punto decimale

1353 Setpoint inferiore allarme 3 se Par. 159 'AL.3.F." - | Lettura/scrittura EEPROM
A.bARd, on selezione del punto decimale

1354 Setpoint inferiore allarme 4 se Par. 177 "ALH.F." = | Lettura/scrittura EEPROM
A.bAnd, on selezione del punto decimale

1355 Setpoint inferiore allarme 5 se Par. 195 'AL.5.F." - | Lettura/scrittura EEPROM
A.bARd, on selezione del punto decimale

1356 Setpoint inferiore allarme 6 se Par. 213 "AL.6.F." = | Lettura/scrittura EEPROM
A.bdnd, on selezione del punto decimale

2001 Parametro 1 Lettura/scrittura EEPROM

2002 Parametro 2 Lettura/scrittura EEPROM
Parametro .. Lettura/scrittura EEPROM

2366 Parametro 366 Lettura/scrittura EEPROM
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@ Configurazione dei parametri

ILCD66 € uno strumento completo con molte funzioni avanzate.

Per facilitare la configurazione, le impostazioni sono state suddivise in menu per argomento e i parametri
vengono visualizzati solo quando necessario (ad esempio il comando Auto/manuale viene visualizzato solo
se questa funzione e abilitata).

Questa strategia rende il menu semplice e facile da consultare.

Per semplificare ulteriormente la consultazione, premendoiltasto [ . & possibile passare dalla visualizzazione
testuale a quella numerica durante la consultazione dei parametri.

Ad esempio il primo parametro puo essere visualizzato come "5En. !" (visualizzazione testuale) o come "P.O0 1"
(visualizzazione numerica).

10.1 Accesso configurazione

Tasto Descrizione Cosa fare
1 m Sul display 1 compare "PA55", mentre sul display 2
per 3 sec. compare "0000" con la prima cifra lampeggiante

Si modifica la cifra lampeggiante e si passa alla
:| &3o08 pyo0orte @ sip

. Inserire password "1000"
successiva premento m

m Sul display 1 compare il primo gruppo di parametri,
per confermare | sul display 2 la descrizione

4 o) Scorre i gruppi di parametri

E Sul display 1 compare il primo parametro del | Premere m per uscire dalla
per confermare | 9ruppo e sul display 2 il suo valore configurazione

6 o Scorre i parametri

m Permette la modifica del parametro (il display 2
per confermare | l@mpeggia)

8 o) Si aumenta o diminuisce il valore visualizzato A ¥ | Inserire il nuovo dato

Conferma e salva il nuovo valore. Se il valore e
9 E diverso dai valori default di fabbrica si accendono
i due led freccia

(Fnc) Si torna alla selezione dei gruppi di parametri | Premere ancora [ per uscire

10 (vedere punto 3) dalla configurazione
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10.2 Lista parametri di configurazione

10.2.1 A../1.! - Ingresso Analogico 1

1

SEn.! Sensor Al1

Configurazione dell'ingresso analogico / selezione del sensore

Ec.K Tc-K -260°C+1360°C. (Default)
tc.5 Tc-S -40°C+1760°C
tc.? Tc-R -40°C+1760°C
tc.d Te-J -200°C+1200°C
tc.t Te-T -260°C+400°C
tc.E Tc-E -260°C+980°C
Ec.N Te-N -260°C+1280°C
tc.b Tc-B 100°C+1820°C
PLIDD Pti00 -100°'C+600°C
NIIDD Ni100 -60°C+180°C
Nec! NTC10K 3435K -40°C+125°C
Ptc PTCiK -50°C+150°C
PLSDD Pt500 -100°C+600°C
PE IH Pti0o00 -100°C+600°C
o-1 0+10V

0-5 0+5V

0-10 0+10V

0-20 0+20 mA

Y-20 4+20 mA

0-b0 0+60 mV

Pok Potentiometer (impostare il valore nel parametro 5)
NI 20 Ni120 -60°C+240°C
Nee 2 NTC 10K 3694K -40°C+150°C
Nee 3 NTC 2252 3976K -40°C+150°C
d.P.i Decimal point 1

Selezionare il numero di punti decimali visualizzati per All

0 Default

0.0 1 decimale

0.00 2 decimali

0.000 3 decimali

dEGr Degree

oL Celsius (Default)

°F Fahrenheit

H Kelvin

Ll d Lower Linear Input Ala

Al1 limite inferiore solo per i segnali lineari.

Es: coningresso 4+20 mA, questo parametro assume il valore associato 4 mA.

-9999..+30000 [digit] Default: 0
Upper Linear Input Al1
Al1 limite superiore solo per i segnali lineari.

u.lad

Es: coningresso 4+20 mA questo parametro assume il valore associato 20 mA.

-9999..+30000 [digitl Default: 1000
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6 F.uA.l! Potentiometer Value Al1

Seleziona il valore del potenziometro collegato su Al
1+150 kohm. Default: 10 kohm

7 ol Linear Input over Limits Al1
Se Al1 e un ingresso lineare, permette al processo di superare i limiti (parametri 4 e 5)

a1 GAL.  Disabilitato (Default)
EnAL. Abilitato

8 o.cH. Offset Calibration Al1

Al1 Calibrazione offset.
Valore aggiunto/sottratto al valore di processo (es: di solito corregge il valore della temperatura ambiente).
-0999.+9999 ldigitl (gradi.decimi per sensore di temperatura). Default: 0

9 b.cA Gain Calibration Al1

Valore moltiplicato per il valore di processo per calibrare il punto di lavoro.
Es: per correggere il campo da 0+1000°C mostrando 0+1010°C, impostare il parametro a -1.0
-100.0%...#100.0%, Default: 0.0.

10 Ltc.! Latch-On Al1
Opzione limiti Al1
o SAb. Disabilitato (Default)
SENFd Standard
V.0.5ka. Zero Virtuale memorizzato
ERIN-N-TR Zero Virtuale alla partenza
11 c.FL.d Conversion Filter Al1

Filtro ADC: Numero di letture del sensore per calcolare la media che definisce il valore di processo.

NB: Quando le letture aumentano, la velocita del loop di controllo rallenta. 1+15. (Default: 10)

12 c.Fr.d Conversion Frequency Al1

Frequenza di campionamento del convertitore digitale/analogico per Al1. Laumento della velocita di conversione rallenta
la stabilita della lettura (ad esempio, per i transitori veloci, come la pressione, € consigliabile aumentare la frequenza di
campionamento).

Y.1M.HZ 417 Hz (Minima velocita di conversione) 33.2H7 33.2Hz
5.25H7 6.25 Hz 39.0H7 39.0 Hz
8.33H. 833 Hz S0.0HZ 50.0 Hz
10.0HZ 10.0 Hz E2.OH. 62.0Hz
1I25H, 125 Hz I23H. 123 Hz

16.1H. 16.7 Hz (Default)

Ideale per filtraggio disturbi 50 / 60 Hz cHeH 242 Hz

19.6H 19.6 Hz Y1OHI 470 Hz (Massima velocita di conversione)
13 L.c.E! Lower Current Error 1
Se Al1 e un ingresso 4+20 mA, determina il valore di corrente al di sotto del quale viene segnalato l'errore sonda E-05.
.0 A (Default) 2.0 MA 26 M 26 MmA 3.2 M 3.2mA
2.2 MR 22mMA c.8 i 28 mA IH 3.4 MA
24 MR 2.4 mA .0 MR 3.0 MA 3.6 i 3.6 MA
3.8 M 3.8 mA
14-17 Reserved Parameters

Parametri riservati
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SEm 2 Sensor Al2

Analogue input configuration / sensor selection

Ec.K Te-K -260°C+1360°C. (Default)
Ec.§5 Tc-S -40°C+1760°C
Ec.R Tc-R -40°C+1760°C
Ec.d Te-J -200°C+1200°C
tc.t Te-T -260°C+400°C
tc.E Tc-E -260°C+980°C
Ec.N Te-N -260°C+1280°C
tc.b Tc-B 100°C+1820°C
PLIDD Pti00 -100°C+600°C
NIIDD Ni100 -60°C+180°C
Nec! NTC10K 3435K -40°C+125°C
Pkc PTC1K -50°C+150°C
PESDD Pt500 -100°C+600°C
PE ik Pt1000 -100°C+600°C
O-1 0+10V

0-5 0+5V

o-10 0+10V

0-20 0+20 mA

Y-2o0 4+20 mA

0-b0 0+60 mV

Pot Potentiometer (impostare il valore nel parametro 23)
NI 120 Ni120 -60°C+240°C
Nee 2 NTC 10K 3694K -40'C+150°C
Nec 3 NTC 2252 3976K -40'C+150°C
d.P.e Decimal point 2

Selezionare il numero di punti decimali visualizzati per Al2

0 Default

0.0 1 decimale

0.00 2 decimali

0.000 3 decimali

rES. Reserved

Parametri riservati

Liba.g Lower Linear Input Al2

Al2 limite inferiore solo per i segnali lineari.
Es: coningresso 4+20 mA, questo parametro assume il valore associato 4 mA.
-9999++30000 [digit] Default: 0

i oo Upper Linear Input Al2
Al2 upper limit only for linear signals

Es: coningresso 4+20 mA, questo parametro assume il valore associato 20 mA.

-9999++30000 [digit] Default: 1000
P.uR.C Potentiometer Value Al2

Seleziona il valore del potenziometro collegato su Al2
1+150 kohm. Default: 10 kohm

45



CD66 Manuale d'uso

24 o.l.c Linear Input over Limits Al2
Se Al2 e un ingresso lineare, permette al processo di superare i limiti (parametri 21 e 22)
di5Ab.  Disabilitato (Default)
NAL.  Abilitato
25 o.cA.? Offset Calibration Al2

Al2 Calibrazione offset.
Valore aggiunto/sottratto al valore di processo (es: di solito corregge il valore della temperatura ambiente).
-9999++9999 [digitl (gradidecimi per sensore di temperatura). Default: 0

26 L.cA.Z Gain Calibration Al2

Valore moltiplicato per il valore di processo per calibrare il punto di lavoro.
Es: per correggere il campo da 0+1000°C mostrando 0+1010°C, impostare il parametro a -1.0
-100.0%++100.0%, Default: 0.0.

27 Lkc.? Latch-On Al2
Opzione limiti Al2
o SAb. Disabilitato (Default)
SkNFd Standard
V.0.5k0. Zero Virtuale memorizzato
VO.E.al. Zero Virtuale alla partenza
28 c.FL.c Conversion Filter Al2

Filtro ADC: Numero di letture del sensore per calcolare la media che definisce il valore di processo.

NB: Quando le letture aumentano, la velocita del loop di controllo rallenta. 1+15. (Default: 10)

29 c.Fr.c Conversion Frequency Al2

Frequenza di campionamento del convertitore digitale/analogico per Al2. Laumento della velocita di conversione
rallenta la stabilita della lettura (ad esempio, per i transitori veloci, come la pressione, e consigliabile aumentare la
frequenza di campionamento).

Y. 1M.HZ 417 Hz (Minima velocita di conversione) 33.2H. 33.2Hz
5.25HZ 6.25 Hz 33.0HZ 39.0Hz
8.33H. 833 Hz 0.0H! 500 Hz
10.0HZ 10.0 Hz bE2.0HI 620 Hz
I2.5HZ 12.5Hz 123H7 123 Hz

16.1HZ 16.7 Hz (Default)

L . YPHZ
Ideale per filtraggio disturbi 50 / 60 Hz cHeHL 242 Hz

19.6H 19.6 Hz YnoHZ 470 Hz (Massima velocita di conversione)
30 L.c.EZ Lower Current Error 2
Se Al2 € un ingresso 4+20 mA, determina il valore di corrente al di sotto del quale viene segnalato l'errore sonda E-05.
2.0 MR (Default) 20 MA c.b i 2.6 MA 3.2 m 3.2mA
2.2 MR 22 mA c.8 i 28 mA E 3.4 MA
o4 MR 2.4 mA .0 MR 3.0 MA 3.6 i 3.6 mMA
3.8 M 3.8 MA
31-34 Reserved Parameters

‘ Parametri riservati
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c.ou.d Command Output 1
Seleziona l'uscita collegata al processo 1 e gli allarmi
c. od Commando su uscita rele Q2
c. of Commando su uscita rele Q1 (Default)
c. 55R Commando su uscita digitale
c. VAL Comando servo-valvola a loop aperto su rele Q1 e Q2
c.0-10 Comando 0-10 V su uscita analogica AO1
cH-20 Comando 4-20 mA su uscita analogica AO1
0.i105.R Controllo 0-10 V su uscita analogica AO1 con funzione di split range: l'uscita analogica controlla il freddo
daoasVeilcaldodasaioV
Y2058 Controllo 4-20 mA su uscita analogica AO1 con funzione split range function: the analogue output
controls cold from 4 to 12mA and hot from 12 to 20mA
cMAL.c Comando servo-valvola a loop aperto su rele Q2 e Q3
Commando AlL1 AL2 AL3 AlL4 ALs AL6
c. od Q2 Q1 Q3 DO1 | DOz |AO1 |AO2
c. of Q1 Q2 Q3 DO1 |DO2 |AO1 |AO2
c. 55r DO1 Q1 Q2 Q3 |DO2 |AO1 |AO2
c. NAL. Q1 (aperto) Q2 (chiuso) | Q3 DO1 |DOz2 |AO1 |AO2 |-
c.0-10 (0.105.RJ | AO1(0+10 V) Q1 Q2 |Q3 |DO1 |DO2 |AO2
cH-cb (H.e05.R1 | AO1(4+20 mA) Q1 Q2 |Q3 |DO1 |DO2 |AO2
c. NAL.c. Q2 (aperto) Q3 (chiuso) | Q1 DO1 |DO2 |AO1 |AO2 |-

NB: Se un'uscita viene utilizzata per funzioni diverse dagli allarmi (ad esempio, ritrasmissione o comando n. 2), questa risorsa
non sara piu disponibile come allarme e il relativo gruppo sara nascosto dall'elenco dei parametri. Tuttavia, la corrispondenza

funzioni/uscite rimane quella indicata nelle tabelle precedenti..

c.Pr.d Command Process 1

Seleziona il valore legato al controllo di processo 1

R.ln.i Valore letto sull'ingresso Al1 (Default)

R.in.c Valore letto sull'ingresso Al2

MERn Media aritmetica dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 [(Al1+Al2)/2]
diFF. Differenza dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (Al1-Al2)

Ab.diF Modulo della differenza dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (JAl1-Al2])
Sult Somma dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (Al1+Al2)

rES. Reserved
| Parametri riservati

Ac.t.i Action type 1

Tipo di azione per il controllo del processo 1

HERE Riscaldamento (N.A) (Default)

cool Raffreddamento (N.C))

c.HY.!

Command Hysteresis 1
Isteresi per il controllo di processo 1 nel funzionamento ON/OFF
-0999++9999 ldigitl (gradi.decimi per sensore di temperatura) Default 0.2

LL5l Lower Limit Setpoint 1
Limite inferiore per il setpoint di comando 1
-9999++9999 [digitl (gradi.decimi per sensore di temperatura) Default 0

b.L.s.d Upper Limit Setpoint 1
Limite superiore per il setpoint di comando 1
-9999++9999 [digitl (gradi.decimi per sensore di temperatura) Default 1750

47



CD66 Manuale d'uso

42

43

44

45

46

47
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c.rEd Command Reset 1

Tipo di reset del contatto di controllo 1 (sempre automatico nel funzionamento PID)

A. RES. Reset automatico (Default)

M. RES. Reset manuale (reset manuale/reset da tastiera o da ingresso digitale)

M.FES5.5. Reset manuale memorizzato (mantiene lo stato dell'uscita anche dopo un'interruzione di alimentazione)
Reset automatico con attivazione a tempo. Il comando rimane attivo per il tempo impostato nel para-

A.RES.E. metro 45 c.dE. I. anche se vengono meno le condizioni che lo hanno generato. Per poter intervenire
nuovamente, le condizioni di attivazione del comando devono essere annullate.

c.a.Ed Command State Error 1

Stato dell'uscita di comando 1in caso di errore (Par. 35 c.owu. )
Se l'uscita di controllo 1 &€ un relé o una valvola:

oPEN Contatto aperto o valvola aperta (Default)

[LoSE Contatto chiuso o valvola chiusa

Se l'uscita di controllo 1 & uscita digitale (SSR):

off Uscita digitale spenta (Default)

i Uscita digitale accesa

Se l'uscita di controllo 1 € 0-10V:

i oV (Default)

o 10V

Se l'uscita di controllo 1 &€ 0:20 mA 0 4:20 mA:
o MA 0 mA (Default)

Y MA 4 mA

20 MA 20 mMA

21.5MA 21.5 mA

c.ld.! Command Led 1

Stato del led (1. Se il controllo della valvola € impostato, questo parametro non viene gestito.

Uscita SSR - Acceso con contatto aperto o SSR spento.
Uscita analogica AO1 - Accesa con uscita percentuale 0%, spenta se 100% e lampeggiante tra 1% e 99%.

Uscita SSR - Acceso con contatto chiuso o SSR acceso.
Uscita analogica AO1 - Accesa con uscita al 100%, spenta se 0% e lampeggiante tra 1% e 99%. (Default)

c.dE.! Command Delay 1
Ritardo comando 1 (solo in funzionamento ON/OFF)
-60:00+60:00 mm:ss. Default: 00:00.

c.c.

Valore negativo: Ritardo in fase di spegnimento dell'uscita

Valore positivo: Ritardo in fase di accensione dell'uscita

c.5.P Command Setpoint Protection 1

Consente o non consente la modifica del valore nominale per il Loop 1.

Fret Modificabile dall'utente (Default)

Lock Protetto dalle modifiche

FR.IN. Free Initialised. Libera inizializzazione. All'avvio, il setpoint 1 del Loop 1 viene inizializzato al valore impo-
stato sul parametro 51/ .5F. 1 (Valore iniziale setpoint 1)

uA.E Valve Time 1

Tempo della valvola collegata al Loop 1 (dichiarato dal produttore della valvola)
1+300 sec. Default: 60.

R.AA. Automatic / Manual 1
Abilita la selezione automatica/manuale per il Loop 1
o 5Ab. Disabilitato (Default)
ENAbL. Abilitato

NS5ko. Abilitato con memoria
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Initial State

Seleziona lo stato del regolatore all'accensione. Funziona solo nelle versioni con RS485 o abilitando l'avvio/arresto
dall'ingresso digitale o dal pulsante SET.

SERRE Start (Default)

SkoP Stop

StorE. Memorizzato. Stato di avvio/arresto prima dello spegnimento
50 5.uA.5. State Valve Saturation

Seleziona lo stato della valvola quando la percentuale di uscita e del 1007%.

PERc. ILrelé di apertura della valvola viene attivato per il 5% del tempo della valvola.
FiXed ILrele di apertura della valvola € sempre attivo
51 5P Initial Value Setpoint 1

52-53
‘ Parametri riservati

Determina il valore iniziale (all'avvio) del setpoint 1 del Loop 1 quando e selezionato FR.IN al parametro 46 c.5.F.!
(Protezione setpoint comando 1)
-9999++30000 [digit] (gradi per sensore di temperatura). Default 0.

Reserved parameters

10.2.4 c/idc. - Outputs and Process control 2 - Loop 2

54 c.ou.C

Command Output 2

Seleziona l'uscita collegata al processo 2 e gli allarmi

NB: consultare la tabella delle funzioni/uscite del parametro 35 c.owu. ! per verificare quali risorse resteranno disponibili
dopo la modifica di questo parametro (es: impostando c.owu.2 come c.55F, non sara piu possibile attivare l'allarme
associato all'uscita DO2)

i 5Ab. Disabilitato
c. o3 Comando su uscita rele Q3
c. 55- Comando su uscita digitale DO2
c. WAL Comando servo-valvola ad anello aperto sui relé DO1 (Aperto) e DO2 (Chiuso)
c.0-10 Comando 0-10 V su uscita analogica AO2
cH-20 Comando 4-20 mA su uscita analogica AO2
0.105R Controllo 0-10 V su uscita analogica AO2 con funzione di split range: l'uscita analogica controlla il
freddo da 0 a5V eilcaldo da 5a 10V
4205R Controllo 4-20 mA su uscita analogica AO2 con funzione split range function: l'uscita analogica controlla
il freddo da 4 a 12mA e il caldo da 12 a 20mA
55 c.Pr.c Command Process 2
Seleziona il valore legato al controllo di processo 2
ANt Valore letto sull'ingresso Al1 (Default)
AaN.2 Valore letto sull'ingresso Al2
MERN Media aritmetica dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 [(Al1+Al2)/2l.
diFF. Differenza dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (Al1-Al2).
Ab.di F Modulo della differenza dei valori letti sugli ingressiAll e Al2 (|Al1-Al2)).
Sult Somma dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (Al1+Al2).
56 rEMS. Remote Setpoint

Setpoint remoto attivo. Il setpoint di comando trasmesso da unaltro dispositivo viene acquisito tramite un secondo
ingresso analogico (va selezionato A.N. 1 o AuN.2 dal parametro. c.Pr.2) o tramite seriale

i 5Ab. Disabilitato (Default)
ENAG. Abilita il setpoint remoto dal processo 2. Selezione remoto/locale possibile dallingresso digitale
NOEGE Setpoint remoto dal processo 2, con selezione remoto/locale solo da tastiera (non possibile da
T ingresso digitale)
N.SEr. Abilita il setpoint remoto dall'ingresso seriale. Selezione remoto/locale possibile dall'ingresso digitale
NGE L Setpoint remoto da seriale, con selezione remoto/locale da tastiera (non possibile da
T ingresso digitale)
chid. i Il setpoint di riferimento del comando 2 e lo stesso del comando 1
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57

58

59

60

61

62

63

64

Ac.k.2 Action type 2

Tipo di azione per il controllo del processo 2.

HERE Riscaldamento (N.A) (Default)
cool Raffreddamento (N.C))
c.HY.2 Command Hysteresis 2

Isteresi per il controllo di processo 2 nel funzionamento ON/OFF
-9999++9999 [digitl (gradidecimi per sensore di temperatura) Default 0.2

L.L.52 Lower Limit Setpoint 2

Limite inferiore per il setpoint di comando 2
-9999++9999 [digitl (gradidecimi per sensore di temperatura) Default 0

uLs.e Upper Limit Setpoint 2

Limite superiore per il setpoint di comando 2
-0999++9999 Idigitl (gradi.decimi per sensore di temperatura) Default 1750

c.ré.c Command reset 2

Tipo di reset del contatto di controllo 2 (sempre automatico nel funzionamento PID)

A. RES. Reset automatico (Default)

M. RES. Reset manuale (reset manuale/reset da tastiera o da ingresso digitale)

MRES.S. Reset manuale memorizzato (mantiene lo stato dell'uscita anche dopo un'interruzione di alimentazione)
Reset automatico con attivazione a tempo. Il comando rimane attivo per il tempo impostato nel para-

A.RES.E. metro 64 c.dE.2. anche se vengono meno le condizioni che lo hanno generato. Per poter intervenire
nuovamente, le condizioni di attivazione del comando devono essere annullate.

c.5.EZ2 Command State Error 2

Stato del contatto per l'uscita di comando 2 in caso di errore (Par. 54 c.ou.2)
Se l'uscita di controllo 2 & un relé o una valvola:

oPEn Contatto aperto o valvola aperta (Default)

CLoSE Contatto chiuso o valvola chiusa

Se l'uscita di controllo 2 é uscita digitale (SSR):

oFF Uscita digitale spenta (Default)

on Uscita digitale accesa

Se l'uscita di controllo 2 &€ 0-10V:

0 oV Default

oo 10V

Se l'uscita di controllo 2 € 0:20 mA o0 4:20 mA:
o MA 0 mA Default

Y WA 4 mA

20 MA 20 mMA

cI.5MA 21.5 mA

c.ld.g? Command Led 2

Stato del led (2. Se i

controllo della valvola e impostato, questo parametro non viene gestito.

Uscita SSR - Acceso con contatto aperto o SSR spento
Uscita analogica AO2 - Accesa con uscita percentuale 0%, spenta se 100% e lampeggiante tra 1% e 99%.

o.c.

Uscita SSR - Acceso con contatto chiuso o SSR acceso.
Uscita analogica AO2 - Accesa con uscita al 100%, spenta se 0% e lampeggiante tra 1% e 99%. (Default)

EoEIEE Command Delay 2

Ritardo comando 2 (solo in funzionamento ON/OFF)
-60:00+60:00 mm:ss. Default: 00:00.

c.c.

Valore negativo Ritardo in fase di spegnimento dell'uscita

valore positivo Ritardo in fase di accensione dell'uscita
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Command Setpoint Protection 2

Consente o non consente la modifica del valore nominale per il Loop 2

FrEE Modificabile dall'utente (Default)
LockH Protetto dalle modifiche
ERIN. Free Initialised. Libera inizializzazione. All'avvio, il setpoint 1 del Loop 1 viene inizializzato al valore impo-
stato sul parametro 70/ .5F.2 (Valore iniziale Setpoint 2).
66 uA.t.C Valve Time 2

67 A.NA.2

Tempo della valvola collegata al Loop 2 (dichiarato dal produttore della valvola)
1-300 sec. Default: 60

Automatic / Manual 2

Abilita la selezione automatica/manuale per il Loop 2

o 5Ab. Disabilitato (Default)
ENAbL. Abilitato
N.SEo. Abilitato con memoria
68 rEb. Reserved parameter
‘ Parametro riservato
69 rEbs. Reserved parameter
‘ Parametro riservato
70 ! .5P.2 Initial Value Setpoint 2

Determina il valore iniziale (all'avvio) del setpoint 1 del Loop 2 quando e selezionato FR.I N al parametro 65 ¢.5.P.2
(Protezione setpoint comando 2)

-9999++30000 [digit] (gradi per sensore di temperatura). Default 0.

71-72 Reserved parameters

‘ Parametri riservati
10.2.5 rEL( = Autotuning and PID 1 - Loop 1 I
73 tun.i Tune 1

74

75

76

77

78

Selezione del tipo di autotuning per il Loop 1

Disabilitato. Se i parametri banda proporzionale e tempo integrale sono a zero, la regolazione € di tipo

o 2fib. ON/OFF. (Default)

Auko Self Tune. PID con calcolo automatico dei parametri

MAN U Pre Tune. PID con calcolo manuale dei parametri (lanciato da tastiera o da collegamento seriale)
oNcE PID con calcolo dei parametri solo una volta all'accensione

Slotelols ff Setpoint Deviation Tune 1

Imposta la deviazione dal setpoint di comando 1 come soglia utilizzata dall'autotuning per il calcolo dei parametri PID
0-10000 [digit] (gradi.decimi per sensori di temperatura). Default: 30.0

P.b. |

Proportional Band 1

Banda proporzionale per il controllo PID del Loop 1 (inerzia del processo)
1+10000 ldigitl (gradi.decimi per sensori di temperatura)
0 - ON/OFF se t.! . uguale a O (Default)

e

Integral Time 1

Tempo integrale per il controllo PID del Loop 1 (durata dell'inerzia del processo)
0.0+2000.0 sec. (0.0 = integrale disabilitato), Default 0.0

d.e. |

Derivative Time 1

Tempo derivativo per il controllo PID del Loop 1 (hormalmente 1/4 del tempo integrale)
0.0+1000.0 sec. (0.0 = derivativo disabilitato), Default 0

d.b. |

Dead Band 1

Banda morta relativa al PID del Loop 1.
0+10000 [digit] (gradi.decimi per sensori di temperatura) (Default: 0)
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79

80

81

82

83

84

85

86

87

88

89

90

P.b.c.i Proportional Band Centered 1

Definisce se la banda proporzionale 1 dev'essere centrata 0 meno sul setpoint. In funzionamento doppio loop (caldo/
freddo) e sempre disabilitata (non centrata)

i 5Ab. Disabilitato. Banda sotto (riscaldamento) oo sopra (raffreddamento) (Default)
ENAbL. Banda centrata
0.0.5.1 Off Over Setpoint 1

Nel funzionamento PID abilita la disattivazione dell'uscita di controllo 1 al superamento di una determinata soglia.
(setpoint + Par. 81)

o1 5Ab. Disabilitato (Default)
ENAb. Abilitato
o.d.E.| Off Deviation Threshold 1

Imposta la deviazione dal setpoint di comando 1, per il calcolo della soglia di attivazione della funzione "Off Over Setpoint 1"
-9999++9999 [digitl (gradidecimi per sensori di temperatura) (Default: 0)

Eoles Cycle Time 1

Tempo di ciclo per il controllo PID del Loop 1 (per PID su teleruttore 15s; per PID su SSR 2s). Per la valvola fare riferimento
al parametro 47 ud.t.!

1-300 secondi (Default: 15 secondi)

co.f.i Cooling Fluid 1

Tipo di fludo refrigerante in modalita PID caldo/freddo per il Loop 1. Abilitazione dell'uscita di raffreddamento nel
parametro AL.1.. AL.6

Air Aria (Default)

orl Olio

WAEEF Acqua

P.b.m.1 Proportional Band Multiplier 1

Moltiplicatore di banda proporzionale in modalita PID caldo/freddo per il Loop 1. La banda proporzionale per l'azione di
raffreddamento e data dal valore del parametro P.b.! moltiplicato per questo valore
1.00+5.00. Default: 1.00

o.d.b.i Overlap/Dead Band 1

Sovrapposizione/Banda Morta in modalita PID caldo/freddo (doppia azione) per il Loop 1
Definisce la combinazione di banda morta per l'azione di riscaldamento e raffredamento
-20.0%+50.0%

Negativo: Banda morta
Positivo: Sovrapposizione (Default)
EoEolEo Cooling Cycle Time 1

Tempo di ciclo per uscita refrigerante in modalita PID caldo/freddo per il Loop 1
1-300 secondi, Default: 10s

Ll Lower Limit Output Percentage 1
Seleziona il valore minimo per la percentuale dell'uscita di controllo 1
0%+100%, Default: 0%

L P Upper Limit Output Percentage 1

Seleziona il valore massimo per la percentuale dell'uscita di controllo 1
0%+1007%, Default: 100%

nG.e.! Max Gap Tune 1

Imposta la deviazione massima del punto di regolazione del processo oltre la quale la sintonizzazione automatica
ricalcola i parametri PID del Loop 1

0-10000 [digit] (gradi.decimi per sensori di temperatura). Default: 2.0

fin.P.1 Minimum Proportional Band 1

Seleziona il valore minimo della banda proporzionale che puo essere impostato dalla sintonizzazione automatica per il
controllo PID del Loop 1.
0-10000 [digit] (gradi.decimi per sensori di temperatura) Default: 3.0
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NA.P.I Maximum Proportional Band 1

Seleziona il valore massimo della banda proporzionale che puo essere impostato dalla sintonizzazione automatica per
it controllo PID del Loop 1
0-10000 [digitl (gradi.decimi per sensori di temperatura). Default: 80.0

Minimum Integral Time 1

Seleziona il valore minimo del tempo integrale che pud essere impostato dalla sintonizzazione automatica per la
regolazione PID del Loop 1
0.0+1000.0 sec. Default: 30.0 sec.

Overshoot Control Level 1

La funzione di controllo dell'overshoot impedisce questo fenomeno all'accensione dello strumento o quando simodifica
il setpoint. Impostando un valore troppo basso é possibile che 'overshoot non venga completamente assorbito, mentre
con valori elevati il processo puo raggiungere il setpoint piu lentamente.

r ]
it

o.c.L.i

Disab Lev.3 Lev. 6 Lev.9
Lev.1 Lev. 4 Lev.7 Lev. 10
Lev. 2 Lev. 5 (Default) Lev. 8

04-97 Reserved Parameters

10.2.6 rE£LZ = Autotuning and PID 2 - Loop 2

‘ Parametri riservati

98 tun.? Tune 2
Selezione del tipo di autotuning per il Loop 2
41 5Ak. Disabilitato. Se i parametri banda proporzionale e tempo integrale sono a zero, la regolazione e di tipo
ON/OFF. (Default)
Auto Self Tune. PID con calcolo automatico dei parametri
MANU Pre Tune. PID con calcolo manuale dei parametri (lanciato da tastiera o da collegamento seriale)
oNcE PID con calcolo dei parametri solo una volta allaccensione
99 5.4.t.2 Setpoint Deviation Tune 2
Imposta la deviazione dal setpoint di comando 2 come soglia utilizzata dall'autotuning per il calcolo dei parametri PID
0-10000 [digit] (gradi.decimi per sensori di temperatura). Default: 30.0
100 F.b. 2 Proportional Band 2
Banda proporzionale per il controllo PID del Loop 2 (inerzia del processo)
1+10000 [digit] (gradi.decimi per sensori di temperatura).
0 = ON/OFF ise t.! . uguale a O (Default)
101 /.E. 2 Integral Time 2
Tempo integrale per il controllo PID del Loop 2 (durata dell'inerzia del processo)
0.0+2000.0 sec. (0.0 = integrale disabilitato), Default 0.0
102 d.t. 2 Derivative Time 2
Tempo derivativo per il controllo PID del Loop 2 (hormalmente 1/4 del tempo integrale)
0.0+1000.0 sec. (0.0 = derivativo disabilitato), Default 0
103 d.b. ¢ Dead Band 2
Banda morta relativa al PID del Loop 2.
0+10000 [digit] (gradi.decimi per sensori di temperatura) (Default: 0)
104 P.b.c.2 Proportional Band Centered 2
Definisce se la banda proporzionale 2 dev'essere centrata o meno sul setpoint. In funzionamento doppio loop (caldo/
freddo) e sempre disabilitata (non centrata)
o 5Ab. Disabilitato. Banda sotto (riscaldamento) o sopra (raffreddamento) (Default)
ENAL. Banda centrata
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105 o0.0.5.2 Off Over Setpoint 2
Nel funzionamento PID abilita la disattivazione dell'uscita di controllo 2 al superamento di una determinata soglia
(setpoint + Par. 81)
o 5Ab. Disabled (Default)
ENAG. Enabled
106 o.d.t.c Off Deviation Threshold 2
Imposta la deviazione dal setpoint di comando 2, per il calcolo della soglia di attivazione della funzione "Off Over Setpoint 2"
-0999++9999 [digitl (gradidecimi per sensori di temperatura) (Default: 0)
107 c.t. @ Cycle Time 2
Tempo diciclo peril controllo PID del Loop 2 (per PID su teleruttore 15s; per PID su SSR 2s). Per la valvola fare riferimento
al parametro 66 uA.k.2
1-300 seconds (Default: 15 seconds)
108 co.F.2 Cooling Fluid 2
Tipo di fludo refrigerante in modalita PID caldo/freddo per il Loop 2. Abilitazione dell'uscita di raffreddamento nel
parametro AL.1.. AL.6
Air Aria (Default)
ol Olio
WREEF Acqua
109 F.b.Jl Proportional Band Multiplier 2
Motltiplicatore di banda proporzionale in modalita PID caldo/freddo per il Loop 2. La banda proporzionale per l'azione di
raffreddamento e data dal valore del parametro P.b.2 moltiplicato per questo valore
1.00+5.00. Default; 1.00
110 o.d.b.2 Overlap/Dead Band 2
Sovrapposizione/Banda Morta in modalita PID caldo/freddo (doppia azione) per il Loop 2
Definisce la combinazione di banda morta per l'azione di riscaldamento e raffredamento
-20.0%+50.0%
Valore negativo Banda morta
Valore positivo Sovrapposizione (Default)
111 c.c.k.d Cooling Cycle Time 2
Tempo di ciclo per uscita refrigerante in modalita PID caldo/freddo per il Loop 2
1-300 secondi, Default: 10s
112 L.L.P2. Lower Limit Output Percentage 2
Seleziona il valore minimo per la percentuale dell'uscita di controllo 2
0%+100%, Default: 0%
113 U.L.PC. Upper Limit Output Percentage 2
Seleziona il valore massimo per la percentuale dell'uscita di controllo 2
0%+100%, Default: 100%
114 1.6.E.2 Max Gap Tune 2
Imposta la deviazione massima del punto di regolazione del processo oltre la quale la sintonizzazione automatica
ricalcola i parametri PID del Loop 2
0-10000 [digit] (degrees.tenths for temperature sensors). Default: 2.0
115 n.P.2 Minimum Proportional Band 2
Seleziona il valore minimo della banda proporzionale che puo essere impostato dalla sintonizzazione automatica per il
controllo PID del Loop 2
0-10000 [digit] (gradi.decimi per sensori di temperatura) Default: 3.0
116 7IA.P.2 Maximum Proportional Band 2

Seleziona il valore massimo della banda proporzionale che pud essere impostato dalla sintonizzazione automatica per
il controllo PID del Loop 2
0-10000 [digit] (gradi.decimi per sensori di temperatura) Default: 80.0
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Minimum Integral Time 2

Seleziona il valore minimo del tempo integrale che pud essere impostato dalla sintonizzazione automatica per la
regolazione PID del Loop 2
0.0+1000.0 sec. Default: 30.0 sec.

Overshoot Control Level 2

La funzione di controllo dell'overshoot impedisce questo fenomeno all'accensione dello strumento o quando si modifica
il setpoint. Impostando un valore troppo basso é possibile che l'overshoot non venga completamente assorbito, mentre
con valori elevati il processo puo raggiungere il setpoint piu lentamente.

Disab Lev. 3 Lev. 6 Lev.9
Lev.1 Lev. 4 Lev.7 Lev.10
Lev.2 Lev. 5 (Default) Lev. 8

119-122 Reserved Parameters

‘ Parametri riservati

10.2.7 AL.!-Alarm1

123 AL.LF. Alarm 1 Function
Seleziona il tipo di allarme
diSAb. Disabilitato (Default)
Ab.uP.A. Assoluto riferito al processo, attivazione superiore
Ab.Lo.A. Assoluto riferito al processo, attivazione inferiore
bAN Allarme di banda (SP + valore ALM)
uP.dEN. Deviazione superiore
Lo.dEV. Deviazione inferore
Ab.c.u.A. Comando assoluto, attivazione superiore
Ab.c.L.A. Comando assoluto, attivazione inferiore
uhl stato RUN/START
cool Azione freddo
PRE.ER Errore sonda
EMR.1 Stato Timer 1
EMR.C Stato Timer 2
EMR.1.2 Stato Timer 1/2
REM. Allarme remoto. L'allarme e abilitato dalla word 1235
d.. Stato ingresso digitale 1. Attivo quando D1 & attivo
d.il. @ Stato ingresso digitale 2. Attivo quando DI2 € attivo
d.l. 3 Stato ingresso digitale 3. Attivo quando DI3 & attivo
Ao Stato ingresso digitale 4. Attivo quando Dl4 & attivo
H.b.A. Allarme Heater Break e allarme sovracorrente
A.bARd Allarme di banda asimmetrica (SP + valore ALM1 H e SP - valore ALM1 L)
Ausiliario per la distribuzione del lavoro dell'uscita di comando
c. AL Sostituisce ciclicamente l'uscita di controllo per il tempo impostato sul parametro 134 A. 1. dE.
Se A.I.dE. = 0 si attiva in parallelo all'uscita di comando
NB: Non disponibile in caso di controllo valvola
124 A.1.Pr. Alarm 1 Process
Seleziona il valore collegato all'allarme
ANt Valore letto sull'ingresso Al1 (Default)
AaN.2 Valore letto sull'ingresso Al2
MEAR Media aritmetica dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 [(Al1+Al2)/2]
di FF. Differenza dei valori letti sugli ingressi Al e Al2 (Al1-Al2)
Ab.diF Modulo della differenza dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (JAl1-Al2])
SuM Somma dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (Al1+Al2)
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125 A.l.r.c. Alarm 1 Loop Reference
Seleziona il loop di riferimento per la funzione di allarme
chd. | Allarme riferito al Loop 1 (Default)
chld. 2 Allarme riferito al Loop 2
126 A.1.5.0. Alarm 1 State Output
Contatto uscita allarme e tipo di intervento
N.o. 5E. (N.O. Start) Normalmente aperto, operativo dall'avvio (Default)
N.c. 5E. (N.C. Start) Normalmente chiuso, operativo dall'avvio
N.o. EH. (N.O. Threshold) Operativo al raggiungimento dell'allarme
N.c. EH. (N.C. Threshold) Operativo al raggiungimento dellallarme
N.o.EH.N. (N.O. Threshold Variation) Inibito dopo la modifica del set di comandi
N.c.EH.N. (N.C. Threshold Variation) Inibito dopo la modifica del set di comandi
127 rES5. Reserved Parameter
Parametri riservati
128 A.I.HY. Alarm 1 Hysteresis
Isteresi Allarme 1
-9999++9999 Idigitl (gradi per sensori di temperatura) Default 0.5.
129 AIL.L. Alarm 1 Lower Limit

130

131

132

133

134

135

Quando il parametro 123 AL. I.F = "A.bANG" viene impostato il limite inferiore della deviazione dell'allarme 1
-9999++30000 ldigit] (gradi per sensori di temperatura) Default 0

R.iu.l. Alarm 1 Upper Limit

Quando il parametro 123 AL. I.F = "A.bAN" viene impostato il limite superiore della deviazione dell'allarme 1
-9999++30000 [digitl (gradi per sensori di temperatura) Default 1750.

A.1.rE. Alarm 1 Reset
Tipo di reset del contatto dell'allarme 1 (sempre automatico se AL.I.F. = c. Au k)

A. RES. Reset automatico (Default)

M. RES. Reset manuale (reset manuale da tastiera o da ingresso digitale)

MRES.5 Reset manuale memorizzato (mantiene lo stato dell'uscita anche dopo un'interruzione di alimentazione)
Reset automatico con attivazione a tempo. Il comando rimane attivo per il tempo impostato nel para-

A. RES.E. metro 134 A.{.dE., anche se vengono meno le condizioni che lo hanno generato. Per poter intervenire
nuovamente, le condizioni di attivazione dell'allarme devono essere annullate.

A.I5.E. Alarm 1 State Error

Stato dell'uscita dell'allarme 1 in caso di errore

aPEn Contatto aperto (Default)

LloSE Contatto chiuso

R.iLd. Alarm1 Led

Definisce lo stato del led A1

o.c. Acceso a contatto aperto o DO spento

c.c. Acceso a contatto chiuso o DO acceso (Default)

R.I.dE. Alarm 1 Delay

Ritardo allarme
-60:00..60:00 mm:ss (hhmm SE AL.I.F. =c. Aul). Default: 00:00

Valore negativo Ritardo in fase di uscita dallo stato di allarme
Valore positivo Ritardo in fase di entrata nello stato di allarme
i 531, Alarm 1 Setpoint Protection
Consente o meno di variare il valore del setpoint dell'allarme
FrEE Modificabule dall'utente (Default)

LocH Bloccato

HI dE Protetto e non visualizzato
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136 A./.L Alarm 1 Label
Imposta il messaggio da visualizzare quando l'allarme ¢ attivo
o 5Ab. Disabilitato (Default)
Lb. O Messaggio 1 (vedere tabella "Etichette allarmi® paragrafo 11.2)
Lb. 20 Messaggio 20 (vedere tabella "Etichette allarmi® paragrafo 11.2)
uSER.L. Messaggio personalizzato (modificabile dall'utente tramite modbus)
137-140 Reserved Parameters

‘ Parametri riservati

10.2.8 AL.2 - Alarm 2

141 AL.C.F. Alarm 2 Function
Seleziona il tipo di allarme
diSAb. Disabilitato (Default)
Ab.uP.A. Assoluto riferito al processo, attivazione superiore
Ab.Lo.A. Assoluto riferito al processo, attivazione inferiore
bAND Allarme di banda (SP + valore ALM)
uP.dEN. Deviazione superiore
Lo.dEY. Deviazione inferiore
Ab.c.u.A. Comando assoluto, attivazione superiore
Ab.c.L.A. Comando assoluto, attivazione inferiore
Ru Stato RUN/START
cool Azione freddo
PRE.ER Errore sonda
EMR.1 Stato Timer 1
ENMR.C Stato Timer 2
EMR.12 Stato Timer 1/2
REM Allarme remoto. L'allarme ¢ abilitato dalla word 1236
d.. Stato ingresso digitale 1. Attivo quando DI1 & attivo
d.il. e Stato ingresso digitale 2. Attivo quando DI2 € attivo
d.il. 3 Stato ingresso digitale 3. Attivo quando DI3 é attivo
doH Stato ingresso digitale 4. Attivo quando Dl4 é attivo
H.b.A. Allarme Heater Break e allarme sovracorrente
H.bARd Allarme di banda asimmetrica (SP + valore ALM2 H, e SP - valore ALM2 L)
Ausiliario per la distribuzione del lavoro dell'uscita di comando
c. Al Sostituisce ciclicamente l'uscita di controllo per il tempo impostato sul parametro 152 A.2.dJE.
Se A.2.dE. = 0 si attiva in parallelo all'uscita di comando
NB: Non disponibile in caso di controllo valvola
142 A.2.Pr. Alarm 2 Process
Seleziona il valore collegato all'allarma
Aant Valore letto sull'ingresso Al1 (Default)
AaN.2 Valore letto sull'ingresso Al2
MEAR Media aritmetica dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 [(Al1+Al2)/2]
di FF. Differenza dei valori letti sugli ingressi Al e Al2 (Al1-Al2)
Ab.diF. Modulo della differenza dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (|Al1-Al2])
Sut Somma dei valori letti sugliingressi Al1 e Al2 (Al1+Al2)
143 A.c.r.c. Alarm 2 Loop Reference
Seleziona il loop di riferimento per la funzione di allarme
chid. | Allarme riferito al Loop 1 (Default)
chd. @ Allarme riferito al Loop 2
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144 R.25.0. Alarm 2 State Output
Contatto uscita allarme e tipo di intervento
N.o. 5t. (N.O. Start) Normalmente aperto, operativo dall'avvio (Default)
N.c. 5k. (N.C. Start) Normalmente chiuso, operativo dall'avvio
N.a. EH. (N.O. Threshold) Operativo al raggiungimento dell'allarme
N.oc. EH. (N.C. Threshold) Operativo al raggiungimento dell'allarme
N.oo.EHM. (N.O. Threshold Variation) Inibito dopo la modifica del set di comandi
Noc. EH.N. (N.C. Threshold Variation) Inibito dopo la modifica del set di comandi
145 rE5. Reserved Parameter
Parametri riservati
146 A.2.HY. Alarm 2 Hysteresis

Isteresi allarme 2
-9999++9999 [digitl (gradi per sensori di temperatura) Default 0.5

147 A2.L.L. Alarm 2 Lower Limit

Quando il parametro 141 AL.2.F = "A.bANG" viene impostato il limite inferiore della deviazione dell'allarme 2
-9999++30000 [digit] (gradi per sensori di temperatura) Default 0

148 A.c.u.L. Alarm 2 Upper Limit

Quando il parametro 141 AL.2.F = "A.bANJ" viene impostato il limite superiore della deviazione dell'allarme 2
-9999++30000 [digit] (gradi per sensori di temperatura) Default 1750

149 A.2.rE. Alarm 2 Reset
Tipo di reset del contatto dell'allarme 2 (sempre automatico se AL.2.F. =c. AuX)
A. RES. Reset automatico (Default)
M. RES. Reset manuale (reset manuale da tastiera o da ingresso digitale)
M.RES.S Reset manuale memorizzato (mantiene lo stato dell'uscita anche dopo un'interruzione di alimentazione)
Reset automatico con attivazione a tempo. L'allarme rimane attivo per il tempo impostato nel para-
A. RES.E. metro 152 A.2.dE., anche se vengono meno le condizioni che lo hanno generato. Per poter intervenire
nuovamente, le condizioni di attivazione dell'allarme devono essere annullate.
150 A.25.E. Alarm 2 State Error

Stato dell'uscita dell'allarme 2 in caso di errore

Se uscitarele

oPEn Contatto o valvola aperta (Default)

Llo5E Contatto o valvola chiusa

Se uscita digitale (SSR)

oFF Uscita digitale spenta (Default)

an Uscita digitale accesa
151 A.2.Ld. Alarm 2 Led

Definisce lo stato del LED A2

o.c. Acceso a contatto aperto o DO spento

c.c. Acceso a contatto chiuso o DO acceso (Default)
152 A.c.dE. Alarm 2 Delay

Ritardo allarme
-60:00+60:00 mm:ss (hhmm se AL.I.F. =c. AuX). Default: 00:.00

Valore negativo Ritardo in fase di uscita dallo stato di allarme

Valore positivo Ritardo in fase di entrata nello stato di allarme
153 A.2.5.F. Alarm 2 Setpoint Protection

Consente o meno di variare il valore del setpoint dell'allarme

FrEE Modlificabile dall'utente (Default)

LochH Bloccato

HIdE Protetto e non viasualizzato
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154 A.2.Lb. Alarm 2 Label
Imposta il messaggio da visualizzare quando l'allarme ¢ attivo
o 5Ab. Disabilitato (Default)
Lb. O Messaggio 1 (vedere tabella "Etichette allarmi® paragrafo 11.2)
Lb. 20 Messaggio 20 (vedere tabella "Etichette allarmi® paragrafo 11.2)
uSER.L. Messaggio personalizzato (Modificabile dall'utente tramite modbus)
155-158 Reserved Parameters

‘ Parametri riservati

10.2.9 AL.7 -Alarm 3

159 AL.3.F. Alarm 3 Function
Seleziona il tipo di allarme
diSAb. Disabilitato (Default)
Ab.uP.A. Assoluto riferito al processo, attivazione superiore
Ab.Lo.A. Assoluto riferito al processo, attivazione inferiore
bAND Allarme di banda (SP + valore ALM)
uP.dEN. Deviazione superiore
Lo.dEY. Deviazione inferiore
Ab.c.u.A. Comando assoluto, attivazione superiore
Ab.c.L.A. Comando assoluto, attivazione inferiore
Rul Stato RUN/START
cool Azione freddo
PRb.ER Errore sonda
EMR. Stato Timer 1
EMR.2 Stato Timer 2
EMR. 1.2 Stato Timer 1/2
REM Allarme remoto. L'allarme é abilitato dalla word 1237
d.d. Stato ingresso digitale 1. Attivo quando DI1 € attivo
d.l. 2 Stato ingresso digitale 2. Attivo quando DI2 e attivo
d.l. 3 Stato ingresso digitale 3. Attivo quando DI3 € attivo
doH Stato ingresso digitale 4. Attivo quando Dl4 é attivo
H.b.A. Allarme Heater Break e allarme sovracorrente
A.bARd Allarme di banda asimmetrica (SP + valore ALM3 H, e SP - valore ALM3 L)
Ausiliario per la distribuzione del lavoro dell'uscita di comando
- Aux Sostituisce ciclicamente l'uscita di controllo per il tempo impostato sul parametro 170 A.3.dE.
Se A.3.dE. = 0 si attiva in parallelo all'uscita di comando
NB: Non disponibile in caso di controllo valvola
160 A.3.Pr. Alarm 3 Process
Seleziona il valore collegato all'allarme
RN i Valore letto sull'ingresso Al1 (Default)
AN, Valore letto sullingresso Al2
MERR Somma aritmetica dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 [(Al1+Al2)/2]
diFF. Differenza dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (Al1-Al2)
Ab.diF. Modulo della differenza dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (JAl1-Al2))
Sut Somma dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (Al1+Al2)
161 A.3.r.c. Alarm 3 Loop Reference
Seleziona il loop di riferimento per la funzione di allarme
chtd. 1 Allarme riferito al Loop 1 (Default)
chd. @ Allarme riferito al Loop 2
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163

164

165

166

167

168

169

A.35.0.

Manuale d'uso

Alarm 3 State Output

Contatto uscita allarme e tipo di intervento

N.o. 5E. (N.O. Start) Normalmente aperto, operativo dall'avvio (Default)

N.c. 5E. (N.C. Start) Normalmente chiuso, operativo dall'avvio

N.o. EH. (N.O. Threshold) Operativo al raggiungimento dell'allarme

N.c. EH. (N.C. Threshold) Operativo al raggiungimento dell'allarme

N.o.EH.N. (N.O. Threshold Variation) Inibito dopo la modifica del set di comandi
N.c.EHN. (N.C. Threshold Variation) Inibito dopo la modifica del set di comandi
AR3.0.E. Alarm 3 Output Type

Definisce il tipo di uscita, se l'allarme 3 € analogico

0.0V Uscita 0+10 V (Default)

Y.20MA Uscita 420 mA

A.3.HY. Alarm 3 Hysteresis

Isteresi allarme 3

-0099++99909 [digitl (gradi per sensori di temperatura) Default 0.5
R3I.L.L. Alarm 3 Lower Limit

Quando il parametro 159 AL.3.F = "A.6ANJ" viene impostato il limite inferiore della deviazione dell'allarme 3
-0999++30000 ldigitl (gradi per sensori di temperatura) Default 0

A3.u.L.

Alarm 3 Upper Limit

Quando il parametro 159 AL.3.F = "A.6ANd" viene impostato il limite superiore della deviazione dell'allarme 3
-9999-++30000 [digitl (gradi per sensori di temperatura) Default 1750

A.3.rE.

Alarm 3 Reset

Tipo direset del contatto dell'allarme 3 (sempre automatico se AL.3.F. =c. Auk)

A. RES. Reset automatico (Default)

M. RES. Reset manuale (reset manuale da tastiera o da ingresso digitale)

MRES.S Reset manuale memorizzato (mantiene lo stato dell'uscita anche dopo un'interruzione di alimentazione)
Reset automatico con attivazione a tempo. L'allarme rimane attivo per il tempo impostato nel para-

A. RES.E. metro 170 A.3.dE., anche se vengono meno le condizioni che lo hanno generato.Per poter intervenire
nuovamente, le condizioni di attivazione dell'allarme devono essere annullate.

R.3.5.E. Alarm 3 State Error

Stato dell'uscita dell'allarme 3 in caso di errore

Se uscitarelé

oPEn

Contatto o valvola aperta (Default)

Clo5E

Contatto o valvola chiusa

Se uscita digitale (SSR)

oFF

Uscita digitale spenta (Default)

on

Uscita digitale accesa

Se uscita analogica 0-10V

no
u o

oV Default

10V

0 MR 0 mA (Default)
Y MA 4 mA

20 MR 20 mMA

2.5 21.5 MA

AR.3.L Alarm 3 Led

Definisce lo stato del LED A3

Acceso a contatto aperto o DO spento

Acceso a contatto chiuso o DO acceso (Default)
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170 A.3.dE.
Ritardo allarme

Manuale d'uso

Alarm 3 Delay

-60:00+60:00 mmiss (hhimm se AL.3.F. = c. Au k). Default: 00:00

Valore negativo

Ritardo in fase di uscita dallo stato di allarme

Valore positivo

1712 A.3.5.F.

Ritardo in fase di entrata nello stato di allarme

Alarm 3 Setpoint Protection

Consente o meno di variare il valore del setpoint dell'allarme

FrEE Modificabile dall'utente (Default)
Lock Bloccato
HIdE Protetto e non visualizzato

172 A3.Lb. Alarm 3 Label

Imposta il messaggio da visualizzare quando l'allarme e attivo

di 5Ab. Disabilitato (Default)

Lb. Ot Messaggio 1 (vedere tabella "Etichette allarmi" paragrafo 11.2)

Lb. 20 Messaggio 20 (vedere tabella "Etichette allarmi" paragrafo 11.2)

uSER.L. Messaggio personalizzato (modificabile dall'utente tramite modbus)
173-176 Reserved Parameters

‘ Parametri riservati

10.2.10 ALY - Alarm4

177 ALH.F. Alarm 4 Function

Seleziona il tipo di allarme

diSAb. Disabilitato (Default)

Ab.uP.A. Assoluto riferito al processo, attivazione superiore

Ab.Lo.A. Assoluto riferito al processo, attivazione inferiore

bAND Allarme di banda (SP + valore ALM)

uP.dEY. Deviazione superiore

Lo.dEY. Deviazione inferiore

Ab.c.u.A. Comando assoluto, attivazione superiore

Ab.c.L Comando assoluto, attivazione inferiore

uhl Stato RUN/START

cool Azione freddo

PRE.ER Errore sonda

EMR. Stato Timer 1

EMR.C Stato Timer 2

EMR. 1.2 Stato Timer 1/2

REM Allarme remoto. Lallarme é abilitato dalla word 1238

d.d. Stato ingresso digitale 1. Attivo quando DI1 € attivo

d.i.c Stato ingresso digitale 2. Attivo quando DI2 ¢ attivo

d.l. 3 Stato ingresso digitale 3. Attivo quando DI3 & attivo

d.i.H DStato ingresso digitale 4. Attivo quando Dl4 e attivo

H.b.A Allarme Heater Break e allarme sovracorrente

A.bAnd Allarme di banda asiemmetrica (SP + valore ALM4 H, e SP - valore ALM4 L)
Ausiliario per la distribuzione del lavoro dell'uscita di comando

e Ak Sostituisce ciclicamente l'uscita di controllo per il tempo impostato sul parametro 188 AH.dE.
Se AH.dE. = 0 si attiva in parallelo all'uscita di comando
NB: Non disponibile in caso di controllo valvola
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178 AMH.Pr. Alarm 4 Process
Seleziona il valore collegato all'allarme
Aaht Valore letto sull'ingresso Al1 (Default)
AN, Valore letto sull'ingresso Al2
MEAR Media aritmetica dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 [(Al1+Al2)/2]
diFF. Differenza dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (Al1-Al2)
Ab.diF. Modulo della differenza dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (|Al1-Al2[)
Sult Somma dei valori letti sugliingressi Al1 e Al2 (Al1+Al2)
179 AH.r.c. Alarm 4 Loop Reference

Seleziona il loop di riferimento per la funzione di allarme

chitd. | Allarme riferito al Loop 1 (Default)
chd. @ Allarme riferito al Loop 2.
180 AHY.5.0. Alarm 4 State Output
Contatto uscita allarme e tipo di intervento
N.o. 5t. (N.O. Start) Normalmente aperto, operativo dall'avvio (Default)
MN.c. 5E. (N.C. Start) Normalmente chiuso, operativo dall'avvio
N.o. EH. (N.O. Threshold) Operativo al raggiungimento dell'allarme
N.c. EH. (N.C. Threshold) Operativo al raggiungimento dell'allarme
N.o.EH.N. (N.O. Threshold Variation) Inibito dopo la modifica dl set di comandi
N.oc.EHN. (N.C. Threshold Variation) Inibito dopo la modifica dl set di comandi
181 AH.0.E. Alarm 4 Output Type

Definisce il tipo di uscita, se l'allarme 4 € analogico

0.0v Uscita 0+10 V (Default)
Y.20MA Uscita 420 mA
182 A4.HY. Alarm 4 Hysteresis

Isteresi allarme 4

183 AY.L.L.

184 AH.u.L.

185 AH.-E.

-9999++0999 ldigitl (gradi per sensori di temperatura) Default 0.5

Alarm 4 Lower Limit

Quando il parametro 177 ALH.F = "A.bANG" viene impostato il limite inferiore della deviazione dell'allarme 4
-9999++30000 [digitl (gradi per sensori di temperatura) Default 0

Alarm 4 Upper Limit

Quando il parametro 177 ALH.F = "R.bANG" viene impostato il limite superiore della deviazione dell'allarme 4
-0999++30000 ldigitl (gradi per sensori di temperatura) Default 1750

Alarm 4 Reset

Tipo di reset del contatto dell'allarme 4 (sempre automatico se ALH.F. =c. AuX

A. RES. Reset automatico (Default)

M. RES. Reset manuale (reset manuale da tastiera o da ingresso digitale)

MRES.S Reset manuale memorizzato (mantiene lo stato dell'uscita anche dopo un'interruzione di alimentazione)
Reset automatico con ativazione a tempo. L'allarme rimane attivo per il tempo impostato nel para-

A. RES.E. metro 188 AH.dE., anche se vengono meno le condizioni che lo hanno generato. Per poter intervenire

nuovamente, le condizioni di attivazione dell'allarme devono essere annullate.
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186 AH.5.E.

Alarm 4 State Error

Stato dell'uscita dell'allarme 4 in caso di errore
Se uscita digitale (SSR)

Manuale d'uso

oFF

Uscita digitale spenta (Default)

on

Uscita digitale accesa

Se uscita analogica 0-10V

o

oV (Default)

0V

o MR 0 mA (Default)
Y MA 4 mA
20 MA 20 mA
c .50 21.5 mA
187 rEbS. Reserved parameter

Parametro riservato

188 AH.dE.

Ritardo allarme

Alarm 4 Delay

-60:00..60:00 mm:ss (hhimm if ALH.F. = . AuX). Default: 00.00

Negative value:

Delay when exit alarm state

Positive value:

189 AH.5.F.

Delay when enter alarm state

Alarm 4 Setpoint Protection

Consente o meno di variare il valore del setpoint dell'allarme

FrEE Modificabile dall'utente (Default)

Lock Bloccato

HI dE Protetto e non visualizzabile
190 AH.Lb. Alarm 4 Label

Imposta il messaggio da visualizzare quando l'allarme e attivo

di5Ab. Disabilitato (Default)

Lb. Ot Messaggio 1 (vedere tabella "Etichette allarmi" paragrafo 11.2)

Lb. 20 Messaggio 20 (vedere tabella "Etichette allarmi" paragrafo 11.2)

uSER.L. Messaggio personalizzato (modificabile dall'utente tramite modbus)
191-194 Reserved Parameters

Parametri riservati
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10.2.11 AL.S5 - Alarm s

Manuale d'uso

195 AL.5.F. Alarm 5 Function
Seleziona il tipo di allarme
diSAb. Disabilitato (Default)
Ab.uP.A. Assoluto riferito al processo, attivazione superiore
Ab.Lo.A. Assoluto riferito al processo, attivazione inferiore
bRNd Allarme di banda (SP + valore ALM )
uP.dEN. Deviazione superiore
Lo.dEY. Deviazione inferiore
Ab.c.u.A. Comando assoluto, attivazione superiore
Ab.c.L.A. Comando assoluto, attivazione inferiore
uhl Stato RUN/START
cool Azione freddo
PRb.ER. Errore sonda
EMR. Stato Timer 1
EMR.2 Stato Timer 2
ENMR. LS Stato Timer 1/2
REM. Allarme remoto. L'allarme e abilitato dalla word 1239
g Stato ingresso digitale 1. Attivo quando DI1 € attivo
d.. 2 Stato ingresso digitale 2. Attivo quando DI2 ¢ attivo
d.l. 3 Stato ingresso digitale 3. Attivo quando DI3 € attivo
d.t. H Stato ingresso digitale 4. Attivo quando Dl4 é attivo
H.b.A. Allarme Heater Break e allarme sovracorrente
A.bAnd Allarme banda asimmetrica (SP + valore ALM5 H, e SP - valore ALM5 L)
Ausiliario per la distribuzione del lavoro dell'uscita di comando
c. Ak Sostituisce ciclicamente l'uscita di controllo per il tempo impostato sul parametro 206 A.5.dE.
Se A.5.dE. = 0 si attiva in parallelo all'uscita di comando
NB: Non disponibile in caso di controllo valvola
196 A.5.Fr. Alarm 5 Process
Seleziona il valore collegato all'allarme
Rt Valore letto sull'ingresso Al1 (Default)
AN, Valore letto sull'ingresso Al2
MERR Media aritmetica dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 [(Al1+Al2)/2]
di FF. Differenza dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (Al1-Al2)
Ab.diF. Modulo della differenza dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (JAl1-Al2])
Sut Somma dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (Al1+Al2)
197 AS.r.c. Alarm 5 Loop Reference
Seleziona il loop di riferimento per la funzione di allarme
chd. ! Allarme riferito al Loop 1 (Default)
chd. @ Allarme riferito al Loop 2
198 A.5.5.0. Alarm 5 State Output
Contatto uscita allarme e tipo di intervento
N.o. SE. (N.O. Start) Normalmente aperto, operativo dall'avvio (Default)
N.c. 5E. (N.C. Start) Normalmente chiuso, operativo dall'avvio
N.o. EH. (N.O. Threshold) Operativo al raggiungimento dell'allarme
N.c. EH. (N.C. Threshold) Operativo al raggiungimento dell'allarme
N.o.EH.N (N.O. Threshold Variation) Inibito dopo la modifica del set di comandi

(N.C. Threshold Variation) Inibito dopo la modifica del set di comandi
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199 A5.0.E.

Manuale d'uso

Alarm 5 Output Type

Definisce il tipo di uscita, se lallarme 5 € analogico

0.ov Uscita 0+10 V (Default)
Y.20MA Uscita 420 mA
200 A.5.HY. Alarm 5 Hysteresis

201 AS.L.L.

202 A.5.u.L.

203 A.5.rE

Isteresi allarme 5
-0999.+9999 [digitl (gradi per sensori di temperatura) Default 0.5

Alarm 5 Lower Limit

Quando il parametro 177 AL.5.F = "A.6ANJ" viene impostato il limite inferiore della deviazione dell'allarme 5
-0999++30000 ldigitl (gradi per sensori di temperatura) Default 0

Alarm 5 Upper Limit

Quando il parametro 177 AL.5.F = "R.6ANG" viene impostato il limite superiore della deviazione dell'allarme 5
-9999++30000 [digitl (gradi per sensori di temperatura) Default 1750

Alarm 5 Reset

Tipo di reset del contatto dell'allarme 5 (sempre automatico se AL.5.F. = c. AuX)

A. RES. Reset automatico (Default)
M. RES. Reset manuale (reset manuale da tastiera o da ingresso digitale)
M.RES.S Reset manuale memorizzato (mantiene lo stato dell'uscita anche dopo un'interruzione di alimentazione)
Reset automatico con attivazione a tempo. L'allarme rimane attivo per il tempo impostato nel para-
A. RES.E. metro 206 A.5.dE., anche se vengono meno le condizioni che lo hanno generato. Per poter intervenire
nuovamente, le condizioni di attivazione dell'allarme devono essere annullate.
204 A.5.5.E. Alarm 5 State Error

Stato dell'uscita dell'allarme 5 in caso di errore
Se uscita digitale (SSR)

oFF

Uscita digitale spenta (Default)

on

Uscita digitale accesa

Se uscita analogica 0-10V

o
[T

oV (Default)

10V

205

Parametri riservati

206 A.5.dE.
Ritardo allarme

0 MA 0 mA (Default)
Y MA 4 mA

20 MA 20 MA

2I.5MA 215 mA

Reserved parameter

Alarm 5 Delay

-60:00+60:00 mm:ss (hhimm se AL.5.F. = c. Au k). Default: 00:00

Valore negativo

Ritardo in fase di uscita dallo stato di allarme

Valore positivo

207 A5.5.F.

Ritardo in fase di entrata nello stato di allarme

Alarm 5 Setpoint Protection

Consente o meno di variare il valore del setpoint dell'allarme

FrEE Modificabile dall'utente (Default)
Lock Bloccato
HI dE Protetto e non visualizzato
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208 AS.Lh. Alarm 5 Label
Imposta il messaggio da visualizzare quando l'allarme e attivo
o 5Ab. Disabilitato (Default)
Lb. Of Messaggio 1 (vedere tabella "Etichette allarmi" paragrafo 11.2)
Lb. 20 Messaggio 20 (vedere tabella "Etichette allarmi* paragrafo 11.2)
uSER.L. Messaggio personalizzato (modificabile dall'utente tramite modbus)

209-212 Reserved Parameters

Parametri riservati

10.2.12 AL.E-Alarm 6

213 AL.E.F. Alarm 6 Function
Seleziona il tipo di allarme
i 5Ab. Disabilitato (Default)
Ab.uP.A. Assoluto riferito al processo, attivazione superiore
Ab.Lo.A. Assoluto riferito al processo, attivazione inferiore
bANd Allarme di banda (SP + valore ALM)
uP.dEN. Deviazione superiore
Lo.dEY. Deviazione inferiore
Ab.c.u.A. Comando assoluto, attivazione superiore
Ab.c.L.A. Comando assoluto, attivazione inferiore
Rul Stato RUN/START
cool Azione freddo
PRb.ER. Errore sonda
EMR. Stato Timer 1
EMR.2 Stato Timer 2
EMR. 12 Stato Timer 1/2
REM Allarme remoto. L'allarme & abilitato dalla word 1240
di. | Stato ingresso digitale 1. Attivo quando DI1 e attivo
d.il. 2 Stato ingresso digitale 2. Attivo quando DI2 ¢ attivo
d.. 3 Stato ingresso digitale 3. Attivo quando DI3 e attivo
d..Hq Stato ingresso digitale 4. Attivo quando Dl4 é attivo
H.b.A Allarme Heater Break e allarme sovracorrente
A.bAnd Allarme banda asimmetrica (SP + valore ALM6 H, e SP - valore ALM6 L)
Ausiliario per la distribuzione del lavoro dell'uscita di comando
c. ALk Sostituisce ciclicamentel'uscita di controllo per il tempo impostato sul parametro 224 A.6.dE.
Se A.6.dE. = 0 si attiva in parallelo all'uscita di comando
NB: Non disponibile in caso di controllo valvola
214 A.6.Pr. Alarm 6 Process
Seleziona il valore collegato all'allarme
Adtn.d Valore letto sull'ingresso Al1. (Default)
Aln.2 Valore letto sull'ingresso Al2.
MEAR Media aritmetica dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 [(Al1+Al2)/2].
diFF. Differenza dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (Al1-Al2).
Ab.diF. Modulo della differenza dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (JAI1-Al2]).
Sult Somma dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (Al1+Al2).
215 A.b.r.c. Alarm 6 Loop Reference
Seleziona il loop di riferimento per la funzione di allarme
chtd. i Allarme riferito al Loop 1 (Default)
chid. 2 Allarme riferito al Loop 2
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216 A.6.5.0. Alarm 6 State Output
Contatto uscita allrme e tipo di intervento
N.o. 5E. (N.O. Start) Normalmente aperto, operativo dall'avvio (Default)
N.c. 5E. (N.C. Start) Normalmente chiuso, operativo dall'avvio
N.o. EH. (N.O. Threshold) Operativo al raggiungimento dell'allarme
N.c. EH. (N.C. Threshold) Operativo al raggiungimento dell'allarme
N.o.EH.N. (N.O. Threshold Variation) Inibito dopo la modifica del set di comandi
N.c.EHN. (N.C. Threshold Variation) Inibito dopo la modifica del set di comandi
217 AG.D.E. Alarm 6 Output Type
Definisce il tipo di uscita, se l'allarme 6 € analogico
0.0V Uscita 0+10 V (Default)
Y.20MA Uscita 420 mA
218 A.6.HY. Alarm 6 Hysteresis

Isteresi allarme 6
-0099++99909 [digitl (gradi per sensori di temperatura) Default 0.5

219 AG.L.L. Alarm 6 Lower Limit

Quando il parametro 213 AL.E.F = "A.bANG" viene impostato il limite inferiore della deviazione dell'allarme 6
-0999++30000 ldigitl (gradi per sensori di temperatura) Default 0

220 Ab.u.L. Alarm 6 Upper Limit

Quando il parametro 213 AL.E.F = "R.bANG" viene impostato il limite superiore della deviazione dell'allarme 6
-9999++30000 [digitl (gradi per sensori di temperatura) Default 1750

221 A.L.rE. Alarm 6 Reset
Tipo di reset del contatto dell'allarme 6 (sempre automatico se AL.E.F. = c. Auk)
A. RES. Reset automatico (Default)
M. RES. Reset manuale (reset manuale da tastiera o da ingresso digitale)
MRES.S Reset manuale memorizzato (mantiene lo stato dell'uscita anche dopo un'interruzione di alimentazione)
Reset automatico con attivazione a tempo. L'allarme rimane attivo per il tempo impostato nel para-
R. RES.E. metro 224 A.6.dE., anche se vengono meno le condizioni che lo hanno generato. Per poter intervenire
nuovamente, le condizioni di attivazione del comando devono essere annullate.
222 ABS5.E. Alarm 6 State Error

Stato dell'uscita dell'allarme 6 in caso di errore
Se uscita analogica 0-10V

oo oV (Default)
0o 10V

0 MR 0 mA (Default)
Y MR 4 mA
20 MA 20 mA
2 I.5MA 21.5 MA
223 rE5. Reserved parameter
Parametro riservato
224 A.B.dE. Alarm 6 Delay

Ritardo allarme
-60:00+60:00 mm:ss (hhimm se AL.6.F =c. AuX). Default: 00:00

Valore negativo Ritardo in fase di uscita dallo stato di allarme

Valore positivo Ritardo in fase di entrata nello stato di allarme
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Alarm 6 Setpoint Protection

Consente o meno di variare il valore del setpoint dell'allarme

FrEE Modificabile dall'utente (Default)
LocH Bloccato
HI dE Protetto e non visualizzato

226 A.b.lb. Alarm 6 Label

Imposta il messaggio da visualizzare quando lallarme e attivo

di 5Ab. Disabilitato (Default)

Lb. Of Messaggio 1 (vedere tabella "Etichette allarmi" paragrafo 11.2)

Lb. 20 Messaggio 20 (vedere tabella "Etichette allarmi" paragrafo 11.2)

uSER.L. Messaggio personalizzato (modificabile dall'utente tramite modbus)
227-230 Reserved Parameters

‘ Parametri riservati

10.2.13 d.:./ - Digital input 1

231 d..0.F. Digital Input 1 Function

Funzionamento dell'ingresso digitale

di5Ak. Disabilitato (Default)

2k, SN Commutatore 2 Setpoints

ok, S Commutatore impulsivo 2 Setpoints

JE. 5N Commutatore impulsivo 3 Setpoints

He. SW. Commutatore impulsivo 4 Setpoints

Sk./5E Start / Stop
uh In funzionamento

Haold Blocca la conversione (interrompe tutte le conversioni e visualizzare i valori)

EuNE Avvio della sintonizzazione manuale

Ru MA.T. Impulso automatico/manuale (se abilitato al parametro 48 o 67)

AuMA.c Contatto automatico/manuale (se abilitato al parametro 48 o 67)

Ack.EY. Tipo di azione. Controllo raffreddamento se D.I. attivo, altrimenti regolazione del riscaldamento.
1.0 Ingresso analogico 0. Impostare Al su zero

M. RES. Reset manuale. Resetta le uscite se selezionate come reset manuale

EodruN Timer 1 in funzionamento. Conteggio del timer 1 con D.l. attivato

el 5.E Timer 1 Avvio - Fine. ILD.I. avvia e arresta il timer 1 (impulsivo)

E.IL5ERA. Awvio Timer 1. ILD.l. avvia il timer 1 (impulsivo)

E.LEND Fine Timer 1. ILD.I. arresta il timer 1 (impulsivo)

E.2RuN Timer 2 in funzionamento. Conteggio del timer 2 con D.l. attivato

e 5.E Timer 2 Awvio - Fine. ILD.I. avvia e arresta il timer 2 (impulsivo)

E.25ER Awvio Timer 2. ILD.I. avvia il timer 2 (impulsivo)

E.C.END Fine Timer 2. ILD.I. arresta il the timer 2 (impulsivo)

Lo.cFb. Blocco dei parametri di configurazione e dei setpoint

uP.HEY Simula il funzionamento del tasto up

danhi. K. Simula il funzionamento del tasto down

FNe. H Simula il funzionamento del tasto fnd

SEE. K Simula il funzionamento del tasto set

PEM S E. Abilitazione del setpoint remoto (il setpoint remoto deve essere abilitato sul parametro 56 ~£/1.5.)

Abilita Setpoint remoto con D.l. attivato Setpoint locale con D.l. disattivato
KEAL. Allarme esterno. ILregolatore va in STOP e gli allarmi vengono disattivati. Il controllore non torna auto-
maticamente in START: per questa operazione & necessaria l'azione dell'utente.
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Digital Input 1 Contact

Definisce il contatto a riposo dell'ingresso digitale

n.oPEN Normalmente aperto (Default)
n.clob. Normalmente chiuso
233 d.. 1P Digital Input 1 Process

Seleziona il valore collegato all'ingresso digitale

Aaht Valore letto sull'ingresso Al1 (Default)
AN, Valore letto sull'ingresso Al2
MEAR Media aritmetica dei valori letti sugli ingressi Al1 Al2 [(Al1-Al2)/2]
i FF. Differenza dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (Al1-Al2)
Ab.diF. Modulo della differenza dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (JAl1-Al2])
Sut Somma dei valori letti sugliingressi Al1 e Al2 (Al1+Al2)
234 d..lr. Digital Input 1 Loop Reference
Seleziona il loop di riferimento per le funzioni dell'ingresso digitale
chtd. | Loop 1 (Default)
cid. 2 Loop 2
chd.l.d Loop1e2
235-238 Reserved Parameters

‘ Parametri riservati

10.2.14 d...c - Digitalinput 2

239 d..C.F. Digital Input 2 Function
Funzionamento dell'ingresso digitale
diSAb. Disabilitato (Default)
ok, S Commutatore 2 Setpoints
cE. Sl Commutatore impulsivo 2 Setpoints
JE. Su. Commutatore impulsivo 3 Setpoints
HE. Si. Commutatore impulsivo 4 Setpoints
Sk./5E Start / Stop
uhl In funzionamento
Hold Blocca la conversione (interrompe tutte le conversioni e visualizzare i valori)
EuNE Avvio della sintonizzazione manuale
Au A1 Impulso automatico/manuale (se abilitato al parametro 48 o 67)
Au.MA.c Contatto automatico/manuale (se abilitato al parametro 48 o 67)
Act.kY. Tipo di azione. Controllo raffreddamento se D.I. attivo, altrimenti regolazione del riscaldamento.
Al D Ingresso analogico 0. Impostare Al su zero
M. RES. Reset manuale. Resetta le uscite se selezionate come reset manuale
E.lrul Timer 1 in funzionamento. Conteggio del timer 1 con D.l. attivato
.l 5.E Timer 1 Avvio - Fine. ILD.l. avvia e arresta il timer 1 (impulsivo)
E.15ER. Awvvio Timer 1. ILD.l. avvia il timer 1 (impulsivo)
ELEN Fine Timer 1. ILD.I. arresta il timer 1 (impulsivo)
E.2.Rul Timer 2 in funzionamento. Conteggio del timer 2 con D.l. attivato
E.2. 5.E Timer 2 Awvio - Fine. ILD.I. avvia e arresta il timer 2 (impulsivo)
E.c5ER. Avvio Timer 2. ILD.l. avvia il timer 2 (impulsivo)
E.2.END Fine Timer 2. ILD.I. arresta il the timer 2 (impulsivo)
Lo.cFG. Blocco dei parametri di configurazione e dei setpoint
uP.HEY Simula il funzionamento del tasto up
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doliN.K. Simula il funzionamento del tasto down
FNe. K Simula il funzionamento del tasto fnd
SEE. K Simula il funzionamento del tasto set
REM S E Abilitazione del setpoint remoto (il setpoint remoto deve essere abilitato sul parametro 56 ~£/1.5.)
Abilita Setpoint remoto con D.l. attivato Setpoint locale con D.l. disattivato
WEAL. Allarme esterno. ILregolatore va in STOP e gli allarmi vengono disattivati. Il controllore non torna auto-
maticamente in START: per questa operazione & necessaria l'azione dell'utente.
240 d..c.c. Digital Input 2 Contact
Definisce il contatto a riposo dell'ingresso digitale
n.oPEN Normalmente aperto (Default)
n.cla5. Normalmente chiuso
241 d..2.F Digital Input 2 Process
Seleziona il valore collegato all'ingresso digitale
Aaht Valore letto sull'ingresso Al1 (Default)
AN, Valore letto sull'ingresso Al2
MEAR Media aritmetica dei valori letti sugli ingressi Al1 Al2 [(Al1-Al2)/2]
diFF. Differenza dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (Al1-Al2)
Ab.diF. Modulo della differenza dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (|Al1-Al2[)
Sult Somma dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (Al1+Al2)
242 d..C.r. Digital Input 2 Loop Reference
Seleziona il loop di riferimento per le funzioni dell'ingresso digitale
chtd. | Loop 1 (Default)
cid. @ Loop 2
chd.l.d Loop1e2
243-246 Reserved Parameters

10.2.15 d.:.J - Digitalinput 3

247

Parametri riservati

d..3.F.

Digital Input 3 Function

Funzionamento dell'ingresso digitale

di5Ab. Disabilitato (Default)

ck. Sl Commutatore 2 Setpoints

cE. S Commutatore impulsivo 2 Setpoints

JE. S Commutatore impulsivo 3 Setpoints

He. Si Commutatore impulsivo 4 Setpoints

SE./SE Start / Stop

Ruht In funzionamento

Hold Blocca la conversione (interrompe tutte le conversioni e visualizzare i valori)
= Awvio della sintonizzazione manuale

Ao MAT Impulso automatico/manuale (se abilitato al parametro 48 o 67)

Au A c Contatto automatico/manuale (se abilitato al parametro 48 o 67)

Act.tY Tipo di azione. Controllo raffreddamento se D.I. attivo, altrimenti regolazione del riscaldamento.
A0 Ingresso analogico 0. Impostare Al su zero

M. RES. Reset manuale. Resetta le uscite se selezionate come reset manuale
E.lrul Timer 1 in funzionamento. Conteggio del timer 1 con D.l. attivato

e 5.E Timer 1 Avvio - Fine. ILD.l. avvia e arresta il timer 1 (impulsivo)

E.15ER. Awvvio Timer 1. ILD.l. avvia il timer 1 (impulsivo)

E.LEN Fine Timer 1. ILD.I. arresta il timer 1 (impulsivo)
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E.2.RuN Timer 2 in funzionamento. Conteggio del timer 2 con D.l. attivato

E.2. 5.E Timer 2 Awvio - Fine. ILD.I. avvia e arresta il timer 2 (impulsivo)

E.2.5ERA. Avvio Timer 2. ILD.l. avvia il timer 2 (impulsivo)

E.2.END Fine Timer 2. ILD.I. arresta il the timer 2 (impulsivo)

Lo.cFb Blocco dei parametri di configurazione e dei setpoint

uP.HEY Simula il funzionamento del tasto up

danh K. Simula il funzionamento del tasto down

FNe. K Simula il funzionamento del tasto fnd

SEE. K Simula il funzionamento del tasto set

REM S E Abilitazione del setpoint remoto (il setpoint remoto deve essere abilitato sul parametro 56 ~£/1.5.)
Abilita Setpoint remoto con D.l. attivato Setpoint locale con D.l. disattivato

YEAL. Allarme esterno. ILregolatore va in STOP e gli allarmi vengono disattivati. Il controllore non torna auto-

maticamente in START: per questa operazione & necessaria l'azione dell'utente.

d..3.c. Digital Input 3 Contact

Definisce il contatto a riposo dell'ingresso digitale

n.oPEN Normalmente aperto (Default)

n.clob. Normalmente chiuso

@ ot oSl Digital Input 3 Process

Seleziona il valore collegato all'ingresso digitale

Aaht Valore letto sull'ingresso Al1 (Default)

AN, Valore letto sull'ingresso Al2

MEAR Media aritmetica dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 [(Al1-Al2)/2]
diFF. Differenza dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (Al1-Al2)

Ab.diF. Modulo della differenza dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (|Al1-Al2[)
Sult Somma dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (Al1+Al2)

d.o.d.r. Digital Input 3 Loop Reference

Seleziona il loop di riferimento per le funzioni dell'ingresso digitale

cild. | Loop 1 (Default)
chid Loop 2
cid. .2 Loop1e2
251-254 Reserved Parameters

10.2.16 d.,HY - Digitalinput 4

255

Parametri riservati

doH.F.

Digital Input 4 Function

Funzionamento dell'ingresso digitale

diSAb. Disabilitato (Default)

gk, Su. Commutatore 2 Setpoints

ck. 5N Commutatore impulsivo 2 Setpoints

Jk. SN Commutatore impulsivo 3 Setpoints

YE. SW Commutatore impulsivo 4 Setpoints

Sk./5¢E Start / Stop
uhl In funzionamento

Hald Blocca la conversione (interrompe tutte le conversioni e visualizzare i valori)
uhl Awvio della sintonizzazione manuale

Au MA.T. Impulso automatico/manuale (se abilitato al parametro 48 o 67)

Au.MA.c Contatto automatico/manuale (se abilitato al parametro 48 o 67)

Ack.tY. Tipo di azione. Controllo raffreddamento se D.I. attivo, altrimenti regolazione del riscaldamento.
J. 0 Ingresso analogico 0. Impostare Al su zero
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M. RES. Reset manuale. Resetta le uscite se selezionate come reset manuale
Eodlrul Timer 1 in funzionamento. Conteggio del timer 1 con D.l. attivato
£ S5.E Timer 1 Avvio - Fine. ILD.l. avvia e arresta il timer 1 (impulsivo)
E.I5ER. Awvio Timer 1. ILD.l. avvia il timer 1 (impulsivo)
E.LEN Fine Timer 1. ILD.I. arresta il timer 1 (impulsivo)
E.2RuN Timer 2 in funzionamento. Conteggio del timer 2 con D.l. attivato
£ 5.E Timer 2 Avvio - Fine. ILD.l. avvia e arresta il timer 2 (impulsivo)
E.25ER. Awvio Timer 2. ILD.I. avvia il timer 2 (impulsivo)
E.C.EN Fine Timer 2. ILD.I. arresta il the timer 2 (impulsivo)
Lo.cFb. Blocco dei parametri di configurazione e dei setpoint
uP.HEY Simula il funzionamento del tasto up
doliN.K. Simula il funzionamento del tasto down
Fhe. K Simula il funzionamento del tasto fnd
SEE. K Simula il funzionamento del tasto set
REM S E Abilitazione del setpoint remoto (il setpoint remoto deve essere abilitato sul parametro 56 ~£/1.5.)
Abilita Setpoint remoto con D.l. attivato Setpoint locale con D.l. disattivato
KEAL. Allarme esterno. Il regolatore va in STOP e gli allarmi vengono disattivati. Il controllore non torna auto-
maticamente in START: per questa operazione & necessaria l'azione dell'utente.
256 d. H.c. Digital Input 4 Contact
Definisce il contatto a riposo dell'ingresso digitale
n.oPEN Normalmente aperto (Default)
n.cla5. Normalmente chiuso
257 d.H.P. Digital Input 4 Process
Seleziona il valore collegato all'ingresso digitale
Hoant Valore letto sull'ingresso Al1 (Default)
AN, Valore letto sull'ingresso Al2
MEAR Media aritmetica dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 [(Al1-Al2)/2]
di FF. Differenza dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (Al1-Al2)
Ab.diF. Modulo della differenza dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (JAl1-Al2])
Sut Somma dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (Al1+Al2)
258 d.A.r. Digital Input 4 Loop Reference
Seleziona il loop di riferimento per le funzioni dell'ingresso digitale
cmd. | Loop 1 (Default)
cmd. 2 Loop 2
cmd.l.c Loop1e2
2590-262 Reserved Parameters

Parametri riservati
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263

264

265

266

267

268

269

270
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Pr.cH. Mini Cycle Enable

Abilita le funzioni Mini Cycle (vedere paragrafo 8.13)

diSAb. Disabilitato (Default)

EnAb. Abilitato (tutte le funzioni di setpoint remoto sono inibite)
G5.74. Soft-Start Type

Abilita e seleziona il tipo di Soft-Start

diSAb. Disabilitato (Default)

GrAd. Gradiente

PErc. Percentuale (solo con ciclo pre-programmato disabilitato)
S5 2 Soft-Start Reference Command

Definisce il comando di riferimento per il Soft-Start e il ciclo pre-programmato
chid. ! Loop 1 (Default)

chid. 2 Loop 2

chid. i.c Loop1e2

55.6r Soft-Start Gradient

Gradiente di salita/discesa per avvio graduale e Mini Cycle
0+20000 Digit/ora (gradi.decimi/ora se temperatura). (Default: 100.0)

55.PE. Soft-Start Percentage

Percentuale di uscita durante la funzione Soft-Start
0+100%. (Default: 50%)

55, (EH, Soft-Start Threshold

Soglia al di sotto della quale si attiva la funzione percentuale di Soft-Start, allaccensione
-0999+30000 [digitl (gradi.decimi per sensori di temperatura) (Default: 27000)

GG.E). Soft-Start Time

Durata massima del Soft Start: se il processo non raggiunge la soglia selezionataal parametro 55.£H. entro il tempo
selezionato, il regolatore inizia la regolazione sul setpoint

]

0 Disabilitato

03| o
&
£y &

-24:00 hh:mm (Default: 00:15)

BT Maintenance Time

Tempo di mantenimento per Mini Cycle
00:00-24:00 hh.mm (Default: 00:00)

38

I

271 FA.Gr. Falling Gradient
Gradiente di discesa per Mini Cycle
00:00-24:00 hh.mm (Default: 00:00)
0 Disabilitato (Default)
1.10000 Digit/ore (gradi.decimi/ora se temperatura)
272 dE.5E. Delayed Start
Imposta l'attesa iniziale per l'avvio ritardato del comando o del ciclo, anche in caso di blackout. Il tempo trascorso viene
memorizzato ogni 10 minuti.
0 Tempo di attesa iniziale disabilitato: il regolatore si avvia immediatamente (Default)
00:01-24:00 hh.mm Tempo di attesa iniziale abilitato
273-276 Reserved Parameters

Parametri riservati
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277 u.FLE Visualization Filter
diSAb. Disabilitato
PEcHF Filtro a forcella / Pitchfork filter (Default)
Fi.oRd. Primo ordine
Fi.oR.P. Primo ordine con forcella
c SA.M. Media 2 campioni
Media ..n campioni
10.5AR.:. Media 10 campioni
278 wi.d.2 Visualization Display 2

Imposta la visualizzazione del display 2

c. LGP Setopint Loop 1 (Default)
ou.PE.I Percentuale uscita Loop 1
AN Valore Al1
Ain.g Valore Al2
MERRA Media aritmetica dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 [(Al1+Al2)/2]
di FF. Differenza dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (Al1-Al2)
Ab.diF. Modulo della differenza dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (JAl1-Al2])
Sult Somma dei valori letti sugliingressi Al1 e Al2 (Al1+Al2)
c.c.5PY Setpoint Loop 2
ou.PEC Percentuale uscita Loop 2
AMPEr. Ampere dal trasformatore di corrente
279 tllo.d. Timeout Display

Imposta il time-out del display

di5db. Disabilitato. Display sempre acceso (Default)
55 15 secondi
tMln 1 minuto
S Mn 5 minuti
oMl n 10 minuti
30 n 30 minuti
I h 1ora
280 Efio.5. Timeout Selection
Selezione del display che si spegne allo scadere del timeout del display
di5P.1 Display 1
i 5P.2 Display 2 (Default)
d5pP.i.2 Display 1 e 2
d.i.2.ld. Display 1, 2 e led
281 u.i.P.c. User Menu Pre-Mini Cycle

Mini Cycle e abilitata.

Consente di modificare il gradiente dei tempi di salita, discesa e mantenimento dal menu utente, quando la funzione
Per accedere alla modifica dei parametri, premere il pulsante €23

di5Ab. Disabilitato (Default)

m15.6F Solo gradiente di salita

MA.L Solo tempo di mantenimento

Rtk Gradiente di salita e tempo di mantenimento

FAL.GR Solo gradiente di discesa

R FAR.G. Gradiente di salita e di discesa

FA.G.M.E Gradiente di discesa e tempo di mantenimento

R.F.LLE. Gradiente di salita, tempo di mantenimento e gradiente di discesa
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282 v.out Voltage Output
Seleziona la tensione sui morsetti di alimentazione delle sonde e delle uscite digitali (SSR)
12V 12 volt (Default)
24V 24 Volt
283 5cl.kt. Scrolling Time
Seleziona la durata della visualizzazione dei dati del menu utente, prima di tornare alla visualizzazione della pagina
predefinita
35 3 secondi
55 5 secondi (Default)
105 10 secondi
305 30 secondi
N 1 minuto
S MIN 5 minuti
1o N 10 minuti
MAR.Sc Scroll manuale
284 d.5FP.F. Display Special Functions
di5Ab Disabilitato
GHAP Mostra il setpoint sul display 1 e i valori di processo sul display 2
(solo se il parametro 278 u! .4.2 € impostato suc.{.5Fu)

285

Parametri riservati

Reserved Parameter

286 5.H.5.F.

Set Key Special Functions

Assegna delle funzioni speciali al tasto B8 . Per eseguire la funzione, il tasto deve essere premuto per 1 secondo.

di 5Ab.

Nessuna funzione speciale collegata al tasto &3 . (Default)

St./5E.

Start/Stop. Premendo il tasto 23 il regolatore passa da Start a Stop e viceversa.
Lo stato del regolatore, dopo l'accensione, dipende dal parametro ! n/.5.
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10.2.19 ct - Current transformer -

287 ct. F Current Transformer Function
Abilita l'ingresso CT. e seleziona la frequenza di rete
di5Ab. Disabilitato (Default)

S0 HZ 50 Hz
b0 HZ 60 Hz
288 ct u. Current Transformer Value

Seleziona il fondo scala del trasformatore amperometrico
1-200 Ampere (Default: 50)

289 H.b.A.r. Heater Break Alarm Reference Command
Definisce ilcomando diriferimento per l'allarme dirottura del riscaldatore (Heater Break) e per l'allarme di sovracorrente

chtd. ! Loop 1 (Default)
chtd. 2 Loop 2
290 H.b.A.E. Heater Break Alarm Reference Command

Soglia di attivazione dell'allarme Heater Break Alarm

g Allarme disabilitato (Default)
0.1-200.0 Ampere

201 ocu.t. Overcurrent Alarm Threshold
Soglia di attivazione dell'allarme sovracorrente
g Allarme disabilitato (Default)
0.1-200.0 Ampere

292 H.b.A.d. Heater Break Alarm Delay

Tempo diritardo per l'attivazione dell'allarme Heater Break e dell'allarme sovracorrente
0:00 mm:ss (Default: 01:00)

293-297 Reserved Parameters
Parametri riservati
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10.2.20 A.o.! - Retransmission 1

298 rEM

Retransmission 1 (AO1)

Seleziona la variabile da ritrasmettere sull'uscita analogica
I parametri 300 e 301 definiscono il limite inferiore e superiore

Manuale d'uso

i 5Ab. Disabilitato (Default)
c. 15PN Setpoint comando 1
AL i Setpoint allarme 1
AL. @ Setpoint allarme 2
Md.bub Ritrasmette il valore scritto sulla word 1241
ANt Valore ingresso All
Aun.2 Valore ingresso Al2
MEAR Media aritmetica dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 [(Al1+Al2)/2]
di FF. Differenza dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (Al1-Al2)
Ab.diF Modulo della differenza dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (|JAl1-Al2])
uh Somma dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (Al1+Al2)
c.c.5PY Setpoint comando 2
RMPEF. Ampere dal trasformatore di corrente
299 r.l.tY Retransmission 1 Type

Seleziona il tipo di ritrasmissione

0.1g Uscita 0+10 V
4.20MA Uscita 4+20 mA (Default)
300 r./. L.L. Retransmission 1 Lower Limit

301 ./ u.l.

302 r.1.5.E.

Limite inferiore del range della ritrasmissione 1 (valore associato a 10V 0 0/4mA)
-0999++30000 [digitl (gradi se temperatura), Default: 0.

Retransmission 1 Upper Limit

Limite superiore del range della ritrasmissione 1 (valore associato a 10V 0 20mA)
-9999++30000 [digit] (gradi se temperatura), Default: 1000

Retransmission 1 State Error

Determina il valore di ritrasmissione in caso di errore o0 anomalia
Se l'uscita di ritrasmissione & 0+10V:

oV (Default)

10V

G MR 0 MA (Default)
Y MA 4 mA
20 MR 20 MA
21.5MA 215 mA
303-307 Reserved Parameters

Parametri riservati
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10.2.21 H.o.Z - Retransmission 2

308

309

310

311

312

I

Retransmission 2 (AO2)

Seleziona la variabile da ritrasmettere sull'uscita analogica
I parametri 310 e 311 definiscono il limite inferiore e superiore

Manuale d'uso

i 5Ab. Disabilotato (Default)

c. 15PN Setpoint comando 1

AL i Setpoint allarme 1

AL. @ Setpoint allarme 2

Md.bub Ritrasmette il valore scritto sulla word 1242

ANt Valore ingresso All

Aun.2 Valore ingresso Al2

MEAR Media aritmetica dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 [(Al1+Al2)/2]

di FF. Differenza dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (Al1-Al2)

Ab.diF Modulo della differenza dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (|JAl1-Al2])
uh Somma dei valori letti sugli ingressi Al1 e Al2 (Al1+Al2)

c.c.5PY Setpoint comando 2

RAMPEF Ampere dal trasformatore di corrente

oele Y] Retransmission 2 Type

Seleziona il tipo di ritrasmissione

g.io v Uscita 0+10 V
4.20MA Uscita 4+20 mA (Default)
-2 L.L. Retransmission 2 Lower Limit

Limite inferiore del range della ritrasmissione 2 (valore associato a 10V 0 0/4mA)
-9999++30000 [digit] (gradi se temperatura), Default: 0.

r.cC. u.l.

Retransmission 2 Upper Limit

Limite superiore del range della ritrasmissione 2 (valore associato a 10V 0 20mA)
-9999++30000 [digit] (gradi se temperatura), Default: 1000

r.2.5.E

Retransmission 2 State Error

Determina il valore di ritrasmissione in caso di errore o anomalia
Se l'uscita di ritrasmissione & 0+10V:

o
[T

oV Default

[T Yl
woo

10V

ISe l'uscita di ritrasmissione € 0:20mA o0 4:20mA

o m 0 mA Default
Y MA 4 mA
= 20 MA
2 1.5M 215 mA
313-317 Reserved Parameters

Parametri riservati
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10.2.22 5E~. - Serial Communication -

318 5L.Ad. Slave Address

Seleziona l'indirizzo slave per la comunicazione seriale
1:254. Default: 247.

319 bd.rk. Baud Rate
Seleziona il baud rate per la comunicazione seriale
2 K 1200 bit/s
oH K 2400 bit/s
48 K 4800 bit/s
9b K 9600 bit/s
9.2 K 19200 bit/s (Default)
c8.8 K 28800 bit/s
J8H4 K 38400 bit/s
8L H 57600 bit/s
115.2K 115200 bit/s
320 5.P.P. Serial Port Parameters

Seleziona il formato per la comunicazione seriale modbus RTU

M
I

i 8 bit, no parity, 1 stop bit (Default)

8-E-1 8 bit, even parity, 1 stop bit

B-o-1 8 bit, odd parity, 1 stop bit

g-N-2 8 bit, no parity, 2 stop bit

g-E-2 8 bit, even parity, 2 stop bit

8-o0-¢2 8 bit, odd parity, 2 stop bit
321 SE.dE Serial Delay

Seleziona il ritardo seriale
0+100 ms. Default: 5 ms.

322 off.L. Off Line (communication watch-dog)

Seleziona il tempo di assenza di comunicazione. Se non c'e comunicazione seriale durante il tempo selezionato, il
controllore disattiva l'uscita di comando

i} Offline disabilitato (Default)
0.1-600.0 Decimi di secondo
323-327 Reserved Parameters

Parametri riservati
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10.2.23 Eifi- = Timers

328

329

330

331

332

333

334

EN- A

Abilitazione Timer 1

Manuale d'uso

Timer 1

di5Ab.

Disabilitato (Default)

ENAB. Abilitato
EN.SER Abilitato e attivo alla partenza dello strumento
E.b.E Time Base Timer 1

Seleziona la base temporale per il timer 1

M55 minuti.secondi (Default)
HH Mt ore.minuti
R.EM Action Timer 1

Seleziona il tipo di azione eseguita dal timer 1 da associare a un allarme

SEARE Partenza. Attivo durante il conteggio del timer (Default)
ENd Fine. Attivo allo scadere del timer

WARN. Attenzione. Attivo 5" prima dello scadere del timer
Ef-.2 Timer 2

Abilitazione timer 2

di5Ab.

Disabilitato (Default)

ENAB. Abilitato
N.SER Abilitato e attivo alla partenza dello strumento
ol ole Time Base Timer 2

Seleziona la base temporale per il timer 2

M55 minuti.secondi (Default)
HH. .M ore.minuti
R.EM.Z Action Timer 2

Seleziona il tipo di azione eseguita dal timer 2 da associare a un allarme

SEARE Partenza. Attivo durante il conteggio del timer (Default)
ENd Fine. Attivo allo scadere del timer

WARN. Attenzione. Attivo 5" prima dello scadere del timer
Ef-S Timer Sequence

Seleziona la correlazione fra i due timer

SiNGL. Singoli. | timer lavorano indipendentemente tra loro (Default)
SEGUE. Sequqnziale. Quando il timer 1 finisce, parte il timer 2
LooP Loop. Quando un timer finisce, L'altro inizia

335-339 Reserved Parameters

Parametri riservati
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m Funzioni dell'allarme

11.1 Modi di intervento dell'allarme

Allarme assoluto attivo sopra (Parametro 123 AL. IF = Ab.uP.A.)

Pv

Alarm Spv
\ * Valore di isteresi maggiore di 0 (Par. 128 A.{.HY >0).

v Hysteresis parameter
| A.LHY.>0

1

1

Time

’ oN | oN
OFF | OFF Alarm output

Pv Hysteresis parameter
A.1.HY. <0 o . . .
\ : Valore di isteresi minore di 0 (Par. 128 A. I.HY <0).

/ v Alarm Spv

Time

’ o on
OFF | OFF Alarm output

Allarme assoluto attivo sotto (Parametro 123 AL. IF =Ak.Lo.A.)

Hysteresis parameter
A.1HY.>0

\ Valore di isteresi maggiore di 0 (Par. 128 A.{.HY >0),

o’ Alarm Spv
Pv 1

Time

i ON ON
OFF OFF_ Alarm output

Valore diisteresi minore di 0 (Par. 128 A. !.HY <0)

Alarm Spv

[ ——
| Hysteresis parameter
P | A. LHY. <0

1

Time
ON ON
OFF OFF_ Alarm output

Allarme assoluto superiore riferito al setpoint del loop (Parametro 123 AL. IF = Ab.c.u.A.)

Alarm Spv

Valore di isteresi maggiore di 0 (Par. 128 A. {.HY >0).

Hysteresis parameter
A.1LHY.>0

o <COmmand Spv

Time

! ON
OFF ! 1 OFF Alarm output
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Allarme assoluto inferiore riferito al setpoint del loop (Parametro 123 AL. IF = Ab.c.L.A.)

Command spr Valore di isteresi maggiore di 0 (Par. 128 A.{.HY >0),

Hysteresis parameter
A. 1LHY.>0

Alarm Spv

Time

ON!

’ OFF OFF, Alarm output

Allarme di banda (Parametro 123 AL. IF - bAnd)

Pv
Alarm Spy

/ Hysteesis parameter Valore di isteresi maggiore di 0 (Par. 128 A. {.HY >0).

Command Spv A 1.HY.>0

\ Hysteresis parameter
A. IHY.>0

= e ‘Alarm Spv

Time

ON ON LN
OFF OFF |

| OFF Alarm output

P Hysteresis parameter
y A. 1HY.<0

/ Alarm Spv Valore di isteresi minore di 0 (Par. 128 A. {.HY <0).

\ Alarm Spv

= e Hysteresis parameter
A.1HY.<0

Time

ON ON L ON

OFF OFF § OFF  Alarm output

Allarme di banda asimmetrica (Parametro 123 AL. IF - A.bAnd)

P Mlarm SpvH Valore di isteresi maggiore di 0 (Par. 128 A.{.HY >0).
Hysteresis parameter
Command Spv AR.IHY.>0
/ \ Hysteresis parameter
A.1HY.>0
7 y |
= ' Alarm SpvL
3 3 Time
ON ! ON ON
! OFF OFF LOFE plarm output
p Hysteresis parameter . . . X
_________ Vo }ﬁHA Valore di isteresi minore di 0 (Par. 128 A. {.HY <0).
/ Alarm SpvH
Command Spv
/ \ Alarm SpvL
P p |
= ! Hysteresis parameter
| | A.1HY.<0
T T Time
ON ! ON ON
| OFF OFF LOFE L Alarm output
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Allarme di deviazione superiore (Parametro123 AL. IF = uP.dEu.)

Py MarmSpy
............. 3 \ ~ e | | Setpoint allarme maggiore di 0 e valore di isteresi maggiore di 0 (Par.
f 10 128 A.1.HY >0).
~ (ommandspr NB: con il valore diisteresi maggiore di 0 (7. I.HY <0) la linea tratteggiata
si sposta sopra il setpoint di allarme.,
Time
ON ! ON
’ OFF ! OFF Alarm output
Pv
/\\ / Command Spv Setpoint allarme minore di 0 valore di isteresi maggiore di 0
T ______»__\___/ ______ f\larmSpvi (Par. 128 A. 1.HY >0).
§ N e parameter NB: con il valore di isteresi minore di 0 (A.1.H4 <0) la linea tratteggiata
si sposta sopra il setpoint di allarme.,
L Time
! ON ' ON
OFF | OFF | Alarm output

Allarme di deviazione inferiore (Parametro 123 AL. IF = Lo.dEu.)

Pv
/\ Command Spv »

_________ I —\ ] e Setpoint allarme maggiore di 0 e valore di isteresi maggiore di 0 (Par.
; ‘ : TS 128 A.1.HY >0).
/ 1 ! NB: con il valore diisteresi minore di 0 (A.!.HY <0) la linea tratteggiata
| | Si sposta sotto il setpoint di allarme.
on o fime
i : OFF | OFF Alarm output
Py Hysteresis parameter
r\ _____________ A LHY.>0 . . . - . . .
/ \ / TS Setpoint allarme minore di 0 valore di isteresi maggiore di 0 (Par. 128
— T A.1.HY >0).
/ ; | NB: con il valore diisteresi minore di 0 (A.{.HY <0) la linea tratteggiata
1 1 1 Si sposta sotto il setpoint di allarme.
ON ‘3 i ON fime
i P OFF ¢ OFF Alarm output
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11.2 Etichette allarmi

E possibile far apparire un messaggio di testo nel secondo display impostando i parametri: 136 A. L.Lb., 154
R.2.Llb. 172A.3.Lb., 190 AH.Lb., 208 A.5.Lb. e 226 A.b.Lb. con valori tra 1 e 20, secondo la tabella seguente:

Manuale d'uso

Valore Messaggio visualizzato in caso di allarme
o] Messaggio disabilitato

1 alarm 1 (allarme 1)

2 alarm 2 (allarme 2)

3 alarm 3 (allarme 3)

4 alarm 4 (allarme 4)

5 alarm 5 (allarme 5)

6 alarm 6 (allarme 6)

7 open door (porta aperta)

8 closed door (porta chiusa)

9 light on (luce accesa)

10 light off (luce spenta)

11 warning (attenzione)

12 waiting (attesa)

13 high limit (limite alto)

14 low limit (limite basso)

15 external alarm (allarme esterno)

16 temperature alarm (allarme temperatura)
17 pressure alarm (allarme pressione)
18 fan command (comando ventola)
19 cooling (raffreddamento)

20 operating (operativo)

21 Messaggio personalizzato

Impostando 0", non sara visualizzato nessun messaggio. Impostando "21", l'utente ha fino a 23 caratteri
disponibili per personalizzare il suo messaggio tramite il software di configurazione o tramite modbus.
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@ Tabella dei segnali di anomalia

In caso di malfunzionamento dell'installazione, il regolatore disattiva le uscite, segnalando l'anomalia con un
codice.

Es. se lo strumento rileva la rottura di una termocoppia collegata, il primo display lampeggia mostrando il
codice E-05.

Per l'elenco completo delle segnalazioni, consultare la tabella seguente;

Codice errore Descrizione breve | Causa Cosa fare
E-0c 545TEM Error Guasto del sensore di temperatura Chiamare l'assistenza tecnica
del giunto freddo o temperatura
ambiente fuori range
E-04 EEProm Error Dati di configurazione o calibrazione | Chiamare lassistenza tecnica
dello strumento non corretti
E-05 PRobE ! Error | Sensore collegato ad All rotto o Verificare il collegamento con
temperatura fuori range le sonde e la loro integrita
E-Ob PRobE 2 Error | Sensore collegato ad Al2 rotto o Verificare il collegamento con
temperatura fuori range le sonde e la loro integrita
E-08 545TEM Error Calibrazione mancante Chiamare l'assistenza tecnica
E-i0 A.ln.2 di5AbLED | |ngresso analogico 2 disabilitato ma | Abilitare A./ ».2
utilizzato durante la configurazione
E-BO rFid Error malfunzionamento del Tag rfid Chiamare l'assistenza tecnica
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@ Tabella parametri configurazione

A..M.! - Analogue Input 1 pagina 43
1 SEn.1 Sensor All

2 d.P.i Decimal point 1

3 dEGr Degree

4 Lol d Lower Linear Input Al1

5 u.lad Upper Linear Input Al

6 P.uA. Potentiometer Value Al

7 IN=R Linear Input over Limits Al1
8 o.cA.! Offset Calibration Al1

9 b.cA. Gain Calibration Al1

10 LEc. ! Latch-On Al

11 c.FL! Conversion Filter All

12 c.Fr.i Conversion Frequency All
13 Lt.c.Ed Lower Current Error 1
14-17 Reserved Parameters
A..M.2 - Analogue Input 2 pagina 45
18 SEn.g Sensor Al2

19 d.A.2 Decimal point 2

20 rES. Reserved

21 Liag Lower Linear Input Al2

22 u.lo Upper Linear Input Al2

23 P.uA.2 Potentiometer Value Al2
24 o.l.2 Linear Input over Limits Al2
25 o.cA.2 Offset Calibration Al2

26 b.cA.2 Gain Calibration Al2

27 Ltc.d Latch-On Al2

28 c.FL.2 Conversion Filter Al2

29 c.Fr.2 Conversion Frequency Al2
30 Lt.c.El Lower Current Error 2
31-34 Reserved Parameters
cfld !. - Outputs and Process control 1 pagina 47
35 c.ou.d Command Output 1

36 c.Pr.d Command Process 1

37 rES. Reserved

38 Ac.b.d Action type 1

39 c.HY. Command Hysteresis 1
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40 LLSL Lower Limit Setpoint 1

41 b.L.s.d Upper Limit Setpoint 1

42 c.rkd Command Reset 1

43 c.5.Ed Command State Error 1

44 c.bd.i Command Led 1

45 c.dE.| Command Delay 1

46 c.5.P Command Setpoint Protection 1
47 uA.E. Valve Time 1

48 ANA. Automatic / Manual 1

49 Ini.5. Initial State

50 5.uA.5. State Valve Saturation

51 L5P. Initial Value Setpoint 1

52-53 Reserved parameters

cildZ. — Outputs and Process control 2 pagina 49
54 c.ou.C Command Output 2

55 c.Pr2 Command Process 2

56 ~EM.S Remote Setpoint

57 ARc.k.@ Action type 2

58 c.HY.2 Command Hysteresis 2

59 L.L.52 Lower Limit Setpoint 2

60 u.Ls.? Upper Limit Setpoint 2

61 c.rk.d Command reset 2

62 c.5.E¢ Command State Error 2

63 c.ld.? Command Led 2

64 c.dE.2 Command Delay 2

65 c.5.P2 Command Setpoint Protection 2
66 VA.E.2 Valve Time 2

67 R.MA.2 Automatic / Manual 2

68 rE5. Reserved parameter

69 rES. Reserved parameter

70 I.5P.2 Initial Value Setpoint 2

71-72 Reserved parameters

rEGL 1 = Autotuning and PID 1 pagina 51
73 bun.i Tune 1

74 5.d.k.1 Setpoint Deviation Tune 1

75 P.b. i Proportional Band 1

76 - Integral Time 1

77 d.b. Derivative Time 1

78 d.b. | Dead Band 1
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79 Pb.c.i Proportional Band Centered 1

80 o.0.5.1 Off Over Setpoint 1

81 o.d.t.d Off Deviation Threshold 1

82 c.k. | Cycle Time 1

83 co.fi Cooling Fluid 1

84 P.b.0i Proportional Band Multiplier 1

85 o.d.b.i Overlap/Dead Band 1

86 c.c.t.! Cooling Cycle Time 1

87 L.L.PL Lower Limit Output Percentage 1
88 U.L.PL Upper Limit Output Percentage 1
89 bk i Max Gap Tune 1

90 fn. P Minimum Proportional Band 1

o1 NAP. Maximum Proportional Band 1
92 frad Minimum Integral Time 1

93 o.c.l.i Overshoot Control Level 1

94-97 Reserved Parameters

rEG2 - Autotuning and PID 2 pagina 53
08 tun.2 Tune 2

99 5.d.k.2 | Setpoint Deviation Tune 2

100 Pb. 2 Proportional Band 2

101 [ = Integral Time 2

102 d.t. @ Derivative Time 2

103 d.b. 2 Dead Band 2

104 P.b.c.2 Proportional Band Centered 2
105 0.0.5.2 Off Over Setpoint 2

106 o.d.t.c Off Deviation Threshold 2

107 c.k. 2 Cycle Time 2

108 co.F.c Cooling Fluid 2

109 P.b..2 Proportional Band Multiplier 2
110 o.d.b.2  |Overlap/Dead Band 2

111 c.c.k.d Cooling Cycle Time 2

112 L.L.Pe. Lower Limit Output Percentage 2
113 U.L.Pe. Upper Limit Output Percentage 2
114 nb.e.c Max Gap Tune 2

115 fin.P.2 Minimum Proportional Band 2
116 NA.F.2 Maximum Proportional Band 2
117 Mn Minimum Integral Time 2

118 o.c.k.2 Overshoot Control Level 2
119-122 Reserved Parameters
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AL.1 - Alarm 1 pagina 55
123 L.LF. Alarm 1 Function

124 R.Pr. Alarm 1 Process

125 Holr.c Alarm 1 Loop Reference
126 R.l5.0. Alarm 1 State Output

127 rE5. Reserved Parameter

128 A.LHY. Alarm 1 Hysteresis

129 RiL.L. Alarm 1 Lower Limit

130 Rolu.l Alarm 1 Upper Limit

131 R.1.rE. Alarm 1 Reset

132 H.15.E. Alarm 1 State Error

133 AR.i.Ld Alarm 1 Led

134 H.1.dE. Alarm 1 Delay

135 R.15.F Alarm 1 Setpoint Protection
136 A.iLb. Alarm 1 Label

137-140 Reserved Parameters
AL.2 = Alarm 2 pagina 57
141 AL.C.F. Alarm 2 Function

142 H.2.Pr. Alarm 2 Process

143 A.c.r.c.  |Alarm 2 Loop Reference
144 A.25.0. Alarm 2 State Output

145 rES. Reserved Parameter

146 R.2.HY. Alarm 2 Hysteresis

147 Re.L.L. Alarm 2 Lower Limit

148 A.c.u.L. Alarm 2 Upper Limit

149 A.2.rE Alarm 2 Reset

150 H.2.5.E. Alarm 2 State Error

151 H.o.Ld. Alarm 2 Led

152 A.c.dE. Alarm 2 Delay

153 R.25.P. | Alarm 2 Setpoint Protection
154 R.c.Lb. Alarm 2 Label

155-158 Reserved Parameters
AL.3 - Alarm 3 pagina 59
159 AL.3.F. Alarm 3 Function

160 R.3.Pr. Alarm 3 Process

161 H.3.r.c. Alarm 3 Loop Reference
162 A35.0. Alarm 3 State Output

163 R3.0.E. Alarm 3 Output Type

164 R.3.HY. Alarm 3 Hysteresis
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165 A3.L.L. Alarm 3 Lower Limit

166 R3.u.L. Alarm 3 Upper Limit

167 R.3.-E. Alarm 3 Reset

168 R.35.E Alarm 3 State Error

169 H.3.Ld. Alarm 3 Led

170 A.3.dE. Alarm 3 Delay

171 A.3.5.P. Alarm 3 Setpoint Protection
172 A3.Lhb. Alarm 3 Label

173-176 Reserved Parameters

ALY - Alarm 4 pagina 61
177 ALH.F. Alarm 4 Function

178 RH.Pr. Alarm 4 Process

179 AH.r.c. Alarm 4 Loop Reference
180 HH.5.0. Alarm 4 State Output

181 R4.0.E. Alarm 4 Output Type

182 AH.HY. Alarm 4 Hysteresis

183 RY.L.L. Alarm 4 Lower Limit

184 RH.u.L. Alarm 4 Upper Limit

185 AH.~E. Alarm 4 Reset

186 AH.5.E. Alarm 4 State Error

187 rES. Reserved parameter

188 AH.dE. Alarm 4 Delay

189 AH5.P. Alarm 4 Setpoint Protection
190 RH.Lb. Alarm 4 Label

101-194 Reserved Parameters

AL.S5 = Alarm 5 pagina 64
105 AL.S.F. Alarm 5 Function

1096 R.5.Pr. Alarm 5 Process

197 AS5.r.c.  |Alarm 5 Loop Reference
108 A55.0. Alarm 5 State Output

199 RS.0.E. Alarm 5 Output Type

200 A.5.HY.

Alarm 5 Hysteresis

201 AS.L.L.

Alarm 5 Lower Limit

202 AS5.u.L.

Alarm 5 Upper Limit

203 AR5.FE.

Alarm 5 Reset

204 R55.E.

Alarm 5 State Error

205 rES5.

Reserved parameter

206 A.5.dE.

Alarm 5 Delay

207 R55.P.

Alarm 5 Setpoint Protection
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208 AS5.Lb. Alarm 5 Label
209-212 Reserved Parameters
HAL.6 - Alarm 6 pagina 66
213 AL.B.F. Alarm 5 Function
214 R.6.Pr. Alarm 6 Process
215 Hb.r.c. Alarm 6 Loop Reference
216 H.B5.0. Alarm 6 State Output
217 RE.0.E. Alarm 6 Output Type
218 A.B.HY. Alarm 6 Hysteresis
219 AG.L.L. Alarm 6 Lower Limit
220 Ab.u.L. Alarm 6 Upper Limit
221 R.b.rE. Alarm 6 Reset
222 H.B.5.E. Alarm 6 State Error
223 rES. Reserved parameter
224 A.6.dE. Alarm 6 Delay
225 R.B.S.P. Alarm 6 Setpoint Protection
226 Rb.Lb. Alarm 6 Label
227-230 Reserved Parameters
d.:.! - Digital input 1 pagina 68
231 a b FL Digital Input 1 Function
232 dao.lc. Digital Input 1 Contact
233 d.. P Digital Input 1 Process
234 = A Digital Input 1 Loop Reference
235-238 Reserved Parameters
d.,.c - Digital input 2 pagina 69
239 da.c.F. Digital Input 2 Function
240 do.c.c. Digital Input 2 Contact
241 d..2.P. Digital Input 2 Process
242 da.c.r. Digital Input 2 Loop Reference
243-246 Reserved Parameters
d...3 - Digital input 3 pagina 70
247 d..3.F. Digital Input 3 Function
248 d..d.c. Digital Input 3 Contact
249 d..3.P Digital Input 3 Process
250 d.a.d.r. Digital Input 3 Loop Reference
251-254 Reserved Parameters
d., H - Digital input 4 pagina 71
255 daH.F. Digital Input 4 Function
256 daH.ec. Digital Input 4 Contact
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257 d.H.P. Digital Input 4 Process

258 daH.r. Digital Input 4 Loop Reference

259-262 Reserved Parameters

5FL.5 - Soft-Start and Mini Cycle pagina 73
263 Pr.cH. Mini Cycle Enable

264 55.74. Soft-Start Type

265 55.r.c. Soft-Start Reference Command

266 55.6r. Soft-Start Gradient

267 55.PE. Soft-Start Percentage

268 55.EH. Soft-Start Threshold

269 55.k1. Soft-Start Time

270 NAET. Maintenance Time

271 FR.Gr. Falling Gradient

272 dE.SE. Delayed Start

273-276 Reserved Parameters

d/5P - Display and interface pagina 74
277 u.FLE Visualization Filter

278 w.d.g Visualization Display 2

279 Elo.d. Timeout Display

280 Eflo.5. Timeout Selection

281 wat.P.c. |User Menu Pre-Mini Cycle

282 u.outk Voltage Output

283 Scl.k. Scrolling Time

284 d.5F.F. Display Special Functions

285 nFec.l. NFC Lock

286 5.H.5.F. | Set Key Special Functions

ckt = Current transformer pagina 76
287 ck. F Current Transformer Function

288 ck ou. Current Transformer Value

289 H.b.A.r. Heater Break Alarm Reference Command

290 H.b.A.E. Heater Break Alarm Reference Command

201 ocu.k. Overcurrent Alarm Threshold

292 H.b.H.d. |Heater Break Alarm Delay

293-297 Reserved Parameters

A.a.! - Retransmission 1 pagina 77
208 e Retransmission 1 (AO1)

299 kY Retransmission 1 Type

300 oo L Retransmission 1 Lower Limit

301 ool Retransmission 1 Upper Limit
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302 r.1.5.E. Retransmission 1 State Error

303-307 Reserved Parameters

A.o.2 - Retransmission 2 pagina 78
308 ~EN.2 Retransmission 2 (AO2)

309 r.c.EY Retransmission 2 Type

310 r.2. L.L.  |Retransmission 2 Lower Limit

311 r.@. u.L. |Retransmission 2 Upper Limit

312 == Retransmission 2 State Error

313-317 Reserved Parameters

S5Er. - Serial Communication pagina 79
318 S5L.Ad. Slave Address

319 bd.rk. Baud Rate

320 5.FP.F. Serial Port Parameters

321 S5E.dE Serial Delay

322 ofF.L. Off Line

323-327 Reserved Parameters

kil = Timers pagina 80
328 Ef- Timer 1

329 E.b.E Time Base Timer 1

330 R.EMI Action Timer 1

331 tfir.c Timer 2

332 E.b.El Time Base Timer 2

333 R.£nN.2 Action Timer 2

334 Efir5 Timer Sequence

335-339 Reserved Parameters
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